FIBRO LAPPLE TECHNOLOGY

GREIFER

I Wy
.

|

|




5-6313-2003-2 ©

4. Auflage
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2-Finger-Greifer federspannend 10,0 45 1 A6 - A9
WinkeI—Bewegung pneumatisch 20,0 4,65 2 A10-A13
federspannend 20,0 8,6 A14 - A17
pneumatisch 33,0 8,25 3 A18 — A21
federspannend 33,0 17,1 A22 - A25
pneumatisch 56,0 14,7 4 A26 - A29
federspannend 56,0 32,0 A30 - A33
hydraulisch hydraulisch 10,0 4.8 1 B2 -B5
federspannend 10,0 4,6 B6 - B9
hydraulisch 20,0 9,4 2 B10-B13
federspannend 20,0 9,8 B14 - B17
hydraulisch 33,0 17,6 3 B18 - B21
federspannend 33,0 16,6 B22 - B25
hydraulisch 56,0 31,5 4 B26 - B29
federspannend 56,0 30,8 B30 - B33
. . pneumatisch pneumatisch 10,0 4,7 C2-C5
2-Finger-Greifer federspannend 10,0 4.6 1 C6-Co
Para||e|_BeWegung pneumatisch 20,0 9,5 2 C10-C13
federspannend 20,0 8,5 C14-C17
pneumatisch 33,0 16,0 3 C18 - C21
federspannend 33,0 15,6 C22 -C25
pneumatisch 56,0 27,3 4 C26 - C29
federspannend 56,0 27,8 C30-C33
hydraulisch hydraulisch 10,0 5,1 1 D2 - D5
federspannend 10,0 5,1 D6 - D9
hydraulisch 20,0 9,5 2 D10 -D13
federspannend 20,0 11,0 D14 - D17
hydraulisch 33,0 16,6 3 D18 - D21
federspannend 33,0 16,4 D22 - D25
hydraulisch 56,0 28,3 4 D26 - D29
federspannend 56,0 29,5 D30 - D33
. . pneumatisch pneumatisch 10,0 4,7 E2 -E5
3—F|nger—Grelfer federspannend 10,0 4,6 1 E6 - E9
Para||e|_Bewegung pneumatisch 20,0 9,5 2 E10-E13
federspannend 20,0 8,5 E14 - E17
pneumatisch 33,0 16,0 3 E18 - E21
federspannend 33,0 15,6 E22 - E25
pneumatisch 56,0 27,3 4 E26 - E29
federspannend 56,0 27,8 E30 - E33
hydraulisch hydraulisch 10,0 5,1 1 F2 -F5
federspannend 10,0 51 F6 - F9
hydraulisch 20,0 9,5 2 F10-F13
federspannend 20,0 11,0 F14 -F17
hydraulisch 33,0 16,6 3 F18 - F21
federspannend 33,0 16,4 F22 - F25
hydraulisch 56,0 28,3 4 F26 - F29
federspannend 56,0 29,5 F30 - F33
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Bestell-Nummern Code

Codegruppen A B C D E
Baureihe Bauform, Antrieb  BaugréBe Bewegung Ausflihrung Signalgeber
]
52. 71. 1 bis 4. 0001. 500. 06
Kennzeichnung  Winkelgreifer Kerbverzahnung 2-Fingergreifer Halterung mit Klemmhalter und
der Generation  pneumatisch auBenspannend, Schaltfahnen f. Initiator @ M12 mm
spannen Uber Druckmedium
75. 0002. 501. 07
Winkelgreifer Festspannfinger 2-Fingergreifer Halterung mit Klemmhalter und
hydraulisch auBenspannend, Schaltfahnen f. Initiator & M18 mm
spannen Uber Federkraft
81. 0011. 530.
Parallelgreifer Halbhub und 3-Fingergreifer
pneumatisch Kerbverzahnung auBenspannend,
spannen Uber Druckmedium
85. 0012. 531.
Parallelgreifer Halbhub und 3-Fingergreifer
hydraulisch Festspannfinger auBenspannend,
spannen Uber Federkraft
0021. 600.
GroBhub und 2-Fingergreifer
Kerbverzahnung innenspannend,
spannen Uber Druckmedium
0022. 601.
GroBhub und 2-Fingergreifer
Festspannfinger innenspannend,
spannen Uber Federkraft
0000. 630.
Sonderaus- 3-Fingergreifer
fihrung innenspannend,
spannen Uber Druckmedium
631.
3-Fingergreifer
innenspannend,
spannen Uber Federkraft
502.
2-Fingergreifer
Kurzbauform
532.
3-Fingergreifer
Kurzbauform
87. 0040. 891. 11
Parallelgreifer Hub je Seite Motorgreifer 4-fach Reihengrenztaster
motorisch Luftmotor mit Nocken und Nockenbahn
0080. 895. 12
Hub je Seite Motorgreifer 6-fach Reihengrenztaster
Olmotor mit Nocken und Nockenbahn
0125.
Hub je Seite
51. 91. 2 bis 4. 0001. 501. 06
Schwenk- f. Kerbverzahn.  2-Finger, Greifen: aulen Halterung mit Klemmhalter und
Doppelgreifer /1 Greifweg Schaltfahnen f. N&dherungsschalter
pneumatisch 0011. 601. @12 mm
f. Kerbverzahn.  2-Finger, Greifen: innen
1/, Greifweg
0002. 531.
f. Fest-Finger 3-Finger, Greifen: auBen
/1 Greifweg
0012. 631.
f. Fest-Finger 3-Finger, Greifen: innen
/> Greifweg
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EinfGhrung

Qualitatsmerkmale und
Zuverlassigkeit.

Im Rahmen des FIBRO-Modulprogrammes
fur Handhabungstechnik und Roboter-
systeme hat die ,,GREIFTECHNIK® einen
besonderen Stellenwert.

Die FIBRO-GREIFER sind generell fir das
zuverlassige GREIFEN auch im mehr-
schichtigen Produktionsbetrieb konzipiert.
Der Einsatz hochwertiger Materialien und
die Serienfertigung auf modernsten NC-
Maschinen mit permanenter Qualitatskon-
trolle und Funktionsprifung nach der
Montage sichert den hohen Qualitats-
standard.

Greifertypen und BaugréBen.

Far die vielfaltigen Aufgaben stehen
unterschiedliche Greifertypen und
BaugréBen zur Verfigung.

Wahlen Sie aus 288 Varianten den richtigen
Greifer fur Ihr spezielles Werkstulck.

Die Produktbreite des Greifprogramms
reicht fir zu greifende Teilegewichte (Trans-
portlasten) von unter 1 kg bis ca. 500 kg.

Das Inhaltsverzeichnis (Seite 3) und die
graphische Systemubersicht (Seite 6 und 7)
ermdglicht Ihnen den schnellen Uberblick
und erleichtert die Auswahl der optimalen
Greifervariante.

Typen-Ubersicht:

HYDRAULISCHE GREIFER

2-Finger-Greifer Winkelbewegung
2-Finger-Greifer Parallelbewegung
3-Finger-Greifer Parallelbewegung

Betatigung des Greifhubes tber Hydraulik-
Kolben.

Alternativ:

Betatigung des Spannhubes durch Feder-
kraft (SICHERHEITSFUNKTION) bei Druck-
abfall) und Lésen Uber hydraulischen Druck.

Die Greifer sind alternativ mit Festfinger
(kostenglinstig) oder mit Verstellfinger,
Kerbverzahnung und Nutenstein lieferbar.

PNEUMATISCHE GREIFER

2-Finger-Greifer Winkelbewegung
2-Finger-Greifer Parallelbewegung
3-Finger-Greifer Parallelbewegung

Betéatigung des Greifhubes tGber Hydraulik-
Kolben.

Alternativ:

Betatigung des Spannhubes durch Feder-
kraft (SICHERHEITSFUNKTION) bei Druck-
abfall) und Lésen tGber pneumatischen Druck.

Die Erh6hung des Spannkraftbereiches und
der Leistungsdichte, der pneumatischen
Greifer wird durch ein spezielles Mehrkol-
bensystem (POWERGRIP) erreicht.

Die Greifer sind alternativ mit Festfinger
oder mit Verstellfinger, Kerbverzahnung und
Nutenstein lieferbar.

MOTORGRIP

Greifer mit motorischem Antrieb fir groBBe
Spannhibe und hohe Spannkrafte.

Durch eine motorische angetriebene Spindel
kénnen mit diesem Greifer groBe Parallel-
Spannhibe realisiert werden. Die Sicher-
heitsfunktion bei Energieausfall ist durch
Spindelselbsthemmung gewahrleistet.

Je nach BaugréBe (1-4) kénnen Transport-
lasten im Kraftschluss bis 100 kg und im
Formschluss bis ca. 500 kg sicher und zu-
verlassig gegriffen werden.

Antriebsvarianten sind:

Motorgrip mit Hydraulikmotor
Motorgrip mit Pneumatikmotor
Motorgrip mit Servomotor

Die Greifer sind mit Reihengrenztaster fir die
Meldung der Hubendlagen oder zur SPS-
Programmierung von Zwischenpositionen
ausrustbar.

Alternativ wird der Anbau eines Wegmess-
systems (wahlweise inkrementelle oder
absolute Drehgeber oder LinearmaBstabe)
angeboten.

Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

52.71.1.71.500. pneumatisch
/7 ] N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
4 4 Legende:
240 2,64
= 4,5bar pneumatischer Druc
A =450 tischer Druck
2,53 B = 6 bar pneumatischer Druck
220 2,42
2,31
200 2,20
\ 2,09 &
I
180 198 3
(]
‘©
187 &
\ 2
160 176 £ Spannabstand A:
= \ PE Spannabstand A
zZ 1,65 ©
— o]
m \ :
T 140 154 B
£ =
c 1]
g 143 3
& 5
2
120 1,32 G X
<
121 E
8
100 110 §
o
2 .
099 & Randbedingungen:
80 0.88 Beschleunigungswert = 3 m/s?
Reibfaktor
0.77 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
N \\ Beim kraftschlissigen Spannen
60 B 0,66 in Prismen erhdht sich die mégliche
\\ Transportlast auf:
™A 0,55 Diagramm-Transportlast
cos o
40 044 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
20 30 40 50 60 70 80 90 100
vie \— Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- . °J
A2 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch

52.711.1.500.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 2,2 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6,0 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

8,08 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

9,63 cm?

Kolbenhub

6 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den
Kolben bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.

Pneumatischer Anschluss

offen N [ geschlossen

schlieBen offnen

14 %T\ /T <

!
N ! J

|12

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

w

A
Typ [52.]71.

mit Fest-Greiffinger 52.71.1.0002.500.

GroBe

fur Wechsel-Greiffinger 52.71.1.0001.500.

Ausfihrung:

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

Greifrichtung:

mit Klemmhalter

D
AuBenspannung 500.| E

Code Gruppe E, fir M12 06

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.71.1.] ] Bestell-Nummer [52.]71.]1.]0001.]500.06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01103
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil* 01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite A3



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.71.1.7.500. Fest-Greiffinger, pneum.
/ N
Bestell-Nummer
52.71.1.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
e 08 = »QGreifer 6ffnen” Gewinde M5
—=r{22M8
+0,02
=120 = M5x8,5 tief
8,5
—— <g
Fixierbohrung o
D5F7x 8 tief =i + +
Sira < 1 ?
. . A 4T b=
Haltewinkel mit T * ‘;’ «
Klemmhalter » T o
|2
o
beide Schaltfahnen L T T © 7
A * getrennt einstellbar ya I
BE Yol
( ™
T IS v
g pneum. Anschluss J 5'3
o ,Greifer schlieBen® —= = 005
= 1 Gewinde M5 1. 14%:
S | | geschlossen
c% 15¢° 68 [=—38 —
‘< ca.90 gedffnet=|
74
—— 20t0'£7
il m Befestigungsgehause
[N L‘r‘ um 4Xx90° umsetzbar
i h
! ik
) Zan N Option:
o N7 ) Fixierbohrung
? @ % D57 X 5.5 tief
[s\) ] ﬂQ |
m H \I%H
! L6 oo
| D0HE | o
036~
Greifergewicht = 0,81 kg © )
4 N
\ J g

Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 52.71.1.7.500.17

. A

Bestell-Nummer
52.71.1.0001.500.
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fir ,/ . -
Wechsel-Greiffinger 15 4 | /16 — =1 [ |
(1,5875) 11 o] :
Q © 1@ 9 A 1 ‘ e
[s¢) = —=f+ — !
g * N * Z' - H!F] *-\"M ; * iy *
* AT T 1 'g
™ 13 8 M6
@ PO
Einzelheit Z | 55 {18 1= g j\ | 8‘.0,04
o
<7544>\ n 38
15° |« 68— =
Greifergewicht = 0,75 kg )
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103 = /_//-/[
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ 5_|=
Kerbverzahnung * : A %
2] A —
o * ,F-i» * ﬁ‘Zyl.-Schraube
; 3 J L g 5 DIN 912
™ . S M6x16
M —— 2
) c
- c
T g T5T1 40
4»10‘ 79 €N — 01
234 = Verstellbereich
|=-432
59
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlick )

-

Bestell-Nummer —
0.510.01104 ! o
Greiffinger Ausfuhrung ,G“ ]
Kerbverzahnung Q * ? A ]
ik :
o1 5
o @ DIN 912
R = M6x16
| 9 :
. S
%)
‘ 2009
\ 7,9
‘ 109,4 Verstellbereich
125,2
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck -
4 N
N J

Anderungen vorbehalten A5



52.711.1.501.

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
460 5,06
4 4 Legende:
440 4,84
A - federspannend
420 4,62 B = mit 4 bar Druckunterstiitzung
400 4,4 C = mit5bar Druckunterstiitzung
380 \ 18 D = mité bar Druckunterstiitzung
360 \ 3,96
340 \ \ 374 &
I
320 3,52 f,
(]
‘©
300 33 5
\\ :
280 3,08 § Spannabstand A:
= PE Spannabstand A
Z 260 2,86 ©
— o]
v I
"’g 240 2,64 g
1S ]
220 242 =2
& 5
2
200 22 % \
4
180 198 £ \J
@
K
160 176§
o
2 .
© .
140 N 154 € Randbedingungen:
120 \D,71 32 Beschleunigungswert = 3 m/s?
~Nel Reibfaktor
100 ™ C771 ] Werkstuck — Spannbacken = 0,1
Bl "
Beim kraftschlissigen Spannen
80 0,88 in Prismen erhdht sich die mégliche
\\ Transportlast auf:
60 ™~ - 0,66 Diagramm-Transportlast
\\\\ cos o
40 F=AL0.44 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
20 30 40 50 60 70 80 90 100
VieF \— Spannabstand A [mm] ————» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N N J
A6 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch, federspannend 52.71.1..501.7

a )

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

5:6325:0 o

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsdruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 16,57 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 18,11 cm?

Kolbenhub 6 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
N

Pneumatischer Anschluss

offen § g geschlossen  ©ffeN § g geschlossen

Spannfeder. [t |
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den schlieBen offnen offnen
Kolben bewegt. - _ _ Druckunterstiitzun
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten )}
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren. al o
2 X
, 14 12 , 14 12
el el
14 /D11 T<A\12 14[/D T TL\I12
513 513
\. ! ! Y
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]71.]B
mit Fest-Greiffinger 52.71.1.0002.501.] | GroBe 11.]
fur Wechsel-Greiffinger 52.71.1.0001.501.] | Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 501.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.711.] || Bestell-Nummer [52.]71.]1.]0001.]501.[06 |
Zubehér Artikel-Nr
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01103
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite A7



52.711.1.501.

2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger

pneum., federspannend

4 N
Bestell-Nummer
52.71.1.0002.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde M5
»‘22”5 ‘
| optoe, M5x7,5 tief 75
— <g
ks Fbn 1o}
P L =]
1 sl = Option: 11 N
o e 4 Fixierbohrung L i I
o ! D5F7x 8 tief 4 H— *
r ! il i o
! N oo
Haltewinkel mit : ©
Klemmhalter ! = ™
== ®
beide Schaltfahnen 2 T ©
A * getrennt einstellbar T = = I
BE Yo
( ™
2 I ]
g pneum. Anschluss J 53
g M5 zur Unterstlitzung ™ 147005
c ‘ h der Federkraft T o1
% 150 gesc68033en ,Greifer schlieBen® -~ 38|
‘4 ca.90 gedffnet—
74
] 20+O 02
il I Befestigungsgehduse
* i L um 4x90° umsetzbar
IS an\ 7 Option:
o /A J: Fixierbohrung
? © % OI5F7x5,5 tief
A o ﬂQ e
0 L[ N\ YH
¢ OO stz i
| DM | o
|36~
|52 — |
Greifergewicht = 1,20 kg - )
4 N
N J
A8

Anderungen vorbehalten

5:-6326-0 o



563270 o

2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 52.711..501.

Bestell-Nummer

52.71.1.0001.501.

Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fur

Wechsel-Greiffinger ~ 1:5. ﬁ%s) 4 =
T o * 5 @ ©] Y ]
o ™ == ——=I+ A —
g * N * * Z' s Tt B * *
* s ] T 'g
m* ]
Einzelheit Z - 25 118 —~ @
~54—»] ”
15° 68
Greifergewicht = 1,15 kg
-
Bestell-Nummer
0.510.01103 o /-/( — /./[
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ + T L&) a
Kerbverzahnung @ © A L]
[eg] H . — L]
I i - -
* =3 * el Zyl.-Schraube
b ‘ 2 "5 DIN 912
3 CET @ g M6x16
Li—H E
- . % 5
o -0,05
4>1‘ Q= 79 2 ‘<L4'0'1
B aing Verstellbereich
43,2
59

Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlick

-
Bestell-Nummer — I
0.510.01104 | N |
Greiffinger Ausfuhrung ,G“ L ]
Kerbverzahnung Q * A —

i
© Fa
? + S N Zyl.-Schraube
3 2 ®-| DIN912
”LS E M6x16
"F c
- [
o
@ 5
205
\ 7,9
‘ 109.4 Verstellbereich
125,2

Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck

-

\

Anderungen vorbehalten A9



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.71.2.1.500. pneumatisch
/7 ] N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A 430 4,73 A .
220 4,62 Legende:
\\ 4,51 A - 4,5 bar pneumatischer Druck
400 \ 440 B -6 bar pneumatischer Druck
\ 4,29
380 4,18
4,07
360 3,96
| \\ 255
340 3,74
\ \ 3,63 C”>
LA :
320 3,52 87
\ 341 =
5
300 3,30 g
\ ato E Spannabstand A:
<. 280 \ \ 3,08 PE Spannabstand A
z (9]
w \ 297 ©
. \ 7
T 260 \ 286 B
X =
c 1]
WA\ o £ -
& 240 \ 2,64 ‘é
253 & \
220 \ 2,42 ~
\ - N
231 +«
NN g
200 220 ¢
S
209 & _
180 \ 108 S Randbedingungen:
1,87 Beschleunigungswert = 3 m/s?
160 \ \ 176 Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
1,65
140 154 Beim kraftschlissigen Spannen
’ in Prismen erhdht sich die mégliche
B 1,43 Transportlast auf:
120 1,32 Diagramm-Transportlast
121 cos o
A jedoch darf die zuléssige Transport-
100 1,10
’ last nicht Uberschritten werden.
30 40 60 80 100 120 140
vep Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
\ VAN "

A10 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch

52.71.2.1.500.

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 4,65 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsdruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 16,49 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 19,63 cm?

Kolbenhub 8 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ 4
N

Pneumatischer Anschluss

offen § N geschlossen

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den schlieBen &finen
Kolben bewegt.
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren. 4 5
, 14 12
i
14[/D 1T TL\]12
513 )
. ! J
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]71.]B
mit Fest-Greiffinger 52.71.2.0002.500.] GroBe 2.
fur Wechsel-Greiffinger 52.71.2.0001.500.] |, Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 500.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.71.2.] | Bestell-Nummer [52.]71.]2.]0001.]500.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite A1



2-Finger-Greifer,
Winkel-Bewegung
52.71.2.1.500. Fest-Greiffinger, pneum.
4 N
Bestell-Nummer
52.71.2.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
36 pneum. Anschluss, wahlweise,
0g002 »Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s
—= 28H8
il M6x9 tief -
ﬁ:iil T
* il
o + AN Option:
«© = Fixierbohrung
rﬁ : @\ DI6F7x 10 tief g
* ,‘Z+ o = Haltewinkel mit s
! ){ oq —
o Jl 24 Klemmbhalter = N
R WA
T +
o é & LT beide Schaltfahnen S 3
5] < i —_— o
= i etrennt einstellbar
g2 1 e 9 f '
c ‘ 6,4
é ‘ 76 | pneum. Anschluss - "20.0 05
@ 15 ;ez:ﬁﬁ)ssen ,Greifer schlieBen* =
~/ 50 96 Gewinde G'/s ‘f 51*}
‘<— ca.130 gedffnet
90
— -] 28&0;7
m t Befestigungsgehduse
* ‘F—AL i um 4x90° umsetzbar
i
& C@, 7777777777 /-3 Option:
@ @ T Fixierbohrung
|__ " DEFTXT tief
o N W=
N |: < 4
i 1 M6x14 tief
—L 28Hs i
‘*DSO»‘
70
Greifergewicht = 1,88 kg - )
4 N
N J

A12 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer,
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 52.71.2.1.500.17
4 N
Bestell-Nummer
52.71.2.0001.500.
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahngng fur
Wechsel-Greiffinger 15 116 -
(1,5875) T *
Q] (V)
Al
] A = h
% 111 *
o E | %Ms
I 10,
Einzelheit Z 3 L] 1100
c —| 24 |-
C
: e
Greifergewicht = 1,7 kg @ - )
4 N
Bestell-Nummer ) )
0.510.01105 — 1 I T
e o . T LT
Greiffinger Ausfuhrung ,K + 9 |
Kerbverzahnung ~ @ @ A =] |
N * = | IW‘ = * HI
ﬁ © T i I . 2] zyL.-Schraube
eQ /7] My s DIN 912
7 — o TR 2 M8x16
| Ly 8
- - g
]
58’64» |——— )
84 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck - )
4 N
Bestell-Nummer P /»/"[ - B /,/-T
0.510.01106 ! T 5| T
Greiffinger Ausflihrung ,G* - ) @ ~ _}
Kerbverzahnung Q + [Tl I — = * A - %3
i Sis) . ] A= o\ i1 1
* 2 ,’, I i Iy | - | [ 11| Zyl.-Schraube
ST A 8§ DINOT2
Q! i H—] =g i =
ICE’ o /I /I - — - —+ \\ \\ % {} M8X20
® L] ] c
S oy
L o
— 7 |—— — ’25_005
75 1 . RESRN
! 138,2 1 )
163.6 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck ’ -
4 N
N J

563310 o
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52.712.1.501.7

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneum., federspannend

/ ™\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A A .
650 0.35 Legende:
A - federspannend
800 \ 8.8 B = mit4 bar Druckunterstitzung
\ C = mit 5 bar Druckunterstitzung
750 8,25
\ D = mité bar Druckunterstiitzung
700 \ 7,7
650 \ 7,15 o
I
600 \ \ 6,6 2
\\ C g
AW E
550 6,05 S
A\ £ Spannabstand A:
. 500 \ 55 PE Spannabstand A
Z \ g
]
T 450 \ \ 495 B
£ -
C (%2}
© >
& 400 \ \ \ 44 5 r
2]
5
AN : B
350 3,85 E
g
300 33 T
a
\ N : Randbedi :
250 D 2,75 = anabedingungen:
\ \ Beschleunigungswert = 3 m/s?
C Reibfaktor
200 2,2
N B Werkstlick — Spannbacken = 0,1
150 165 Beim kraftschlissigen Spannen
\ ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
Transportlast auf:
100 ™~ = 11 Diagramm-Transportlast
A cos «
jedoch darf die zuléssige Transport-
50 0,55 last nicht Uberschritten werden.
30 40 60 80 100 120 140
9 vapF Spannabstand A [mm] ——» -
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N N J
A14 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch, federspannend 52.71.2.71.501.

e )

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 8,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

563330 o

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 6,0 bar
Betriebsdruck, minimal 4,5 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 31,05 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 34,19 cm?
Kolbenhub 8 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
. . . h
Technische Beschreibung: Pneumatischer Anschluss
Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem offen N geschlossen offen N geschlossen
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.
In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.
Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder.
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den schlieBen offnen o6ffnen
Kolben bewegt. Druckunterstiitzung
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. \
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten )}
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die )
Naherungsschalter aktivieren. 4l 2
2 X
, 14 12 , 14 12
ot il / T
14 /D 1T T \J12 14[/D]T Tl q\]12
513 513
\ ! ! Y
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]71.]B
mit Fest-Greiffinger 52.71.2.0002.501.] | GroBe 2.
fur Wechsel-Greiffinger 52.71.2.0001.501.] | Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 501.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.71.2.] | Bestell-Nummer [52.]71.]2.]0001.]501.[06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01113
Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite A15



2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger
52.71.2.71.501. pneum., federspannend
4 N
Bestell-Nummer
52.71.2.0002.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung )
pneum. Anschluss, wahlweise,
»QGreifer 6ffnen” Gewinde G'/s
- =135
. 2
M6x9 tief -~
(a\]
P L
Ll Option: \CTT s
& L[L Fixierbohrung @ *7
rﬁ T D67 x 10 tief 1 &
] g o
EE: Haltewinkel mit = _o 3
! C¢ u o Klemmhalter " n
\ —
o Y 2\‘4\ L4 &
AT e AT - ¢
7 R beide Schaltfahnen =1
2 é S ' e s & e I getrennt einstellbar e
S N * ,/ - V:X’ \. f} ;
2 I j -
c _J 6,4
& 76 pneum. Anschluss ™ )
Q. 66 ‘20835
2 ——15 l=—090 —» G'/s zur = :
— geschlossen Unterstiitzung der ‘ ‘
15¢° 96 Federkraft ——51—
|~ ca 130 gedfinet — ,Greifer schlieBen®
90
—— 2810’0;
" " Befestigungsgehause
+ (‘“‘L i um 4Xx90° umsetzbar
& zr\\ 7777777777 ’_3 Option:
; i Fixierbohrung
L R A e
= @
Yol llel
‘ ‘ i M6x14 tief
—| 2818 | a—
‘(DSO’J
70
Greifergewicht = 2,88 kg - )
4 N
N J

563340 o

A 16 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 52.71.2.0.501.

4 N
Bestell-Nummer
52.71.2.0001.501.
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fur 76
Wechsel-Greiffinger 15 116 o //,] I +
(1,5875) *:¢ | L1
Q © © &
N i \
3 i 8=z —— T A - T
r ‘)45: % ) ) - * (T el *
Goo U [Tl g
(sp) < :
g 10.,
Einzelheit Z — 28 2 L L-%
s 96 5 ~ 51~
Greifergewicht = 2,7 kg @ .
J
4 N
Bestell-Nummer )
0.510.01105 — 1] mi |
Greiffinger Ausflihrung ,K“ i ©
Kerbverzahnung ~ @ @ A -
« * /f\‘»e. I | i W‘I .4?‘\_\ * e
ﬁ ° s A B - 21 2y1.-Schraube
0o S VLS DIN 912
R = = S M8x16
BN L8
C
84 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck -
4 N
Bestell-Nummer P /»/"[ - - //T
0.510.01106 * T 5|
Greiffinger Ausflihrung ,G* @ @
Kerbverzahnung N + [SSse | — === A i —
r P2 e e BT e [F71| zyl.-schraube
(=} * i i N A\ \ © NI AdA
Qg A STEH T + DIN 912
o =] - \ @ -
N . A ] M8x20
Lg ! ! \ \ g
) — - e © 3,
H =1 Q.
—{ |7 |- — 2 008
‘ 75 o 257
! 141,4 1,1 )
163.6 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck ’ - )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten A17



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

52.71.3.01.500. pneumatisch
/7 ] N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
4 4 Legende:
950 10,45
A - 4,5 bar pneumatischer Druck
900 9.9 B = 6 bar pneumatischer Druck
850 9,35
800 8,8
750 825 o
\ o
I
\ 3
700 77 g
‘©
\ S
1]
650 7,15 5
\ £ Spannabstand A:
— 600 \ 6,6 PE Spannabstand A
z (9]
— o]
pu \ !
T 550 6,05 D
£ \ -
C (%2}
g \ 2
o 500 55 §
2]
450 \ \ 4,95 ;é \
TTE
8
400 44 =
A 2
350 385 & Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
Reibfaktor
800 33 Werkstlck — Spannbacken = 0,1
5 N o7 Beim kraftschlissigen Spannen
50 N B~ 5 in Prismen erhéht sich die mégliche
Transportlast auf:
™~ .
200 A+22 Diagramm-Transportlast
cos o
jedoch darf die zuléssige Transport-
150 1,65 last nicht Gberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180
vap \— Spannabstand A [mm] ——p B
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- . °
A18 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

pneumatisch 52.71.3.1.500.

' N\
Transportlast:
Im Formschluss bis 33 kg.
Im Kraftschluss bis 8,25 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.
A J
] ' N\
Technische Daten:
Offnungswinkel 2 x 15° ;
Spannkraft siehe Diagramm & = 2
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm o
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen* |
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 6,0 bar
Betriebsdruck, minimal 4,5 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 28,27 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 33,18 cm?
Kolbenhub 12 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
. . 4 . h
Technische Beschreibung: Pneumatischer Anschluss
Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem offen N N geschlossen
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.
In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.
Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den schlieBen &finen
Kolben bewegt.
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.
4 2
, 14 12
ot il /
14 /D 1T T q\]12
5 1‘ 3 )
. J
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]71.]B
mit Fest-Greiffinger 52.71.3.0002.500.] GroBe 13|
fur Wechsel-Greiffinger 52.71.3.0001.500.] |, Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 500.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.71.3.] || Bestell-Nummer [52.]71.]3.]0001.]500.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01108
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01056

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite A19



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.71.3.:1.500. Fest-Greiffinger, pneum.
4 N
Bestell-Nummer
52.71.3.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
~ 5%;)‘ . »Greifer 6ffnen” G/s 16/~— as
4>4;é”8 L—
M8x14 tief o LQL
by - o=
#' [T i 1N 5! NI : I\ +
. ) lT,’J b
g * ’%/ 'L L‘H Option: 4 7 * 3
© 1 N il Fixierbohrung ak * o
(<) — ! T — =
r* = @kj@ : @8F7x 10 tief @ il <
* + i | [N o S
.2 ¥ o Haltewinkel mit 5 o o
A * 0’>7+ * 1.7 L \ Klemmhalter B
IS /'/ /" ’9 .7\'\ \\'\
2 f DU 725 BN e - ©
S o s /I i . 2
2 © 5 !’ / ! ‘-\ beide Schaltfahnen
g ‘ A‘ 7 = getrennt einstellbar @
(]
& 112 H—‘ o4
o 98 pneum. Anschluss . 2501
- geschlossen ,Greifer schlieBen® «684
150 136 Gewinde G'/s
~——— ca.184 gedffnet——
120
——3610,02<7
il il Befestigungsgehduse
il T
* H M um 4x90° umsetzbar
: ! ! :
S D &
T ] Option:
= @ :—l Fixierbohrung
_— (DBF7 X 8 tief
o o 7 1
& \ wj
@ M8x16 tief
—‘— 3818 l
‘¢ 062
Greifergewicht = 4,2 kg .
J
4 N
N J

A 20 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 52.71.3.1.500.
4 N
Bestell-Nummer
52.71.3.0001.500. 1o
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fur o _ _/,/-//'T
Wechsel-Greiffinger 5 116 _ | | +
( ,58751r + i O Yo\ = )
P S T T — 5 A
g * 7* 2 A A B * TH *
* TS =i - i
o> ey : T Tz
—| 36 |==— g — L 12'0'04
Einzelheit Z 50 50 g 29
|—— —— |—— — - c — - | |
©
15 136 & |~—68 —=]|

Greifergewicht = 3,5 kg °)
4 7 N

Bestell-Nummer o T n ////,/-—[

0.510.01107 | —L ‘ T

Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ an @

Kerbverzahnung < . . A =

[sp) ) v L —
-2 * /F s 230004 ‘ % 1 1\ * L E
T N¢ I ks A g | Zyl.-Schraube
I % L= L 3 © | DIN912
R & b IR M10x20
i c? // /i \\ \'\ g
‘ ,' —] —— ) C -
— ,,i* 11 — \ 8 f)
@ ‘ 6.4
— ‘1 7 |—— — 25 005
l~—034 : _

Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ‘ 128,2 Verstellbereich )
4 - R N

Bestell-Nummer c— T

0.510.01108 i

Greiffinger Ausfiihrung ,,G* < -]

Kerbverzahnung ™ * A L -

| 11
g T Zyl.-Schraube
S DIN 912
o a8 © | M10x25
S ©
i £
©
Q.
n f}
—| 20 [~ ——‘ <67’;430_005
99 . B <0
. . ! 191,6 *

Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 296.4 Verstellbereich - )
4 N
N J

A 21
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52.713.1.501.7

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneum., federspannend

/ N\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A A .
1700 18,7 Legende'
A - federspannend
1600 17.6 B = mit4 bar Druckunterstitzung
\ C = mit 5 bar Druckunterstitzung
1500 16,5
D - mit 6 bar Druckunterstiitzung
1400 15,4
|
1300 \ \ 143 o
o
Il
\ 3
1200 132 ©
A
[$]
1100 12,1 g
\ N\ £ Spannabstand A:
—_ 1000 \ \ 11,0 PE Spannabstand A
2 3
L I
® 900 \ \ 99 T
x \ =
C (%2}
2 2
& 800 \ 88 5 \
2]
5
<
700 7,7 £
8
600 66 £
\ 08_)
c .
500 <>Diss 8 Randbedingungen:
™ C1 Beschleunigungswert = 3 m/s?
400 ™ 14a Reibfaktor
B Werkstlick — Spannbacken = 0,1
300 33 Beim kraftschlissigen Spannen
N ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
g Transportlast auf:
200 [~ ~ 22 Diagramm-Transportlast
—— A COS a
100 11 jedoc_h darf die zulassige Transport-
’ last nicht Uberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180
VapF \— Spannabstand A [mm] ——————» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- - °J
A 22 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.71.3.21.501.

563410 o

' N\
Transportlast:
Im Formschluss bis 33 kg.
Im Kraftschluss bis 17,1 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.
A J
] / N\
Technische Daten:
Offnungswinkel 2 x 15°
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen* L
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 6,0 bar
Betriebsdruck, minimal 4,5 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 58,91 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 63,81 cm?
Kolbenhub 12 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
. . . h
Technische Beschreibung: Pneumatischer Anschluss
Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem offen & N geschlossen offen § N geschlossen
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.
In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.
Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder. —
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den schlieBen 6ffnen offnen
Kolben bewegt. - _ _ Druckunterstiitzun )
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten )
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die )
Naherungsschalter aktivieren. 4| 2
X
, 14 12 , 14 12
i Tt At Al
14[/D 1T TL\12 14[/DIT T 12
513 513
\. ! ! )
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]71.]B
mit Fest-Greiffinger 52.71.3.0002.501.] | GroBe 13|
fur Wechsel-Greiffinger 52.71.3.0001.501.] | Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 501.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.71.3.] | | Bestell-Nummer [52.]71.]3.]0001.]501.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01108
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01056
Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite A 23



52.713..501.

2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger
pneum., federspannend

4 N
Bestell-Nummer
52.71.2.0003.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger 18—
AuBenspannung 50—t L 13
36¢o‘,oz pneum. Anschluss, wahlweise, 3,5
] | ‘ ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s 0
—=| 388 | = ] o
! | | "1
+ [l i M8 12 t f [l :
Q o - § _ x12 tie 10 I 7
g ‘F i *@@ ?‘ 4l
oL LT ©
r L @k J@ I A haiTs)
* i L‘H Option: «
HF; i Fixierbohrung
% DBF7X10 tief
== -~ %
* + A [PA ©
o |82 A Haltewinkel mit = ®
A Q——— - - \ —
* ™ * ] A1 [\\_‘L \ Klemmbhalter |
? 8C\IT /, 7 '9; \'\_ \\
'8 — [ e Feer 0 -0 ©
o) o s [V ik R ) ~
B ©® / f beide Schaltfahnen
E ‘ S =L trennt einstellb B
g A‘ . i (- getrennt einstellbar
(% 112 7»‘ 64|
25_0,05
o 98 pneum. Anschluss - <201
- geschlossen G'/s zur «634‘
150 136 Unterstiitzung der
.. Federkraft
ca.184 gedffnet »Greifer schlieBen“
120
—— 3610v02<7
ik il Befestigungsgehéause
* 1 SR um 4x90° umsetzbar
- I
8 @ &
r H Option:
Ho Zm Fixierbohrung
— 8F7X 10 tief
o a> |
> | Ay
@ @ M8x16 tief
—=] 38" |<—
‘¢ 062 "
90
Greifergewicht = 6,7 kg B
J
4 N
N J

A24

Anderungen vorbehalten
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563430 o

2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 52.71.3.0.501.
4 N
Bestell-Nummer
52.71.3.0001.501. .
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fir o n /,/-//'] *
Wechsel-Greiffinger 15 116 * * =
(s 1-——10 © z 3
< - .
7° * iiz,;’.’ " UEU[ o L ]U{U ; *A [ TH o *
SRR pani [T
Einzelheit Z 50 50 o 29
| —— | — c — |——
s 136 s |~— 68—~
Greifergewicht = 6,0 kg o )
4 , » N
Bestell-Nummer P T o+ ’[
0.510.01107 * s ‘ Hi=
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ Vany @
Kerbverzahnung S . . A = ] |
SR IS gy Ay [ ] QE_
Tﬂ = T i e o == zyl.-Schraube
— 7 = B g % | DIN912
e bl / € Vy2 M10x20
l C;) ,/ // \\ \\ g
H == —— 3 C N
—7 ,i’ 11 = \ . c% f)
J 6,4
4>‘17<* I 05005
-~ 934 ’ _
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ‘ 128,2 Verstellbereich >
4 L N
Bestell-Nummer N T
0.510.01108 i
Greiffinger Ausfiihrung ,,G* < -]
Kerbverzahnung ™ * A — —
1! | I
o I Zyl.-Schraube
S DIN 912
o 2 ©- | M10x25
= ©
i =
©
Q.
[92] f}
6,4
— ‘20<7 ‘—] s
99 ] |80
| 191,6 17.4
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 2064 Verstellbereich <)
4 N
N J

Anderungen vorbehalten A 25



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

52.714..500.7 pneumatisch
/ ] ™\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A A )
Legende:
1600 17,6
17,05 A - 4,5 bar pneumatischer Druck
1500 165 B -6 bar pneumatischer Druck
15,95
1400 15,4
14,85
1300 \ 14,3
13,75 Oc”>
\ :
1200 132 o
\ S
o
12,65 <
\ S
1100 121 & .
g Spannabstand A:
11,55 =
— \ \ o Spannabstand A
Z£.1000 110 3
= HAVA |
;@ \ 10,45 g
£ 900 99 &
2 2
2 935 9 \
\ L\ 5 E
800 88 <
\ E |/
825
\ g
700 77 T
I}
\ 2
715 2 .
- e 8 Randbedingungen:
' Beschleunigungswert = 3 m/s?
6,05 Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
500 55
\ 4.95 Beim kraftschlissigen Spannen
\ ’ in Prismen erhoht sich die mégliche
400 B | 44 Transportlast auf:
Diagramm-Transportlast
AT 3,85 COS a
300 3,3 jedoch darf die zulassige Transport-
last nicht Uberschritten werden.
5060 80 100 120 140 160 180 200 220 240
Ve Spannabstand A [mm] ————» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- \- J
A 26 Anderungen vorbehalten
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563450 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch

52.71.4.7:2.500.1

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 14,7 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

. J
] ' N\
Technische Daten:
Offnungswinkel 2 x 15°
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 6,0 bar
Betriebsdruck, minimal 4,5 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 49,68 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 56,75 cm?
Kolbenhub 17 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
. . . h
Technische Beschreibung: Pneumatischer Anschluss
Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem offen N N geschlossen
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.
In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.
Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den schlieBen &finen
Kolben bewegt.
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren. 5
, 14 12
T
14 /D11 T\ ]12
5.3 )
N J
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]71.]B
mit Fest-Greiffinger 52.71.4.0002.500.] GroBe 14. |
fur Wechsel-Greiffinger 52.71.4.0001.500.] Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 500.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.71.4.] | Bestell-Nummer [52.]71.]4.]0001.]500.06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01110
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite A 27



52.71.4.1.500.

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Fest-Greiffinger, pneum.

4 N
Bestell-Nummer
52.71.4.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde G'/4 D4
4
[—— —— LQ
M10x18 tief ﬂfi
L e
[te) A 7 [13‘ e il 7 0
1 ® Th T Option: i o
0 o+ o Fixierbohrung ¢ S
1 : = @10F7 12 tief - k&
T8l AN ©
1 1 3 | &
N N> ’\\,33‘ Haltewinkel mit SN
A b A mne —\ Klemmhalter ]
/ i \ \
NERNIN |
o T v |/ % V]
8 . g2 B _ © N
2 Qw / f Y|\ \ beide Schaltfahnen -
/ \ -
s ¢ DA B [ | |\ | getrennt einstellbar
g =/ [ &
2 1
® 150 pneum. Anschluss *‘ 6.6
: -0,05
Y 130 Greifer schlieBen* SR [ B O
.y geschlossen Gewinde G'/s <73544
150 180
l=———ca. 244 gedffnet
156
—— 481’0132
‘L‘ ‘m‘ Befestigungsgehause
* i)r—‘t, ,J—H um 4x90° umsetzbar
Yol ) ! : ‘} d
N =/
@ Option:
1 Fixierbohrung
4 _— J10F7x 12 tief
=} A I
1@ T M10x22 tief
‘—— 50H8
‘« 090
120
Greifergewicht = 9,2 kg .
J
4 N
N J
A28 Anderungen vorbehalten
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563470 o

Anderungen vorbehalten

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 52.71.4..500.
4 N
Bestell-Nummer 150
52.71.4.0001.500.
Winkel-Bewegung, o T
Kerbverzahnung far —] e
Wechsel-Greifinger e AT ;
2 f-————— 5
GEE IR B 0 g :
o N i i
; 7 ir* Z/Z( . MH i \ MH ; * A i i *
& * ? = \==1, \\;l;“#u’ ko)
0 c
- ]
Einzelheit Z | 40 |~ E L] 1400
15° 180 @ 85
Greifergewicht = 8,4 kg ")
e — — A
Bestell-Nummer T T _ T ] T
0.510.01109 * T | ]
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ Vaxy @
Kerbverzahnung N + : A =
< I \ | —
el /I I\ A ? il 1l
TWw 7 = AAAAA $0041) P\ st =300 (T
T““ & oA EEA L oz T2 zyl.-Schraube
I / *:’* N *\:* \ \ ﬂ DIN912
7 F— Q‘ === \ \ - DIN 912
gl * F Ly 8 M12x25
< _,/ i 13 } \ \\ g
i Y L | L] <2 iy Vo8
=t 6 o
6,6
— DD |- y
<57,6— |80
-~ 1008 26,95
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stilick 1637 Verstellbereich -
4 — 2
Bestell-Nummer T T
0.510.01110 1L
Greiffinger Ausflihrung ,G* *
Kerbverzahnung o~ A ==
M R
[ 11
~ -+
* o % ,ii Zyl.-Schraube
Yo i -:,7)' T AaA
c\| DIN 912
3 r* ] E @ [ M12x30
— i e
3 ;o 25 Lo 8
* L\\JI —— |~ '\\/'/j (2]
=== == f)»
112 |66
| 212,6 26,99 | |Lses
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick ‘ 266’5 Verstellbereich — Y
4 N
N J
A 29



52.71.4..501.0

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
3000 33,0
4 A Legende:
31,9
A - federspannend
2800 30,8
\ 097 B = mit4 bar Druckunterstitzung
2600 \ 28.6 C = mit5bar Druckunterstiitzung
\ D - mit 6 bar Druckunterstiitzung
\ \ 27,5
2400 \ 26,4
\ \ 25,3
2200 242
WA\ :
23,1 o
(]
VA g
2000 \ \ 22,0 5
1]
209 & .
\ \ £ Spannabstand A:
1800 19,8 =
— \ o Spannabstand A
= 187 &
= A\ N\ |
;@ 1600 176 2
c 1]
§ 165 4
<
© 1400 154 3
©
14,3 <
1200 132
2]
K
121 %
@
1000 11,0 ¢ .
AN 5 g Randbedingungen:
\ Tes Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 C-rss Reibfaktor
N Werkstiick — Spannbacken = 0,1
B-+77
Beim kraftschlissigen Spannen
600 6,6 in Prismen erhoht sich die mégliche
55 Transportlast auf:
' Diagramm-Transportlast
400 \ 4,4 Ccos a
\
— A—33 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
L—200
5060 80 100 120 140 160 180 200 220 240
VépF Spannabstand A [mm] ———————» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N N J
A 30 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.71.4.0..501.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 32 kg.

Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

e

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6,0 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

102,62 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

109,68 cm?

Kolbenhub

17 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Pneumatischer Anschluss

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder.

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den
Kolben bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.

offeNM g geschiossen  °feNN g geschiossen

[

schlieBen offnen offnen

Druckunterstiitzung

ST

.

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

Typ

mit Fest-Greiffinger 52.71.4.0002.501.

GroBe

fur Wechsel-Greiffinger 52.71.4.0001.501.

Ausfihrung:

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

Greifrichtung:

mit Klemmhalter

D
501.

AuBenspannung

Code Gruppe E, fir M12 06

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

M18 07

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

E
als Ersatzteil 52.71.4.] ||

Bestell-Nummer [52.]71.]4.]0001.]501.

[06]

Zubehor Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109

Wechsel-Greiffinger ,G“ 01110

01114

Wechsel-Greiffinger ,Rohteil”

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite

A 31



2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger
52.71.4.1.501. pneum., federspannend

. A

Bestell-Nummer
52.71.4.0002.501.
Winkel-Bewegung 23,5
mit Fest-Greiffinger 62— - I~ 4
AuBenspannung - 48 ‘ ~— pneum. Anschluss, wahlweise, 20— ==
—| 50" | ,Greifer 6ffnen Gewinde G/ q-* *
A \ L [ i * 8
B | M10x17 tief W H- j
is . @ <
EH Option: x
nr Fixierbohrung
-+ D10F7x 12 tief
0 S
[sp)
* * IQ 9t Haltewinkel mit %7 <
NI [\ \,}\ = ~
A < Q ] _ h\ Klemmbhalter ||
* ~ i / Il FT"-, | | |
re} 17 % o
ke Qa9 I.’ 4 \ \
5 T i == S i o o
% o I T3] | \beide Schaltfahnen =]
s P2 / .\ getrennt einstellbar
© . N
§ ¢ = FET i
& l ‘ 6,6
150 pneum. Anschluss T ‘730.0,05
=25 130 G/a zur Unterstiitzung — ="
— geschlossen der Federkraft <—85—>‘
150 180 »Greifer schlieBen
Li ca.244 gedffnet ———
156
—— 48iOVO2 |——
‘,% n Befestigungsgehause
+ o T um 4x90° umsetzbar
2 K D)
| @ Option:
1 ':l Fixierbohrung
d I | — 10F7x 12 tief
& S M10x22 tief
‘—— 50t8 J
L 090 —=
120
Greifergewicht = 13,8 kg .
J
4 N
N J

A 32 Anderungen vorbehalten
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563510 o

2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 52.71.4.0.501.17

4 N
Bestell-Nummer 150
52.71.4.0001.501.
Winkel-Bewegung, o i
Kerbverzahnung fir — e
Wechsel-Greiffinger e AT +
2 f-————— E
(1,5875)N + é * @) o) g 3
&Y I —
2 F Y300 N1y s v A e *
’77% ZL "irz \,, \\/JU?L/ > B H H .
= ©
@ '-QT c
Einzelheit Z —= 40 |=— [ »‘ L 004
15¢° 180 n 85
Greifergewicht = 13,0 kg - )
4 B — B
Bestell-Nummer T T T T
0.510.01109 + T ‘ i
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ an @
Kerbverzahnung o =
1/ T T y\ A 1 |
vm * R | L ‘l\ | _LA * ] S j—
« o /I T h\ = o = \_\ H”H
f ¢ T A= JT ﬁ“’ ll Ill ”J!‘I T'\L__ ./\i v g 1T Zyl.-Schraube
y = M=t 5 0| DIN912
g Lor L AR~ M12x25
< / ! 13 } Y 4 c
v [ | = ] Py @
B = = [ o
—| 22 | »‘ 6‘20 20,05
oo 26,95 —~! .
- . ) l~—109,8 ’ ,
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Sttick 163,7 Verstellbereich -
4 B — N
Bestell-Nummer P T T T
0.510.01110 r 1L
Greiffinger Ausflihrung ,G* * fap
Kerbverzahnung N + — . N — * A = . ]
| ! L HE L
* & /, A \7\1%1'§ y 2 B Zyl.-Schraube
/I e Nr e L S L n O
S - @ & |DINo12
< r i ] © M12x30
Al ! i =
S 13 s
/ l‘ —— |———
T ! I 25 (/Q)‘
/\\\, —— | ————
== = f}
112 11 les
- . ) | 212,6 26,95 | |sese
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick 266 5 Verstellbereich —~—— <)
4 N
N J

Anderungen vorbehalten A 33
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52.751..500.

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
460 5,06
4 4 Legende:
440 4,84 .
A = 50 bar hydraulischer Druck
420 \ 4,62 B = 70 bar hydraulischer Druck
400 4,4 C = 100 bar hydraulischer Druck
380 \ 4,18
360 3,96
340 \ 374 &
I
320 352 o
(]
‘©
300 33 ©
\ 2
280 3,08 § Spannabstand A:
= PE Spannabstand A
Z 260 2,86 ©
— o]
m \ :
T 240 264 T
£ =
c 1]
8 220 242 5
& 5
2
200 22 g \
<
180 198 £ \J
@
K
160 176 §
o
2 .
S .
140 No 154 8 Randbedingungen:
i = 2
120 132 Beschleunigungswert = 3 m/s
N Reibfaktor
100 N 11 Werkstiick — Spannbacken = 0,1
\ ,
\\ B Beim kraftschlissigen Spannen
80 ™~ 0,88 in Prismen erhdht sich die mégliche
™~ Transportlast auf:
A
60 0,66 Diagramm-Transportlast
cos o
40 044 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Uberschritten werden.
20 30 40 50 60 70 80 90 100
viy \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N J

Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch

52.751.1.500.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,8 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehduse ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsflihrung durch den

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 100 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 1,60 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 3,14 cm?

Kolbenhub 6 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
N

Hydraulischer Anschluss

offen 1 N geschlossen

Kolben bewegt. ; “
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. schiieBen offnen
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verléangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.
A| |B
| 1 2
AN
a |b
Ny PQ T W,
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]75.|8
mit Fest-Greiffinger 52.75.1.0002.500.] GroBe 11.]
fur Wechsel-Greiffinger 52.75.1.0001.500.] |, Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 500.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.75.1.] | ] Bestell-Nummer [52.]75.]1.]0001.]500.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01103
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil* 01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite B3



52.751..500.

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Fest-Greiffinger, hydraul.

e N
Bestell-Nummer
52.75.1.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
$‘ 28 fm— »QGreifer 6ffnen” Gewinde G1/s
— L
>20’r°'z+
I M5x10 tief
| SE—
] === 1
TS oo i
Fixierbohrung «
* (O5F7x 8 tief = . * +
— B\ [Te}
. . == ~ [
Haltewinkel mit =i B % i g
)l
Klemmhalter == D— ¢ ®
o
beide Schaltfahnen 17 © 7
A * getrennt einstellbar my I
B wn
( [se)
g Iid i
S hydr. Anschluss 5
[2]
el ,Greifer schlieBen* —= T 005
c 1 Gewinde G'/s i ‘¢L-011
G | | "geschlossen
& 15° 68 I=—38 —
‘4 ca.90 gedffnet=
74
e 2079%
ﬂ ﬂ Befestigungsgehause
N Ll um 4x90° umsetzbar
i \
* .
j |
o 7\ g’f: Option:
o \&/ N Fixierbohrung
? & % O5F7%8 tief
¢ 19© M5x12 tief
—=| DDH8
LDSG—I
Greifergewicht = 0,81 kg © )
e N
J
B4 Anderungen vorbehalten

5:6356-0 o



563570 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 52.75.1.01.500.17

4 N
Bestell-Nummer
52.75.1.0001.500.
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung flr _ _ -
Wechsel-Greiffinger 18, 4 | J!/16_ — =1 | !
(1,5875) i ol =
& ) @ - A [ | ©
™ e — —= — !
Q—i < * Z'I' ; HW’? Wl” ; * MY *
AT ] 'g
™ 13 8 M6
—— 7] ;
Einzelheit Z - 25 l 18 |=— g ,w L%
—={ 25 § *»j 20,5 —~=—
15° |«—— 68— =
Greifergewicht = 0,75 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103 — /-/[ — /_/,/./[
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ )] 5—|=
Kerbverzahnung * @ © A g !
] == = —
N i =t i
* =3 - " % i ﬁ‘Zyl.-Schrau be
cf) T i Ay e [T DIN 912
® N D7 8 M6x16
[ ——n s : z
= £
|7 | ——-— © —|5|—— 005
4>1‘0¢ 79 (?J- »‘ ‘&0,1
— 23‘4 |——— f—1
\¢43 . Verstellbereich
59
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlick - )
4 N
Bestell-Nummer : — i
0.510.01104 ! ol T
Greiffinger Ausfuhrung ,G“ ]
Kerbverzahnung e} A —
f = T 7y1.-Schraube
S 2 ©-| DIN912
L o M6x16
C
[\
[eR
@ 5
o 2099
\ 7,9
\ 109,4 )
1252 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck - )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten B5



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.75.1..501.0 hydr., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
460 5,06
A 4 Legende:
440 4,84
A - federspannend
420 4,62 B = mit 30 bar Druckunterstiitzung
400 4,4 C = mit40bar Druckunterstitzung
\ D - mit 50 bar Druckunterstitzung
380 4,18
360 \ \ 3,96
340 374 &
I
320 352 o
(]
W\
300 33 §
2
280 s08 £ Spannabstand A:
— \ PE Spannabstand A
Z 260 2,86 ©
— o]
v I
;@ 240 264 9
IS5 3
:.;_ 220 2,42 % ‘
2
200 22§ / \
4
180 1,98 E kJ
8
160 176 5
o
2 .
140 N 154 € Randbedingungen:
120 ™N ™N D 130 Beschleunigungswert = 3 m/s?
™~ C| Reibfaktor
100 N Bl 14 Werkstlck — Spannbacken = 0,1
\\ Beim kraftschlissigen Spannen
80 0,88 in Prismen erhéht sich die mégliche
\\\ Transportlast auf:
60 E—— A+0,66 Diagramm-Transportlast
cos o
40 0,44 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Uberschritten werden.
20 30 40 50 60 70 80 90 100
ViyF \— Spannabstand A [mm] ————» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
o\ )

B6 Anderungen vorbehalten

5-6358-0 o



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.75.1...501.1

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,6 kg.

Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

5:6359:0 o

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 100 bar

Betriebsdruck, minimal 45 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 1,60 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 3,14 cm?

Kolbenhub 6 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die

Hydraulischer Anschluss

offenl g geschiossen offen g geschlossen

Spannfeder. B [ B
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den offnen schlieBen offnen
Kolben bewegt. )}
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlédngerten M *e--
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die 50 bLf
Naherungsschalter aktivieren. ~ max. ob bar o,
A 5 Druckunter- AT =
‘ 1 5 stut‘zung 1 5
A AN
a| |b al |b
L P\Q T PQ T ° )

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]75.|8
mit Fest-Greiffinger 52.75.1.0002.501.] | GroBe 11.]
fur Wechsel-Greiffinger 52.75.1.0001.501.] | Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 501.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.75.1.] | ] Bestell-Nummer [52.]75.]11.]0001.]501.06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01103
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil* 01112

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite B7



52.751..501.

2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger,

hydraul., federspannend

(" N
Bestell-Nummer
52.75.1.0002.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
ﬂ 28 |~
*‘22"'8‘7— )
|| ogHe2 M5x10 tief
1
T [77 e=—1 1] N
i i T ‘ 11
T T Fixierbohrung L= s ?
& + i P F7x 8 ti /R ul * -
N s ! J5F7x 8 tief \S3) 7 o
T - ) £ 4+ <
b1 o ee o e 5l o
: Haltewinkel mit == €D @
| Klemmbhalter JH0 2
i 5 =
* + ? 5(\7 beide Schaltfahnen oL ] o
o | Q@ = instellb CCa =
A* 2 *“’ : getrennt einstellbar 7 — | I
[Te) [To]
< A / !
s * [ hydr. Anschluss ,J
é 54— G/s Zur —a] |53 os
< »10«48»‘ Unterstiitzung der 1. 1457
g ; |_| geschiossen Federkraft
(%) 5 68 ,Greifer schlieBen* —~—38—
ca.90 gedffnet=|
74
—y207%
ﬂj ﬂ Befestigungsgehause
[l 1 um 4x90° umsetzbar
. JHEEN
: o
i i
o /N Q//—P: | Option:
« N7 N/ Fixierbohrung
? @ % O5F7 %8 tief
¥ B Cl
¢ 19 @\ M5x12 tief
— | DDHE | o
<036~
|52 — |
Greifergewicht = 1,16 kg 5
J
(" 0
J
B8 Anderungen vorbehalten
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563610 o

2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung,
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend

52.75.1...501.1

Bestell-Nummer

52.75.1.0001.501.

Winkel-Bewegung,

Kerbverzahnung fur 15

1/16

. — [
Wechsel-Greiffinger WS) — . @T'/T [ *
& © 1©- -@ + A E—] ©
™ == == —
g * N * * Z"' Juli 7 W * % lWl [ }
1'd i = -
AT T T
bl . g M6
inzelhei ] 3 [ 18
Einzelheit Z ——| 25 ¢18 |~ g ] '\7
15 68
Greifergewicht = 1,1 kg i
J
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103 - — ,/./[
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“
Kerbverzahnung + 1@ A % il
™ I/‘- — —
o + adl T * Wl Zyl.-Schraube
I v 2 "5 DIN912
™ T g M6x16
¥ SRS a
) g
7| I 5
o & 1437
TEda=- 7\}9 tellbereich
‘¢43’2’ erstellbereic
59
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlick - )
4 N
Bestell-Nummer — P
0.510.01104 * R |
Greiffinger Ausfuhrung ,G“ -
Kerbverzahnung Q + * A —
< o .
* ™ S i Zyl.-Schraube
5 ? ®-| DIN912
[{e)
! = M6x16
§T C
B S
@ 5
‘ 205
! 109.4 7\;9 tellbereich
125.2 erstellbereic
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck - )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten




2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

52.75.2.1.500. hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
. o | Legende:
A = 50 bar hydraulischer Druck
850 \ 9.35 B - 70 var hydraulischer Druck
\ C = 100 bar hydraulischer Druck
800 \ 8,8
750 8,25
700 \ 7,7 S
I
\ 3
650 7,15 87
‘©
\ B
600 6,6 S
VO 2 Spannabstand A:
_ . 550 \ \ 6,05 PE Spannabstand A
2 3
p \ !
T 500 \ \ 55 O
X =
c 1]
: \ § |
& 450 \ 495 & /\
2]
5
400 \ \ 44 <
\ CE
8
350 38 T
\ 2
c .
300 N 33 S Randbedingungen:
\ Beschleunigungswert = 3 m/s?
250 C +2,75 Reibfak“tor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
200 \ 50 Beim kraftschlissigen Spannen
N~ ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
~ B - Transportlast auf:
150 <~ 1,65 Diagramm-Transportlast
I~ A- cos a
100 11 jedoch darf die zuléssige Transport-
’ last nicht Gberschritten werden.
30 40 60 80 100 120 140
vay Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

B 10 Anderungen vorbehalten
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563630 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch

52.75.2.0:1.500.17

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 9,4 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

100 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

3,02 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

6,16 cm?

Kolbenhub

8 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehduse ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsflihrung durch den
Kolben bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verléangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.

Hydraulischer Anschluss

schlieBen

al

offen 1 N geschlossen

offnen

\ Y |1

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D

E

Typ

A
[52.]75.

w

mit Fest-Greiffinger 52.75.2.0002.500.

GroBe

fur Wechsel-Greiffinger 52.75.2.0001.500.

Ausfihrung:

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

Greifrichtung:

mit Klemmhalter

AuBenspannung

D
500.| E

Code Gruppe E, fir M12 06

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

M18 07

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

E
als Ersatzteil 52.75.2.] | ] Bestell-Nummer [52.]75.]2.]0001.1500.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.75.2.11.500.17 Fest-Greiffinger, hydraul.
4 N
Bestell-Nummer
52.75.2.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
M6x14 tief .
==
Option: 4
Fixierbohrung s
DBF7 X 10 tief TR
= D !
Haltewinkel mit @T —7 ~ &
Klemmhalter = N
1 LI f
e beide Schaltfahnen | =
S getrennt einstellbar TT *
[%2]
o
1] |Lea
5§ hydr.. Anschlgss ‘ 209%
n ~Greifer schlieBen” ™
geschlossen Gewinde G/s ‘ 51 ‘
96 |—— ——
‘k ca.130 gedffnet—=—
90
—— 281&02‘7
r Befestigungsgehause
+ (“‘L i1 um 4x90° umsetzbar
1
& ir\\ 7777777777 rj Option:
i @ @ I Fixierbohrung
i 6F7X 10 tief
- Hd
o AW =
> H N
i
AN
i M6x14 tief
4‘— o8Hs <‘—
050
70
Greifergewicht = 1,88 kg .
J
4 N
N J
B12 Anderungen vorbehalten

5:6364-0 o



563650 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 52.75.2.11.500.1

e N
Bestell-Nummer
52.75.2.0001.500.
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fur 76
Wechsel-Greiffinger
1,5 1/16 . e
(1,5875) N *
& D) A Ei=S &
ot Wi I i I
Lo : e
Einzelheit Z 34 8 A ] og 1L
C
Greifergewicht = 1,7 kg @ Y,
e N
Bestell-Nummer )
0.510.01105 — 1] |
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ i 4 |
Kerbverzahnung ~ + @ @ A =] |
I3\ o, | [, = T
? © i Iﬁ‘ﬁf:— N \\ L fasd Zyl.-Schraube
©Q | oS o 5 | | DIN912
o N / ] L ‘ \ +
¢ * i // =3 =i \\ \i § M8x16
Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stiick 84 )
4 N
Bestell-Nummer P /'/"[ — i /"[
0.510.01106 T 5| T
i : ! S 9, |
Greiffinger Ausfihrung ,,G* - © @ 3 |
Kerbverzahnung N * i I — === * A o '_%3
i i F=T — \ I 1]
i T F ol FEEX I =
T i :;2 T e & I 5 AV o | 11| Zyl.-Schraube
S T W S NiNois
C'\li 1 — e - \ - {} DIN 912
4 I s -+ 0 2
N oo I_,’ / \ \\ kel M8x20
! : f
-’ ¢75 ] 25005
| 138,2 12,7
1 63’6 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck ’ - )
4 N
_ J

Anderungen vorbehalten B 13



52.75.2.01.501.7

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

hydr., federspannend

/ N\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A .
. oo Legende:
\\ A - federspannend
850 \ 9.35 B = mit 30 bar Druckunterstitzung
\ \ C = mit 40 bar Druckunterstitzung
800 8,8
\\ \ D = mit50bar Druckunterstitzung
750 \ \ 8,25
700 \ \ 77 .
VA &
650 \ \\ \ 7,15 ?)
) S
g
A\ 5
600 6,6 S
VA g Spannabstand A:
_ . 550 \ \ 6,05 PE Spannabstand A
Z A\ 2
I
T 500 A 55 T
\A 1
% ol N\ 2 |
& 450 495 §
\ \ % /\
<
400 \ 4,4 £ \-/
350 \ 3,85 g
N\ g
o .
300 \ 33 8 Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
250 D1, Reibfaktor
N JC Werkstiick — Spannbacken = 0,1
200 B 29 Beim kraftschlissigen Spannen
N ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
Transportlast auf:
150 ™~ AT 165 Diagramm-Transportlast
cos a
100 11 jedoc_h darf die zulassige Transport-
’ last nicht Gberschritten werden.
30 40 60 80 100 120 140
VarE Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- - °J
B 14 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.75.2.01.501.

563670 o

p
Transportlast:
Im Formschluss bis 20 kg.
Im Kraftschluss bis 9,8 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere £
Transportlasten auf Anfrage.
A
] '
Technische Daten:
Offnungswinkel 2 x 15°
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Betriebsdruck, minimal 52 bar
Kolbenflache ,schlieBen 3,02 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 6,16 cm?
Kolbenhub 8 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder.

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den
Kolben bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.

Hydraulischer Anschluss

offenld § geschiossen offen ¥ g geschlossen

offnen

schlieBen offnen

RN

RARY

max. 50 ba}
Druckunter-
stut;ung 1 2

sapdilllaat

al >< |b al
\ PQ T PQ T

>
o/

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]75.|8
mit Fest-Greiffinger 52.75.2.0002.501.] | GroBe 2.
fur Wechsel-Greiffinger 52.75.2.0001.501.] | Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 501.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

E
als Ersatzteil 52.75.2.] | | Bestell-Nummer [52.]75.]2.]0001.]501.[06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite



2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger
52.75.2.01.501. hydraul., federspannend
4 N
Bestell-Nummer
52.75.2.0002.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung )
hydr. Anschluss, wahlweise,
~Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
. 2
M6x14 tief -
- [Te)
: %%
r ., I
i Option: = i T %
& i—rL s Fixierbohrung | O *j J
H i |
r& T 677X 10 tief T T 10
* u \#E D ¢ 2
EE: 2 Haltewinkel mit == S
* 1:¢ i o Klemmbhalter " i
. PN ]
;) O A y
A * Ni*w 1 y2 (I T . \_\ :»77a_ *
I—F YR beide Schaltfahnen _
Fo T 7142 Y
° o & T N P etrennt einstellbar ‘ e
§ v 7 = 9 f}
2 { fm n !
£ 76 I]'Lea
g hydr. Anschluss ‘ 005
2 ——{15|=—66__ G/s zur - 20%;
geschlossen Unterstitzung der ‘ ‘
15¢ 96 Federkraft ~—51—=
Li ca.130 gedfinet ,Greifer schlieBen”
90
— 28&’0;
. Befestigungsgehause
* (““L i um 4x90° umsetzbar
i
Q z} 7777777777 /—3 Olp‘tion:
@ @ i Fixierbohrung
i — JBF7x 10 tief
o m AN,
R i ) B
e L
‘ ‘ i M6x14 tief
—{ 28H8 | a—
LnsoA
70
Greifergewicht = 2,78 kg .
J
4 N
N J

5-6368-0 o

B 16 Anderungen vorbehalten



5:6369:0 o

2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung,
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend 52.75.2.1.501.1]

4 N
Bestell-Nummer
52.75.2.0001.501.
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fir ~—— 76—
Wechsel-Greiffinger 5 116 o //,,I - /‘/'T
Goors) = T Hc 1
()
N /K} {}\ = &
3 RN W 52 i 1 A T
r* I”.t:\ J ) T F * | *
@ '-QT ‘ 15,5 g M8
= T . 3 7 o
— a ] -0.04
Einzelheit Z o 28 " g 24L |
— | | —— c — - |——
C
Nise 96 S - 51
Greifergewicht = 2,6 kg @ )
4 N
Bestell-Nummer )
0.510.01105 1 T |
Greiffinger Ausfiihrung ,,K* + @ @ &
Kerbverzahnung
[ . . t==—1 | -
A + lf\\:\\» - I—‘——‘—I‘A - —,-,4\\ * A | @ I
? @ T ki arinwn IR - bl Zyl.-Schraube
©Q /i o~ VoL 8 | | DIN912
FREEAE R = =L L\ B M8x16
RN .-
§
— | O % —=5 <|—20 005
—— 15 |- — | 01
<618 |~ DT .
Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stiick 84 )
4 N
Bestell-Nummer P /»/"[ _ _ //-’[
0.510.01106 ! T 5| T
Greiffinger Ausfihrung ,,G* — © @ B
Kerbverzahnung N * [T S=sao T ] — === A = —
T i Al AT P =S i [ 1 N gl | {10 | Zyl.-Schraube
I ol oV 1 I ks DIN912
R AT~ CEL L 2 D | mexa0
Lccv; / / | \ g
[ || Lo L c
H— = [ D
— | "1 7 (~—— —» 6';5 005
\ 7 11,1 - .
| 141,4 ’
163.6 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck ’ - )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten B17



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

52.75.3..500.7 hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A A .
1700 18,7 Legende'
A = 50 bar hydraulischer Druck
1600 \ 17,6 B - 70 var hydraulischer Druck
C = 100 bar hydraulischer Druck
1500 16,5
1400 \\ 15,4
1300 143 o
o
I
\ 3
1200 13,2 87
EY)
<
11004 121 2
-
\ £ Spannabstand A:
~ 1000 11,0 PE Spannabstand A
= \ 3
— o]
L I
® 900 99 T
x \ =
C (%2}
2 2
& 800 88 S
2]
\ & S \
4
700 7,7 £
g
600 66 £
S
@
c .
500 \C,,g,_5 8 Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
400 44 Reibfaktor
N ~g Werkstiick — Spannbacken = 0,1
300 ™S 33 Beim kraftschlissigen Spannen
~L__| ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
Al Transportlast auf:
200 22 Diagramm-Transportlast
cos o
100 11 jedoch darf die zuléssige Transport-
’ last nicht Uberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180
vay \— Spannabstand A [mm] ————» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
\ )\ 2/

B 18 Anderungen vorbehalten
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563710 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch

52.75.3.07.500.

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 17,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

A J
] ' N\
Technische Daten:
Offnungswinkel 2 x 15°
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 5,27 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 10,18 cm?
Kolbenhub 12 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
. . . h
Technische Beschreibung: Hydraulischer Anschluss
Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem offen 4 g geschlossen
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.
In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.
Im Befestigungsgehduse ist der Bewegungskolben.
Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsflihrung durch den
Kolben bewegt. ; “
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. schiieBen offnen
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verléangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Naherungsschalter aktivieren.
Al |B
| 1 2
A
a | b
\_ PQ T W,
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]75.|8
mit Fest-Greiffinger 52.75.3.0002.500.] GroBe 13|
fur Wechsel-Greiffinger 52.75.3.0001.500.] |, Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 500.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.75.3.] | | Bestell-Nummer [52.175.]3.]0001.1500.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01108
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01056

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite



52.75.3.0.500.17

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Fest-Greiffinger, hydraul.

-
Bestell-Nummer
52.75.3.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
50— »Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s
F» 36i0102<— — ] FS’S
—=| 38H8 ‘ ‘
r M8x16 tief o
g P = «®
I | sy B |
=1 T4+ T
o + i L LjTT 8 ?
= T &y € L‘H Option: o o
_© i ik Fixierbohrung ab * © o
P8 = kj@ ZIBF7X 10 tief ¢ @
oo it
B : -
. 2 ¥ AR Haltewinkel mit = @
o \ |
A e | N, Nk Klemmhalter
=) TS ]
_g f g .’I "L’ 7 ,i:\‘.r, \\_ & ©
5] o T e FExl ©
2 ©3 /| R beide Schaltfahnen
g + 1 Ai‘\\! = getrennt einstellbar ©
c 1 ‘
< 6,4
& 112 — o 058
=19 98 hydr. Anschluss o | 2501
“— geschlossen ~Greifer schlieBen® <feggJ
15¢ 136 Gewinde G'/4
Li ca. 184 gedffnet
120
—»36i0,02<7
£ i Befestigungsgehause
* M SR um 4x90° umsetzbar
P [
jpy [y
9 @ o
T ] Option:
- @ 7 Fixierbohrung
| — o810 tief
8 | O} &1
@ @ M8x16 tief
—=| 38H8 |=—
L 062 »]
90
Greifergewicht = 5,3 kg © )
( N
\ J
B 20
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563730 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 52.75.3.1.500.1
4 N
Bestell-Nummer
52.75.3.0001.500. i
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahngng far o n L /,/-T +
Wechsel-Greiffinger 15 116 + + =
(1.5875) > 1O O = B
@ g — T T \\ A
g * 7* * ZAE Moy AL B * i f
* i e
- 36 |~ 2 L2
Einzelheit Z ~ 50— ~ 50— g 29 |=
150 136 3 -~—68—|
Greifergewicht = 4,95 kg © )
4 7 » N
Bestell-Nummer P T o+ ‘[
0.510.01107 * T ‘ 1
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ ) i —
Kerbverzahnung < . ¥ @ : o
(<2} ! A L —
ol + sl I ! \_Jr ;‘43\ % HE
T\W L2 A I i Y R 5 7| Zyl.-Schraube
— = = S o | DIN912
R é ! I ¢ I 4 M10x20
l ' "l / = = \\ \\' g D
A S T — T8 f
J 6,4
—— ‘1 7 f—— —3 o5 005
—={ 46,9 |=— 174 — =201
934 ’ _
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ‘ 128,2 Verstellbereich >
4 - L N
Bestell-Nummer c— T
0.510.01108 i
Greiffinger Ausfiihrung ,,G* <« -]
Kerbverzahnung ™ * A — —
Il | 11
i o 1] Zyl.-Schraube
& 8 DIN 912
ST 8 © | M10x25
S 2
N 5
* Q
%) £
—| 20 |~ ‘J FG,:O-O,OS
o9 . I et
iffi i y ‘ 1916 v7‘ tellbereich
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 206.4 erstellbereic )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.753..501.7 hydr., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
A A .
1700 18,7 Legende'
A - federspannend
1600 17,6 B = mit 30 bar Druckunterstitzung
\ C = mit 40 bar Druckunterstitzung
1500 16,5
\ D = mit50bar Druckunterstitzung
1400 15,4
\
1300 \ \ 143 o
\ 5
I
3
1200 132 o
VA &
<
\ S
1100 12,1 g
£ Spannabstand A:
~ 1000 \ \ \ 11,0 PE Spannabstand A
2 3
L I
900 ANAVAN 99 T
£ \ 3
] =
& 800 88 5
2
& \
4
A\
700 7,7 £ \/
\ g
600 66 T
S
@
c .
500 N Drss & Randbedingungen:
™ cl Beschleunigungswert = 3 m/s?
400 ™~ + 4,4 Reibfaktor
B Werkstiick — Spannbacken = 0,1
300 ™~ 33 Beim kraftschlissigen Spannen
I~ ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
[~ ~a Transportlast auf:
200 2,2 Diagramm-Transportlast
cos o
100 11 jedoch darf die zuléssige Transport-
’ last nicht Gberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180
VaF \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN "

B 22 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.75.3.1.501.1

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

N

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

100 bar

Betriebsdruck, minimal

45 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

5,27 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

10,18 cm?

Kolbenhub

12 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Spannfeder.

Kolben bewegt.

Naherungsschalter aktivieren.

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die

Hydraulischer Anschluss

offen @ g geschlossen offen ¥ g geschlossen

schlieBen offnen

max. 50 bar
Druckunter-
stiitzung Al_ B

|

AX o

al
P9 |1

al >< |b

\_ P\QT

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D

E

w

A
Typ [52.]75.

mit Fest-Greiffinger

52.75.3.0002.501.

GroBe

fur Wechsel-Greiffinger

52.75.3.0001.501.

Ausfihrung:

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

Greifrichtung:

mit Klemmhalter

D
501.

AuBenspannung

Code Gruppe E, fir M12

06

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

M18

07

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

als Ersatzteil

E
52.75.3.] | |

Bestell-Nummer [52.]75.]2.]0001.]501.

[06]

Zubehor

Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“

0.510.01107

Wechsel-Greiffinger ,G“

01108

Wechsel-Greiffinger ,Rohteil”

01056

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger
52.75.3.771.501.1 hydraul., federspannend

e N
Bestell-Nummer
52.75.3.0002.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
5%;)‘,02 hydr. Anschluss, wahlweise, e 3,5
— \ ’* ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G/ o
T y uﬁ"' T [Te)
ot T M8x16 tief " b =
< . - o = v
i AN b o
8—f ely it b
I i N | !
i i ion: ®
* I | Option: I -® S0
i i i [ 7
i : Fixierbohrung ==y
% @I8F7x 10 tief : l
== g;
! : | | [aV]
+ * i A
A ©
.2 ¥ AR Haltewinkel mit = @
T / \
A? ® * T 71 l\\_“ ! Klemmhalter
T—7 = 5l \ —_—
% 8C\IT /, 7 ’9} K \\
T i E=E 2 === B -O- ©
S o T 1 B ~
g © Joy L Y beide Schaltfahnen
@ * . EER S getrennt einstellbar o
g N ‘
(§ 112 184 o0
119 98 hydr. Anschluss — <2501
—~ geschlossen G/a zur kegaj
150 136 Unterstiitzung der
) Federkraft
— ca.184 gedffnet = ,Greifer schlieBen®
120
—»36t002<7
‘,H‘ ‘Jl‘ Befestigungsgehause
+ A M um 4x90° umsetzbar
P [
py ey
Q & O
f j Option:
4 @ A Fixierbohrung
[ | —Z8Frx10tief
o ) |
> | A\ Y]
@ @ M8x 16 tief
—‘— 38H8 l
‘¢ 062 »‘
90
Greifergewicht = 6,1 kg .
e 0
\_ J

B 24 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung,
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend 52.75.3.01.501.17

4 N
Bestell-Nummer
52.75.3.0001.501. i
Winkel-Bewegung,
Kerbverzahnung fur e _ o
Wechsel-Greiffinger . e il == i
oors 14 © o 3
S 3T * — 7+ —— N A
* — 11—y ‘J;‘J[ ! = ]UiU 3 * T o *
- v% 2 M10
Einzelheit Z | 50— |50 —=| = | 20 |=—
™~ 150 136 (% |~ 68—»|
Greifergewicht = 5,7 kg i
J
4 N
Bestell-Nummer /_//-/‘/’T _ //,/.//"[
0.510.01107 * L T
Greiffinger Ausfiihrung ,K* D ‘
Kerbverzahnung < * i @ . A —
[sp) I — —
< L. | _ E
o sl - ,;\.,’\\ — il
T\& = N s ik B -t: 1| zyl.-Schraube
— = Vi = ‘ S o | DiNoT2
] == = N —
4T < V8 M10x20
[sp) i i \ \ ©
i v L ‘/ —1 == \\ L E 3,
- 7i* 11 [ o % f
J 6,4
+‘17+ — 5008
—=| 46,9 |=— 174 — =01
‘ |~ 934 ’ .
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ‘ 128,2 Verstellbereich )
4 L — B
Bestell-Nummer N T
0.510.01108 i
Greiffinger Ausfiihrung ,,G* < -]
Kerbverzahnung ™ * A — I
1] |
g M Zyl.-Schraube
3 DIN 912
o 2 © | M10x25
= 5]
- c
g
Q.
7] f}
— 20 | ‘ 767‘:08?5
| 191,6 17,4
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stiick 206.4 Verstellbereich - )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten B 25



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung

52.75.4..500.17 hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
3000 33,0
4 4 Legende:
31,9
A = 50 bar hydraulischer Druck
2800 30,8
\ 297 B - 70 var hydraulischer Druck
2600 \\ 28.6 C =100 bar hydraulischer Druck
\ 27,5
2400 26,4
25,3
2200 242
\ :
231 o
(]
\
2000 22,0 5
1]
209 & .
\ \ £ Spannabstand A:
1800 19,8 =
— \ \ o Spannabstand A
= 187 &
L I
T 1600 176 B
£ =
c \ 1]
§ \ 185 2 ‘
<
9 1400 154 3
\ N\ ;5
14,3 &
NEAN £ \_/
1200 132 =
8
12,1 ‘8
\ 2
1000 11,0 ¢ .
8 Randbedingungen:
Cpo° Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 8,8 Reibfaktor
-7 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
\ B Beim kraftschlissigen Spannen
600 66 in Prismen erhoht sich die mégliche
™~ Transportlast auf:
55
™~ A Diagramm-Transportlast
400 4,4 Ccos a
3,3 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Uberschritten werden.
— 200
5060 80 100 120 140 160 180 200 220 240
vay Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- )\ )

B 26 Anderungen vorbehalten
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5:6379:0 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch

52.75.4.0.500.17

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 31,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehduse ist der Bewegungskolben.

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 100 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 8,84 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 15,9 cm?

Kolbenhub 17 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
N

Hydraulischer Anschluss

offen 1 geschlossen

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsflihrung durch den
Kolben bewegt. ; “
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. schiieBen offnen
Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verléangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die
Né&herungsschalter aktivieren.
Al |B
| 1 2
v ><
a Ib
\_ PQ T .
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer fUr AuBenspannung A
A BC D E Typ [52.]75.|8
mit Fest-Greiffinger 52.75.4.0002.500.] GroBe 14. |
fur Wechsel-Greiffinger 52.75.4.0001.500.] Ausfiihrung: c
Wechsel-Greiffinger 0001.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen Greifrichtung: D
mit Klemmhalter AuBenspannung 500.| E
Code Gruppe E, fir M12 06 Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
M18 07 Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12
E
als Ersatzteil 52.75.4.] || Bestell-Nummer [52.]75.14.]0001.]500.]06 |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01110
Wechsel-Greiffinger ,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite B 27



2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.75.4.1.500.17 Fest-Greiffinger, hydraul.

. A

Bestell-Nummer
52.75.4.0002.500.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s
‘ | — J
M10x22 tief V* *
4 . ﬁ ' [ i o
T o ™
5 4 7 Qs EH R H * &
1 o Th ST Option: i * © 5
L;’ o \_/ . Y ———_ Fixierbohrung 1
i O T -9 B 1077 12 tief D -
ro & 7 1 &
N N \,2 Haltewinkel mit <
A ? 3 i T T | Klemmhalter
e dol
o w NS 1B
S [t ] o N
8 7 = 9= \ . o
17} o i |\ \beide Schaltfahnen -
Q 0 '-‘q_) i e
S ¢ L N getrennt einstellbar
PR R == == . o
S 1
2 J 6,6
150 hydr. Anschluss ‘*30_0,05
—={25 130 ,Greifer schlieBen® | [%082
g geschlossen Gewinde G'/a <—85——]
15¢ 180
~———— ca. 244 getffnet———
156
—— 48t0102 [——
il Befestigungsgehause
+ ‘)}*R um 4x90° umsetzbar
o 7S
« 2
@ Option:
i Fixierbohrung
H 4 — @10F7x 12 tief
1€ T M10x22 tief
L 50H8
\% 090
120
Greifergewicht = 9,2 kg © )
4 N
N J

B 28 Anderungen vorbehalten
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563810 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch

52.75.4.0.500.17

4 N
Bestell-Nummer 150
52.75.4.0001.500.
Winkel-Bewegung, _— o
Kerbverzahnung fur _— ——
Wechsel-Greiffinger e L | 1
(1,5875)(\l o () {} 3
< o ] \ A _—
< r i | | \
20 NI Wi } i |
< |00 e % T <7‘ ':/I;?
Einzelheit Z — 40 |=— ! 4»‘ ‘ -0,04
15° 180 @ 85
Greifergewicht = 8,8 kg .
- — — a
Bestell-Nummer P T — T
0.510.01109 | T ‘
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ D @
Kerbverzahnung . * ) A
< i T — —
e / I I \ Y * EE
T s Y g Sy
T“" & /o oEE e S T [Tl zyl.-Schraube
R e ] <
e HICL = R ol ez
- ,‘/ i }\ \’\ © x25
<t / ,’ 13 i ‘.\ \ E
v i, i - ™ — Y \) ©
= & il
|22 |~ A 6.6
-~ 1098 26,95
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick 1637 Verstellbereich - )
4 B o N
Bestell-Nummer Pt T — ] T
0.510.01110 il
Greiffinger Ausflihrung ,G* * Yan @
Kerbverzahnung o + j— / ] ] . B * A L |
/ \%:g g / | | ,lz“;‘? Y il |1
I 7 o -\:I\' f '/‘-;/- o e \ 1l L
AR A (i 5 U Y - 11| zy1.-schraube
8 | ) D LB DIN9i2
al ; = = \ ;
< ** T R = IR @ | M12x30
[V} / i 13 \ \ E
- o o P [ L Vol @
o i i \ v 8
+ i /', — ﬁ \'\ L w
= =2 == T bl
L 2126 26,95 I 612628’?5
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick ‘ 266’5 Verstellbereich ’ - )
4 N
N J
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2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
52.75.4.0.501.7 hydr., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
3000 33,0
4 4 Legende:
31,9
A - federspannend
2800 30,8
= mit ar Druckunterstitzung
»o7 B it 30 bar Druck i
2600 \ 28.6 C = mit40bar Druckunterstitzung
\ 275 D = mit50bar Druckunterstitzung
2400 \\\ 26,4
\ 25,3
2200 242 §
\\ :
231 o
(]
V1 g
2000 22,0 5
I\ :
209 & .
\ \ £ Spannabstand A:
1800 19,8 =
— \ \ o Spannabstand A
= 187 8
w \ 0
T 1600 176 P
X =
= \\ .
§ 16,5 g ‘
<
9 1400 154 3
AN ;5
143 ¥
\ \__/
1200 132 =
8
12,1 ‘8
@
1000 11,0 ¢ .
Lo 8 Randbedingungen:
\ D ' Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 c 88 Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
BT77
\ Beim kraftschlissigen Spannen
600 6,6 in Prismen erhoht sich die mégliche
™~ 55 Transportlast auf:
™~ A ’ Diagramm-Transportlast
400 —+4,4 Ccos a
3,3 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
— 200
5060 80 100 120 140 160 180 200 220 240
VayE Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
\ VAN "

B 30 Anderungen vorbehalten
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563830 o

2-Finger-Greifer
Winkel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.75.4.071.501.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 30,8 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Offnungswinkel

2 X 15°

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

100 bar

Betriebsdruck, minimal

60 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

8,84 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

15,9 cm?

Kolbenhub

17 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Spannfeder.

Kolben bewegt.

Naherungsschalter aktivieren.

Technische Beschreibung:

Das Gehause und die Greiffingerhalterung ist aus hochfestem
Aluminium, die Greiffinger aus Stahl.

In geharteten Buchsen sind die Greiffinger gelagert.

Im Befestigungsgehéduse ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Zwangsfiihrung durch den
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch die an den verlangerten
Schwenkachsen befestigten Schaltfahnen, welche die

offend g geschlossen

offnen

2
&

o,

NN,

Hydraulischer Anschluss

offen ¥ g geschlossen

schlieBen offnen

max. 50 bar
Druckunter-
stltzung 1 A B

|

alm>< Ib

\_ PQT

pY |1

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D

E

Typ

A
[52.]75.]B

mit Fest-Greiffinger

52.75.4.0002.501.

GroBe

fur Wechsel-Greiffinger

52.75.4.0001.501.

Ausfihrung:

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

Greifrichtung:

mit Klemmhalter

AuBenspannung

D
501.

Code Gruppe E, fir M12 06

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

M18 07

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

als Ersatzteil

E
52.75.4.] | |

Bestell-Nummer

[52.]75.]4.]0001.]501.

[06]

Zubehor

Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“

0.510.01109

Wechsel-Greiffinger ,G“

01110

Wechsel-Greiffinger ,Rohteil”

01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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2-Finger-Greifer, Winkel-
Beweg., Fest-Greiffinger
52.75.4.71.501. hydraul., federspannend

. A

Bestell-Nummer
52.75.4.0002.501.
Winkel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger *62:)\02 4
AuBenspannung 48 ‘ = hydr. Anschluss, wahlweise, =
,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s q-* +
Hmu i * 8
— M10x22 tief ¥ H j
1o}
s (=]
il 7 5
EE Option: D ®
T Fixierbohrung
s B10F7x 12 tief
o
9]
™
* + iQ 9 \ Haltewinkel mit <
Q] J B\ \_}\. = ~
A < QL _ _ 4 Klemmbhalter ||
* <t * i //(—I I—T'\ \ — —
I+ o
g Qo [ |/ IR
c DR YA Z=¢ . Ql
g 4 7 FH[ | \beide Schaltfahnen N S
o 2 /7 .\ getrennt einstellbar
c / II 1 | | _ \\ 3
S i
? 150 hyd. Anschl [ e
120 ydar. Anschluss ‘ 30:31?5
—={ 25 G'/a ZUr" —=
~— geschlossen Unterstitzung der <f85—>]
150 180 Federkraft
. »Greifer schlieBen”
= ca.244 gedffnet— ™
156
o 4810.02 -
!,LLE 1‘[‘”1 Befestigungsgehduse
* AT AT um 4x90° umsetzbar
o 1 | | q
Al =/t N
@ Option:
1 ':l Fixierbohrung
S H F— J10F7x 12 tief
N I: © Q‘J’W*
| @ @\\ M10x22 tief
‘—» 5048 J
‘« 090 »‘
120
Greifergewicht = 13,3 kg .
J
4 N
N J

B 32 Anderungen vorbehalten
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563850 o

2-Finger-Greifer, Winkel-Bewegung,
Wechsel-Greiffinger,
hydraulisch, federspannend 52.75.4.1.501.1]

4 N
Bestell-Nummer 150
52.75.4.0001.501.
Winkel-Bewegung, o P
Kerbverzahnung fir — i
Wechsel-Greiffinger e m i
A f———— _05
s UL © 3
g o N \ - -
< L*i‘cg / ] T | ]m ; * A I | *
* o "’*:;l \\;;%y/ ko)
O :
<
22 0 — |
— 3 (] 114k
Einzelheit Z — 40 = g - =
150 180 @ 85
Greifergewicht = 12,5 kg o
J
e — — D
Bestell-Nummer T T T T
0.510.01109 T ‘ 1L
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ * VapY @
Kerbverzahnung N ‘ A - ] .
St e T T g
f“# & oI EE .,\1 \ o T2 Zy1.-Schraube
7 ! =f X == <
] == &A= L 3 -o- | DIN912
3 LOT* [ (S 8 M12x25
N P 13 oL E
= - & K
6,6
$i257¢5> $‘ ‘ 3059
-~ 1008 26,95
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stilick 163.7 Verstellbereich )
/ — D
Bestell-Nummer T T
0.510.01110 | 1L
Greiffinger Ausflihrung ,G*
Kerbverzahnung . A E
T -
— My
o A4l
+ S | [ i\ | Zyl.-Schraube
1o +2 NIN G4
a @ DIN 912
2 -0
S r @ M12x30
— c
3 g
()
+ o F—3 ‘f),
112 11 les
‘ 2126 26,95 ‘ 3699
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Sttick ‘ 266’5 Verstellbereich - ' - )
4 N
N J

Anderungen vorbehalten B 33
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2-Finger-Greifer
pneumatisch
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52.81.1.7.500. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
600. pneumatisch

Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm
fur Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 440 484 Legende:
\ 4,73 _ _ _
420 \ 4,62 Greifer mit 6 mm Greifweg:
\ 4,51 A6 = 4,5 bar pneumatischer Druck
400 440 Bs = 6  bar pneumatischer Druck
\ 4,29
380 4,18
\ 4,07 Greifer mit 3 mm Greifweg:
360 \ \ 3,96 A3 = 4,5 bar pneumatischer Druck
3,85 o
\ o Bs = 6  bar pneumatischer Druck
340 3,74
3
363 o
320 \ \ 3,52 g
\ s
\ 341 2
300 \ 3.30 § Spannabstand A:
— \ 3,19 PE Spannabstand A
% 280 \ 308 &
I
3 2,97 =
< 260 286 &
£ N % 3
g B 2,75 2
» 3 S
240 264 @
® /\
253 &
220 242 E \/
\ As 231 &
200 2,20 :8_)
2,09 &< . .
0 o Randbedingungen:
, ) _ .
\ 187 Beschleunigungswert 3 m/s
Reibfaktor
160 1,76 Werkstiick — Spannbacken = 0,1
1,65
Beim kraftschlissigen Spannen
140 1,54 in Prismen erhdht sich die mégliche
\ 1,43 Transportlast auf:
120 Be 132 Diagramm-Transportlast
121 cos o
™~ Ae ’ jedoch darf die zuléssige Transport-
100 1,10 last nicht Uberschritten werden.
20 40 60 80 100 120
e -——— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N\ AN ° )

c2 Anderungen vorbehalten
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563890 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.1.071.500.1

600.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,7 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

3 mm je Finger

Greifweg

8 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

8,08 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

9,63 cm?

Kolbenhub

6 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen

14 %T\ fl’

Pneumatischer Anschluss

offen N N geschlossen

offnen

L |

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.81.1.0002.500.

Typ

(o]
N
S1PS
o3}

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.81.1.0001.500.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 3 mm

52.81.1.0012.500.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 3 mm

52.81.1.0011.500.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.81.1.] | | | |.600.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
500.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]1.]0001.]500.]06 |
als Ersatzteil 52.81.1.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.011083
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52.81.1.7.500. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
600. Fest-Greiffinger, pneum.

Bestell-Nummer
52.81.1.0002.500. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.500. Greifweg 3 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
,Greifer 6ffnen“ Gewinde M5
—»8’5 | —
M5x8,5 tief //
A
f | L ,
=] b Option: e ® T
Q i [j@ Fixierbohrung 4 * &
T AN =8 2577 %8 tief p—F L
} == | i
¥ 5 Mo S
‘w | ; Haltewinkel mit = &
A* u!) Klemmhalter * |
0 g
2 o * !
S r beide Schaltfahnen
é ) getrennt einstellbar
c Greifweg
C
© 6 oder 3
Q.
1) 8 auf Anfrage pneum. Anschluss
geschlossen ~Greifer schlieBen“
Gewinde M5
70
4>2010’{£—
Befestigungsgehause
—<1 - um 4x90° umsetzbar
e L ATE
5 —z
888 H-(@)elT
& 7 Fan =3 Option:
@ @ Z an Fixierbohrung
‘ ‘ OI5F1x5,5 tief
— | DDOH8 | o
LSG»‘
<~ 52— =] 30 |=—
M5x12 tief
Greifergewicht = 1,0 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.1.0002.600. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.600. Greifweg 3 mm P L
Parallel-Bewegung '/' —— 1 [ +
mit Fest-Greiffinger . :
Innenspannung + ] ?an? ‘ LLP L Q
< 1 /\ A
T * N 7 ? = ot)
§ ‘Cll 1/9)' E v ©
+ ‘ ; I +
r s J M5
Greifweg & 2 147205
T2 T8 w620 |~ o3
6 oder 3 0 «
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,1 kg - )

C4 Anderungen vorbehalten
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563910 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch

52.81.1.071.500.1

600.

L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlck

11,1

44,4~

Verstellbereich

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.1.0001.500. Greifweg 6 mm
52.81.1.0011.500. Greifweg 3 mm
Innenspannung - Bestell-Nummer 4+ .t /'/[ *
52.81.1.0001.600. Greifweg 6 mm 2 N o [
3 Q ™
52.81.1.0011.600. Greifweg 3 mm - u"? - A i w,ﬁ\ N
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 zi L i i * ‘ *
Kerbverzahnung flr * (1.,5875) i R iy il
Wechsel-Greiffinger 0 m* g M
i?—- -] 13 |—— —=112 g ‘ 8‘
Qﬁ —= 27,5 ¢15=— o »‘ ‘-%
Greifweg 70 2 ‘¢ 39 $‘
Einzelheit Z g gqer 3
Greifergewicht = 0,9 kg 8 auf Anfrage o)
4 N
Bestell-Nummer B
0.510.01103 e
Greiffinger Ausfiihrung ,K* < ] i
Kerbverzahnung, - | il | |
AuBenspannung o A
l o Y % Zyl.-Schraube
13 o OB 2 2 DINOT2
» _ 4= I 5| Méx16
v 1| ¢ H 2
e - g
S
10 — |7 | —— (/%
42— Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick 64,2 )
4 N
Bestell-Nummer )
0.510.01104 e
Greiffinger Ausfiihrung ,G* :} ] S
Kerbverzahnung, - | ‘%f | i
AuBenspannung * uf * A
11 11 _
Iy it i -
< * - A= 1 %
T 8o C 1 8
LP\F = =T | g
- |7
|l 125 &
‘ %9 11,1
108,2 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck 1304 )
4 N
Bestell-Nummer )
0.510.01103 g
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ 3 i
Kerbverzahnung, - | |
Innenspannung * * A
I3 il el
2 ]
@ 8 ]
1 , g
o
C
[\
o
n

Anderungen vorbehalten




52.81.1.771.501.1 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
601.1 pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm
fur Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 40 462 Legende:
4,51
400 \\ 4,40 Greifer mit 6 mm Greifweg:
4,29 A6 = nur Federkraft
380 \ 418 Bs = mit 4 bar Druckunterstiitzung
4,07
\ \ C5 = mit 5 bar Druckunterstitzung
360 3,96
\ \ 3,85 D6 = mit 5 bar Druckunterstitzung
340 3,74
\ 3,63 o
\ o Greifer mit 3 mm Greifweg:
320 352 1
\ \ \ 3.41 g A3 = nur Federkraft
’ o
EY)
300 330 =
\ 5
\ \ 319 2
280 \ 3,08 § Spannabstand A:
— \ \ 2,97 PE Spannabstand A
% 260 2,86 _8
L \ 25
g \ , B
< 240 De 264 o
c \ [2]
g 2,53 =2
» S
220 242 2
ool 5 : /X
200 220 E \-/
L2090 &
Bs £
180 198 g
187 & i
, 5 .
0 As| o £ Randbedingungen:
165 Beschleunigungswert = 3 m/s?
' Reibfaktor
140 1,54 Werkstiick — Spannbacken = 0,1
1,43
Beim kraftschlissigen Spannen
120 1,32 in Prismen erhdht sich die mégliche
1.21 Transportlast auf:
100 110 Diagramm-Transportlast
™~ 0.99 COS @
I~ ’ jedoch darf die zuléssige Transport-
80 As | 0,88 last nicht Gberschritten werden.
20 40 60 80 100
pF L————— Spannabstand A [nm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N )\ 2

C6 Anderungen vorbehalten

5:6392:0 o



563930 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.1.071.501.1

601.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

e

Technische Daten:

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

3 mm je Finger

Greifweg

8 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

16,57 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

18,11 cm?

Kolbenhub

6 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen
Druckunterstiitzung

offen N g geschlossen

offnen

Jq\]12

B

L 4

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschlossen

|12

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A B C D

E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.81.1.0002.501.

Typ

(o]
N
S1PS
o3}

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.81.1.0001.501.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 3 mm

52.81.1.0012.501.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 3 mm

52.81.1.0011.501.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.81.1.]

.601.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
501.|E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12

06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18

07

Bestell-Nummer

[52.]81.[1.]0001.]501.]06 |

als Ersatzteil

E
52811 ||

Zubehor

Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“

0.510.01103

Wechsel-Greiffinger ,G“

01104

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52.81.1.071.

501.17
601.7

2-Finger-Greifer, Parallel-
Beweg., Fest-Greiffinger
pneum., federspannend

4 N
Bestell-Nummer
52.81.1.0002.501. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.501. Greifweg 3 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde M5
—=|2DH8 EEL -
‘izzoi““’i M5x7,5 tief
‘:::::‘;/'le
+ 1 1 L e j— Option:
o * il i Fixierbohrung
"o | L D5F7X 8 tief
' uﬁ@%
= Haltewinkel mit
=2 Klemmbhalter
< ] 40 ‘
A + * i T i .
f 0 2, 1 beide Schaltfahnen
o Q ‘; = =8 getrennt einstellbar
< ]|
é _ r Jlgl——
< Greifweg 1 pneum. Anschluss
g 6 oder 3 48 M5 zur Unterstiitzun -
Q —={11 — 9 —
2] 8 auf Anfrage geschlossen der Federkraft 80
,Greifer schlieBen® ~—39
70
R0
Befestigungsgehause
— um 4x90° umsetzbar
T @ ;ﬁ‘\\l [
A [ T -
R T s [[FESH— =25 Option:
@ @ A\ <_ Fixierbohrung
| | D578 tief
| DDH8 | o
|~ 36
M5x12 tief
Greifergewicht = 1,36 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.1.0002.601. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.601. Greifweg 3 mm o ,/-/[
Parallel-Bewegung ) T *
mit Fest-Greiffinger 1 te) Ie)
Innenspannung * = %ﬂ : A d'i «q
T * N = 4 * = :i
3T A a5
f ‘ 7 |
r Q
g M5
C
Greifweg 8 14399
LY o620 b= &
6 oder 3
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,36 kg .
J
Cc8 Anderungen vorbehalten

5:6394-0 o



563950 o

2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend

52.81.1.7.501.1

601.

11,1

L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlck

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.1.0001.501. Greifweg 6 mm
52.81.1.0011.501. Greifweg 3 mm
Innenspannung - Bestell-Nummer 4+ ot /'/[ +
52.81.1.0001.601. Greiftweg 6 mm 2 N D I
3 Qi ™
52.81.1.0011.601. Greifweg 3 mm - #1? L i w,ﬁ N
A -
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 zi L i Wi f *
Kerbverzahnung fir (1,5875) il vy il
Wechsel-Greiffinger ) m* g A
ii {13 |=— e e _"g ;
1 27,5415 g ] LL"‘“’“
—= 27,5 |=— 5] —| 21 |
@ Greifweg 70 & L39*‘
) . EinzelheitZ g oder 3
Greifergewicht = 1,3 kg 8 auf Anfrage o)
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103 e
Greiffinger Ausfiihrung ,K* < ] €
Kerbverzahnung, - ] il B
AuBenspannung 4 A
i b b _tt HiIEl Zyl.-Schraube
é b | I ! < (I DIN912
» - N AL 2 ; M6x16
i IR 3
of
10 |- * A 1439
=42 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick 64,2 )
4 N
Bestell-Nummer 3
0.510.01104 " e
Greiffinger Ausflihrung ,G* :’; ,, e
Kerbverzahnung, - i c%a | i
AuBenspannung * -+ ? A
11 11 _
o H B e
! Il
D35 = =% 2
¢ o =" F= } g
7*51‘ = 1 =
—| ] |—-—
|l 12s &
‘ \ > 11,1
‘ 108,2 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck 1304 - )
4 N
Bestell-Nummer ~
0.510.01103 T
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ :)F
Kerbverzahnung, - 1
Innenspannung * ; * A
i
[ e T T
&3 LN S
ol 10 2
-0 i ©
i c
c
©
&

Verstellbereich

Anderungen vorbehalten



52.81.2.1:.500.1

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung

600. pneumatisch
/ . N\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A A .
950 10,45 Legende:
Greifer mit 8 mm Greifweg:
900 9.9 Ag = 4,5 bar pneumatischer Druck
Bg = 6  bar pneumatischer Druck
850 \ 9,35
800 \ 8,8 Greifer mit 4 mm Greifweg:
A4 = 4,5 bar pneumatischer Druck
750 825
\ C”> B4 = 6  bar pneumatischer Druck
3
700 7,7 [0)
(]
EY)
<
NEEAN 3
650 7,15 S
£ Spannabstand A:
. 600 6,6 PE Spannabstand A
zZ [
— o]
L I
;@ 550 6,05 g
c [}
c [2]
g =
& 500 Bsa 55 5
2
: @R
~
4
50 4,95 £ kJ
A4 E’
400 44 T
I}
o
2 .
350 385 S Randbedingungen:
\ Beschleunigungswert = 3 m/s?
300 33 Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
250 ™~ ™S 575 Beim kraftschlissigen Spannen
N~ Bs ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
Transportlast auf:
—~~
200 As Lo2 Diagramm-Transportlast
cos a
150 165 jedoch darf die zuléssige Transport-
’ last nicht Gberschritten werden.
20 40 60 80 100 120 140
zp \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- - °J
Cc 10 Anderungen vorbehalten

563960 o



563970 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.2.1:1.500.1
600. ]

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 9,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

8 mm je Finger

Greifweg

4 mm je Finger

Greifweg

11 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

16,49 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

19,63 cm?

Kolbenhub

8 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

. J

Fuhrungen aus Stahl.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschlossen

schlieBen offnen

14 %T\ /T <

w
N ! /

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0002.500.

Typ

(o]
N
S1PS
o3}

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0001.500.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0012.500.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0011.500.

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

fur Innenspannung

52.81.2] | | | |.600.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

D
AuBenspannung 500.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]2.]0001.]500.]06 |
als Ersatzteil 52.81.2.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite




52.81.2.77.500.17 2-Finger-Cireifer

Parallel-Bewegung
600. Fest-Greiffinger, pneum.

Bestell-Nummer
52.81.2.0002.500. Greifweg 8 mm
52.81.2.0012.500. Greifweg 4 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger .
AuBenspannung pneum. Anschluss, wahlweise,
,Greifer 6ffnen* Gewinde G'/s
T ey M6x9 tief 14*$+2
S Te]
o NS
+ Option: * _
= Fixierbohrung == 4
[ M O -
& ii L — @677x10 tief hd b [ T
el - IS
N7
f—fereE '
= B!
%’} Haltewinkel mit + Q
a 040 [\ N
qw L& H TL Klemmbhalter © o
1 s e 9l B
o é « _ 7 ] | beide Schaltfahnen ©
8 ‘v" * - [ | getrennt einstellbar +
%] ] !
Q0
S Greifweg - o 12
§ 6 oder 3 16 72 pneum. Anschluss
» 11 auf Anfrage ~ hi ,Greifer schlieBen®
geschlossen Gewinde G'/s
104 Befestigungsgehause
.80 um 4x90° umsetzbar
* [ - ﬁ JI; S ‘,[33 Option:
RB8 @D SIS Fiderbohrung
S o @ \@”_L}? DEFTXT tie
—‘» 28Hs i
|50~ “\_M6x14 tief
70 30 f=—
Greifergewicht = 2,38 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
52.81.2.0002.600. Greifweg 8 mm o P
52.81.2.0012.600. Greifweg 4 mm — ] |
Parallel-Bewegung LE=27 .
mit Fest-Greiffinger M 0.0 Al Tol | o
Innenspannung { } il ! A iy ! {2 @
o AN / [
S N i 1 i
[Ts) 7 T |
g 2 & 2 - T
f ! 3 ;
[N g
= ) M6
Greifweg 08 |=— & ] 209%
8 oder 4
11 auf Anfrage
Greifergewicht = 2,38 kg 3
N J

c12 Anderungen vorbehalten

5:6398-0 o



5:6399:0 o

2-Finger-Greifer 52.81.2.07.500.1

Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 600.17

. A

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.2.0001.500. Greifweg 8 mm
52.81.2.0011.500. Greifweg 4 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer P
5281 20001 600 Greifweg 8 mm — L=
52.81.2.0011.600. Greifweg 4 mm ] 040 [
Parallel-Bewegung, 24 1/16 L - it | A
Kerbverzahnung fur ’ ms) ) * i il *
Wechsel-Greiffinger ’ - * ‘Z : e
©
2 1 QT s 2 s
[2]
Greif 41| 22 |41 S
c
reifweg 104 £
- ) 8 oder 4 o
Greifergewicht = 2,02 kg EinzelheitZ 11 auf Anfrage » g
4 N
Bestell-Nummer _/,,./‘/T
0.510.01105 T ==
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ ] 0.0 B
Kerbverzahnung, + - il L
AuBenspannung mf* ? A i
ﬁ 2 ] f TJI g "~ Zyl.-Schraube
Q2 S b DIN 912
© = = 8 M8x16
t ! :
] C
8
—| Q| ) - 5"720_005
— 3‘3,2 | 74
=552~ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Sttick 90 )
4 ] N
Bestell-Nummer /_/,/-/‘/T —
0.510.01106 T 5
Greiffinger Ausfuhrung ,,G* ] 040 B
Kerbverzahnung, * ‘ - i L
AuBenspannung ) 1 * A i
r * = s "‘;’J‘. i ° "R Zyl.-Schraube
! g _ 7 g & | DINo12
~ o - -1 R M8x20
L ® 1 £
== ity I © >
= =1 8
7*777 — || | n —Il%64
— |17 | - | ’25 005
75 174 —— =T
! 1348 szrstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck 169,6 - )
4 N
Bestell-Nummer _/,/-/‘/T =T
0.510.01105 T =
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ 7 o40 B
Kerbverzahnung, L . il B
Innenspannung o + | [ * A T
< ~ pao i
$ - ) %\,; g [ i Zyl.-Schraube
© 9 NS S DIN 912
T T ==t 3 M8x16
i ©
i c
1 c
a 5
—1 Q| — |
—— {15 (= @ —| <720 ig:?s
—= 33,2 = 19
— 321 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck 70,1 - )

Anderungen vorbehalten c13



52.81.2.071.501.17 2-Finger-Cireifer

Parallel-Bewegung
601.17 pneum., federspannend

/ N\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A A ]
900 0.9 Legende:
Greifer mit 8 mm Greifweg:
850 9,35 Ag = nur Federkraft
B = mit 4 bar Druckunterstitzung
8
800 8,8
Cg = mit 5 bar Druckunterstitzung
750 \ 8,25 Dg = mit 5 bar Druckunterstitzung
700 77
\ C”> Greifer mit 4 mm Greifweg:
650 715 3 A4 = nur Federkraft
<
[$]
600 \ 66 2
Q .
£ Spannabstand A:
. 550 6,05 PE Spannabstand A
zZ [
— o]
w I
;@ 500 55 g
c [}
c [2]
a 450 4,95 %
@ Ds | &
s
~
400 -a,4
s N
N ™ g
350 385 T
Bs a
N S ; .
300 ps 38 S Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
250 2,75 Reibfaktor
N Werkstlick — Spannbacken = 0,1
200 ™~ 25 Beim kraftschlissigen Spannen
™~ ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
P~ Transportlast auf:
\\
150 As | 1.65 Diagramm-Transportlast
cos a
100 11 jedoch darf die zuléssige Transport-
’ last nicht Gberschritten werden.
20 40 60 80 100 120 140
20F \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N 2N "/

C14 Anderungen vorbehalten

5:6400-0 o
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.2.01.501.7
601.

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 8,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

e

Technische Daten:

Greifweg

8 mm je Finger

Greifweg

4 mm je Finger

Greifweg

11 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

31,05 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

34,19 cm?

Kolbenhub

8 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschiossen

schlieBen offnen

Druckunterstitzung

14 %T\

offen N | geschlossen

(¢4
B

L |

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A B C D

E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0002.501.

Typ

(o]
N
S1PS
o3}

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0001.501.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0012.501.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0011.501.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.81.2.]

.601.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
501.

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12

06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18

07

Bestell-Nummer

[52.]81.]2.]0001.]501.

als Ersatzteil

E
52.81.2 ||

Zubehor

Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“

0.510.01105

Wechsel-Greiffinger ,G“

01106

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

01113

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite



52 81.2.1.501. 2-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger

601.17 pneum., federspannend

Bestell-Nummer
52.81.2.0002.501. Greifweg 8 mm
52.81.2.0012.501. Greifweg 4 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
ALIJBenspannlur:gg pneum. Anschluss, wahlweise,
+Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s
0g002 M6x9 tief - ﬁ
TA;S‘HB r—rﬁ
[aV)
+ . ‘ _ ‘ . Option: k= * *
N * Bl Fixierbohrung Obw T *E
5 1| =5 o6Fx 10 tief T |
G r
ﬁ“ e ¥ S o
o
Haltewinkel mit
= Klemmbhalter @
il O T *im
© !
A + | E H i beide Schaltfahnen ©°
f I é %, 5 ] getrennt einstellbar M8 * *
o o ¥ = ©
c < * -
% v pneum. Anschluss +
um. u
© i 4
g Greitweg = G/s zur 6‘, l20:2%
g 8oderd |16 72 Unterstiitzung der 205
o 11 auf Anfrage geschlossen Federkraft
+Greifer schlieBen”
104 Befestigungsgehduse
$28t°’°2[$ um 4x90° umsetzbar
* [ A ﬁ if(\ i b Option:
R83 - Q{?y © ﬁ—j" Fixierbohrung
S = o @ [HEDH 7= 2967710 tief
Lpguld
~50~ S\ M6x14 tief
70 30 —=—
Greifergewicht = 3,38 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.2.0002.601. Greifweg 8 mm P LT
52.81.2.0012.601. Greifweg 4 mm — T'/ +
Parallel-Bewegung = I I
Imit Fest-Greiffinger * ] 00 | AL [Tl &
nnenspannung ; i ! A it | [mll
IR 2 7] ﬁ
0 o) e BE 3
o - N7 S -
— ) Ne) I
* ©
£ H»‘ M6
Greifweg 08 |=_ (% ] 2059
8 oder 4
11 auf Anfrage
Greifergewicht = 3,38 kg .
_ J

C 16 Anderungen vorbehalten

5:6402:0 o



5:6403-0 o

2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 81 2 ] 501 M
Wechsel-Greiffinger . L=y . .

pneumatisch, federspannend 601.
4 N

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.2.0001.501. Greifweg 8 mm
52.81.2.0011.501. Greifweg 4 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer I
52.81.2.0001.601. Greifweg 8 mm _ —
52.81.2.0011.601. Greifweg 4 mm ] 040 N
Parallel-Bewegung, 24 1/16 L - il B A
Kerbverzahnung fur : W& ) * N I *
Wechsel-Greiffinger ’ o™ * in ] 5
i L"—T 15,5 12 &
* [e2) — - |———— — |——— ..(7)-
, 41— 22 |= 41— e
Greifweg 104 =
8 oder 4 3
Greifergewicht = 3,2 kg Einzelheit Z 11 auf Anfrage @ g
4 N
Bestell-Nummer /_/,/»/'/T
0.510.01105 T 5
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ rl 040 B
Kerbverzahnung, L - il || i
AuBenspannung ® * * A ﬁ ‘
© = l'j“rJl l"“:jl
f b i I o L\ Zyl.-Schraube
© & ks DIN 912
T T = =4 z M8x16
g
. C
—=19 8 5
— || —— 3 B
AT 15— — 20 -0,
- 3?’2 iy 17,4
=552 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stiick 90 g
4 ] N
Bestell-Nummer /_/,/»/'/T —
0.510.01106 T =
Greiffinger Ausfuhrung ,G“ T o4o B
Kerbverzahnung, * ‘ - nli L
AuBenspannung ) 1 ? A i
o T i 7 e
T i 2 - | ‘P‘I } ° 3! Zyl.-Schraube
s ! = 2 & | DIN912
R = | xe M8x20
Q ! c
Lco [ c
== i | 3] 5
== =i | 8
*77777-— —| Q- bd i n {% 6.4
—— ‘17 |—— — ’25 005
ik 17,4 e -
. . . ‘ 1348 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck 169,6 - )
4 N
Bestell-Nummer 7/,,,7/'/"[ =T
0.510.01105 T =]
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ ] 040 B
Kerbverzahnung, * L il i
Innenspannung ‘037* ] I * A il
© = (o =
? - i (i ] T [ i Zyl.-Schraube
8 B ﬁ?\% g DIN 912
¢ * E= =T Xe) %})E M8x16
|
L1 S
3
— O |- D —=15 H20_0I05
— 82,1 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck 70,1 )

Anderungen vorbehalten c17



52.81.3.1.500.

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung

600. pneumatisch
/7 ] N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1600 176 4 Legende:
17,05
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1500 16,5
A12 = 4,5 bar pneumatischer Druck
15,95
B12 = 6 bar pneumatischer Druck
1400 15,4
14,85
Greifer mit 6 mm Greifweg:
1300 14,3
A6 = 4,5 bar pneumatischer Druck
13,75 |
o Be = 6 bar pneumatischer Druck
1200 132 1
Q
12,65
<
1100 121 3
1155 £ Spannabstand A:
a
= 1000 110 -3 Spannabstand A
: o]
p 1045 |
£ g
= 900 Bs 9,9 @
] =
r% 9,35 5
2
800 88 & \
4
825 E
™N 7 \J
700 As (77 =
g
7,15 @
< i .
500 65 Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
N 605 Reibfaktor
500 N ™ 55 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
N )
™ ™S 4.95 Beim kraftschlissigen Spannen
N \\ ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
400 I~ Bi2l 44 Transportlast auf:
~ )
™~ Diagramm-Transportlast
A12[ 385 cos a
300 3,3 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180 190
3p \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
N N ©J
C 18 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.3.71.500.

600.

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16 kg.

Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

12 mm je Finger

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

16 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

5:6405:0 o

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

SchlieB- oder Offnungszeit

Wiederholgenauigkeit
Nenndruck
Betriebsdruck, minimal
Kolbenflache ,schlieBen”
Kolbenflache ,,6ffnen”
Kolbenhub
Gewichtsangaben

+ 0,1 mm
6 bar

4,5 bar
28,27 cm?
33,18 cm?
12 mm
siehe BaumaB-Zeichnung \_ 4

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschlossen

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen offnen

2
14 12

14 %‘I}\

E—
N

|12

w
A\

-

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung
mit Fest-Greiffinger Greifweg 12 mm
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 12 mm
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm
fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 6 mm  52.81.3.001 1.500.
fUr Innenspannung 52.81.3.] | | | |.600.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen
mit Klemmbhalter

Code Gruppe E, fur M12 06

M18 07

A BC D E
52.81.3.0002.500.
52.81.3.0001.500.
52.81.3.0012.500.

A
Typ [52.]81.|B
GroBe
Ausfihrung:
Wechsel-Greiffinger
Greifrichtung: D
AuBenspannung 500.| E
Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06
Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

C
0001.

Bestell-Nummer [52.]81.]3.]0001.]500.]06 |

E
52.81 .3.\ | \
Artikel-Nr.
0.510.01107
01108
01056

als Ersatzteil

Zubehér

Wechsel-Greiffinger ,,K“
Wechsel-Greiffinger ,,G*
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite



52.81.3.1::1.500.1
600.

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Fest-Greiffinger, pneum.

4 N
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.500. Greifweg 12 mm
52.81.3.0012.500. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger )
AuBenspannung pneum. Anschluss, wahlweise,
,Greifer 6ffnen* Gewinde G'/s
P%m* M8 14 tief oa lnan®
o~
A I ‘ ‘ I F::"'i,qa
== ] ‘7,7,_7;1—5' i Option: S i i \
g + - ﬁj Fixierbohrung A a4 7 * i
T i — 58F 10 tief re)
Lcc% !K 1@ ‘F#‘H @8F7X10 tief Jk ‘ S
o tee | O R
o ) . N
= O“'O — Haltewinkel mit TToT 1. + + 8
* L] Hil -y Klemmhalter il At i o 3
A | il i i 1 f -
o | L } *
f = [ 2, ] 1 M10
2 oo T = beide Schaltfahnen © 2
E O & | 1 i getrennt einstellbar | ¢
8 Greifweg 14, ‘ 6,4
n W ~ o8 —= ==—— pneum. Anschluss — ‘25'3'05
16 auf Anfrage 19 ,Greifer schlieBen* - T
geschlossen Gewinde G'/s LSS*]
|~ 68 —»|
Befestigungsgehaduse
136 um 4x90° umsetzbar
4>36i0,02r
P @ . Option:
P "N~ Fixierbohrung
888 ! S© ﬁ%; DBF7X 8 tief
+ i B =
———E
]
771 39 = 816 tief
—=| 38H8 |<=—
~—62—~]
90 ~49=|
Greifergewicht = 5,1 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.600. Greifweg 12 mm P T
52.81.3.0012.600. creitweg 6 mm — T'/
Parallel-Bewegung o> T T I
mit Fest-Greiffinger 7 oJo & <
i £
Innenspannung i“”, | H ‘ A i i T
th gz I e j
o] N / | | |
P i) | o
Lf’ !/9’ g -9~ ©
¥R | % ¢
| 1 2 <
1 = —J
g || lme
Greifweg _| | 4, | @ . 25735
. . 12 oder 6
\Grelfergercht =5,2 kg 16 auf Anfrage - )

C20
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch

52.81.3.1:1.500.1
600. ]

5:6407-0 o

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.3.0001.500. Greifweg 12 mm
52.81.3.0011.500. Greifweg 6 mm
Innenspannung - Bestell-Nummer T '/_/,/-/'/T
52.81.3.0001.600. Greifweg 12 mm >
52.81.3.0011.600. creiweg 6mm I ojo = ?s L
Parallel-Bewegung, 1,5 /16 "¢ i T ik il N
Kerbverzahnung fur (1,5875) T il T A Hl il S|
Wechsel-Greiffinger ) 1) “;“ u“LP“u * i
| ol 4 el | |45 B | Im10
*(7, [
) 454,5»1 27 |=-54,5-~ g ﬂ L 12001
Greifweg 136 < | og |-
i i 12 oder 6 o
Greifergewicht = 4,75 kg Einzelheit 2 16 auf Anfrage & |~—68 —=| S
4 . N
Bestell-Nummer _—t T
0.510.01107 L
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ 1 oio
Kerbverzahnung, 9¢ ) L
AuBenspannung * Iy A
2 % I
b T ! Zyl.-Schraube
o % = g ©-| DIN912
N S Q M10x20
o g
i ! == 8
5 e
— 7 |—— —a 2
| 255%
<783’9—> J .
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick 1283 Verstellbereich )
- — N
Bestell-Nummer i —
0.510.01108 - olo =
@ al
Greiffinger Ausflihrung ,G* ~—¢ i T
Kerbverzahnung, * i A
AuBenspannung . oo - f
* 8 ] | i °© I_I3U Zzyl.-Schraub
i L } j yl.-SCchraube
g1 < i g DIN 912
o = == I Q O | M10x25
S 4 ! Re!
T o <M | £
v -
E—— e %) {%
= s
[ 6.4
—1 20 [~=— - 30 09
99 . 0,1
| 182,1 22,2
iffi icht = y ‘ ’ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 2065 - )
4 B N
Bestell-Nummer T T
0.510.01107 L
Greiffinger Ausfuhrung ,K“ » 7 olo
Kerbverzahnung, “¢ i m
Innenspannung ‘v T L | * A
o =
N¢ 2 N i I [T Zyl.-Schraub
- ; : /9. i o D?/N-g 1(:2 raube
== IS O
< <A> 1 1] L] 7 2 M10x20
® @
i ! == %
= &
6,4
17 |~ |
25355
36,1 Vi : libereich
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick 80,5 erstellbereic .
N J
Anderungen vorbehalten C21



52.81.3.071.501.17 2-Finger-Cireifer

Parallel-Bewegung
601.17 pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1500 16,5 A Legende:
15,95
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1400 15,4
A1 o = nur Federkraft
14,85
B12 = mit 4 bar Druckunterstiitzung
1300 14,3
C12 = mit 5 bar Druckunterstiitzung
13,75
D12 = mit 6 bar Druckunterstiitzung
1200 13,2
12,65
o Greifer mit 6 mm Greifweg:
1100 121 L
° A6 = nur Federkraft
11,55 2
<
1000 11,0 §
1045 & Spannabstand A:
> 900 D12 9.9 % Spannabstand A
po 935 |
£ g
= 800 8,8 ?
a ™ L85 £
¢ ™N Ci2 3
700 77 ®
N N <
Biol 715 E
™N %
600 66 o
N S
~ e 605 3
6 < i .
500 55 & Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
g 498 Reibfaktor
400 ™~ 44 Werkstlck — Spannbacken = 0,1
™~ 385 Beim kraftschlissigen Spannen
™~ ’ in Prismen erhéht sich die mogliche
300 ™~ 33 Transportlast auf:
\ )
\\\ A Diagramm-Transportlast
121-275 cos o
200 22 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180 190
I3pF \— Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- o\ ©

Cc22 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.3.01.501.7
601.

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 15,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

-

Technische Daten:

Greifweg

12 mm je Finger

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

16 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

5:6409:0 o

Wiederholgenauigkeit
Nenndruck
Betriebsdruck, minimal
Kolbenflache ,schlieBen”
Kolbenflache ,,6ffnen”
Kolbenhub
Gewichtsangaben

+ 0,1 mm
6 bar

4,5 bar
58,91 cm?
63,81 cm?
12 mm
siehe BaumaB-Zeichnung \_ 4

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschiossen  ©ffeN B I geschlossen

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen offnen

Druckunterstiitzung

14 %T\ /‘:I; <

|
\_ 1

o

=

clks

mig
w B~

N

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung
mit Fest-Greiffinger Greifweg 12 mm
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 12 mm
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm
fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 6 mm  52.81.3.0011.501.
fUr Innenspannung 52.81.3.] | | | |.601.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen
mit Klemmbhalter

Code Gruppe E, fur M12 06

M18 07

A B C D E
52.81.3.0002.501.
52.81.3.0001.501.
52.81.3.0012.501.

Typ

GroBe

Ausfihrung:
Wechsel-Greiffinger

Greifrichtung: D
AuBenspannung 501.| E

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

C
0001.

Bestell-Nummer [52.]81.]3.]0001.]501.]06 |

E
52.81 .3.\ | \
Artikel-Nr.
0.510.01107
01108
01056

als Ersatzteil

Zubehér

Wechsel-Greiffinger ,,K“
Wechsel-Greiffinger ,,G*
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite c23



52 81.3.71.501. 2-Finger-Greifer, Parallel-
n | ] n | | n . .
Beweg., Fest-Greiffinger
601.17 pneum., federspannend
4 N
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.501. Greifweg 12 mm
52.81.3.0012.501. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger )
AuBenspannung pneum. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde G1/s
+0,02 s
FSS nS M8x12 tief B
—=| 3818 - — | ——— 0 :.105
| 171 NS
I i il Option: i :
g j— . Fixierbohrung 0 " *T
¥ * Tl e S8R 10 tiefe
Lg fkjfgﬂ i Toa ZI8F7x10 tiefe . ©
OO e 4 T 0
} T 2
Pl
£H
TH] Haltewinkel mit
ﬁ )
Klemmbhalter P24 L
= N\
o>
] O“'O | © i 3
A + s H =l beide Schaltfahnen i T i ©
o | | ‘ getrennt einstellbar *
i 3 5 | 1] ||Lmo
o % DI = B =1 | b ®
S 3 S i o
2 # - = pneum. Anschluss L ¢
© i
g 7* G/ zur \
S Greifweg 14,5 lFJnéeritﬂzung der ‘ 6,4
%) |—— —— |———— ederkra: — - -
jlg :S?Lgfrage /19 a? ,Greifer schlieBen® . M
geschlossen LSS*‘
|~— 68 —»]|
Befestigungsgehause
136 um 4x90° umsetzbar
— (36002 =—
— ] @ AN Option:
ﬁ * N % ﬁ =2 Fixierbohrung
& ? f i O €1 D8F7x 10 tief
[ { F—:
|
77 30 = M8 x16 tief
—=| 38H8 |<=—
62—~
90 ~49=]
Greifergewicht = 6,8 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.601. Greifweg 12 mm T LT
52.81.3.0012.601. Greitweg 6 mm - T'/ /I
Parallel-Bewegung o T T 1
mit Fest-Greiffinger 7 oJo & <
I m i : <
Innenspannung i”’. | H T A i | }W i
¢:L I 1
[aV] NI ~d -
= 5 ——
Lé N 5 - 3
< Q i g ¢
f I | g ©
5 1 lve
Greifweg @ I 25005
. . 12 oder 6
L Greifergewicht = 6,9 kg 16 auf Anfrage - )

564100 o

C24 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 81 3 ] 501 M
Wechsel-Greiffinger . I . .

pneumatisch, federspannend

601.

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.3.0001.501. Greifweg 12 mm
52.81.3.0011.501. Greifweg 6 mm
Innenspannung - Bestell-Nummer e o —//'/T
52.81.3.0001.601. Greifweg 12 mm ey
52.81.3.0011.601. Greifweg 6mm I~ 0j0 = < L
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 “‘ H . w H 7
Kerbverzahnung fir (1,5875) — T L T A
Wechsel-Greiffinger ) (it ciry * T
in r °
R i 4z 145 § M10
=18 j —— == 3 W r 12‘
@ _ <545 27 |=545~ 2 g BALL LT
Greifweg 136 < 29 |=
i - 12 oder 6 3
Greifergewicht = 6,5 kg Einzelheit 2 16 auf Anfrage () ~—68—= )
4 B N
Bestell-Nummer ot T
0.510.01107 L —
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ — 00 =
Kerbverzahnung, §¢ o) -
AuBenspannung * [l A
78¢ 2] SO _14"41‘ ! * —
T - Ll [ } o i_Nl  Zyl.-Schraube
! c
o 7 == A = g o | DiNe12
N 3 11 } kel M10x20
—— i c
l ! = == . S
— & {% 6.4
——‘» 17 |~=— — | | ’25 005
<839 222 .
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick 1283 Verstellbereich )
/ — A
Bestell-Nummer T —
0.510.01108 ; - oo =
Greiffinger Ausfiihrung ,G* ,—¢ ﬁ} —
Kerbverzahnung, | HH A
AuBenspannung ! — . fon - f
* & I '“}ili i o i [N Zyl.-Schraube
g ! | i g DIN 912
S 1 == =3 | g @ | M10x25
T o ] | S
i Q.
* |- 4 (%) f%
== = |
T 6,4
—{ 20 |=— - = 30_0105
99 . 01
| 182,1 22,2
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 226‘5 Verstellbereich )
4 N
Bestell-Nummer o /»/'/T
0.510.01107 L =
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ o 7 olo
Kerbverzahnung, v—¢ ﬁ}
Innenspannung \' | i1 | 1 * A
< = ) | T =
TN¢ 2 ] T o 713 Zyl.-Schraube
I = 1= N S o | DIN912
e b [l 7 2 M10x20
7 :
i ! =Es S
— &
6,4
7 |—— —a o5 005
—=| 46,9 |=— — |01
22,2
36,1 " .
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick 805 Verstellbereich .
N it J
Anderungen vorbehalten C25



52.81.4..500.1

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung

600. pneumatisch
/ . N\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2600 286 5 Legende:
27,5 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2400 26,4 A17 = 4,5 bar pneumatischer Druck
\ 253 B1 7 = 6 bar pneumatischer Druck
2200 24,2
Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
23,1
A3,5 = 4,5 bar pneumatischer Druck
2000 22,0 °C”> 88,5 = 6 bar pneumatischer Druck
209 3
\ e
(]
EY)
1800 19,8 =
[$]
2
18,7 § Spannabstand A:
1600 Bss 17,6 PE Spannabstand A
2 3
po 165
£ g
< 1400 154 @
2 2
%) 143 9
N 5
1200 132 X
Ass €
121 3
5
1000 11,0 G
o .
S .
oo S Randbedingungen:
\ N Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 N 8,8 Reibfaktor
\\ Werkstlick — Spannbacken = 0,1
™~ B17 |77
™~ Beim kraftschlissigen Spannen
600 ™~ L 66 in Prismen erhdht sich die mégliche
A7 [ Transportlast auf:
55 Diagramm-Transportlast
cos a
400 4.4 jedoch darf die zulassige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
4 Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- - °J
C 26 Anderungen vorbehalten

5:6412:0 o



564130 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.4.7.500.

600.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 27,3 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

17 mm je Finger

Greifweg

8,5 mm je Finger

Greifweg

23 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6 bar

Betriebsdruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 49,68 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 56,75 cm?

Kolbenhub 17 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

&
5

schlieBen

-
~
.

14 %‘I}\

_|\\k

Pneumatischer Anschluss

offen N geschlossen

offnen

Jq\]12

w

{
\_ 1

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E

mit Fest-Greiffinger Greifweg 177 mm  52.81.4.0002 .500.

Typ

A
[52.]81.|B

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 17 mm  52.81.4.0001 .500.

GroBe

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8,5 mm 52.81.4.0012.500.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 8,5 mm  52.81.4.001 1.500.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fUr Innenspannung 52.81.4.] | | | ].600.

Greifrichtung:

L1
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
500.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]4.]0001.]500.06 |

als Ersatzteil 52.81.4.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109

Wechsel-Greiffinger ,,G* 01110

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52.81.4.77.500.17 2-Finger-Cireifer

Parallel-Bewegung
600. Fest-Greiffinger, pneum.

Bestell-Nummer
52.81.4.0002.500. Greifweg 17 mm
5281 4001 2500 Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger .
AuBenspannung pneum. Anschluss, wahlweise,
,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
e
Option: V* ,L‘—’i
A Fixierbohrung \ -
@10F7x 12 tief ot * ?
<t -
i s
S +H— ¢ 8
| 5 | "
Haltewinkel mit
=i Klemmbhalter
o (<]
. olo B 2 | @ &
o s} | nSp Te)
A '_¢ LT ik - beide Schaltfahnen i il <
% ! L getrennt einstellbar *
T 0 2, M12
ko] — I — -
S I =3 == O &
8 8 w >
2 3 pneum. Anschluss
g ¢ ! = == ,Greifer schlieBen® SCn
g Gewinde G'/4 \
o  Greifweg - . 14,5 6,6
I oder85 s 130 NI B0k
aur Anirage eschlossen
9 , . - 67—~
Befestigungsgehduse 86
180 um 4x90° umsetzbar
—— 4810,02 r
@ @ Option:
. Fixierbohrung
f [ Jﬁ (= Z10F7 X 12 tief
S8R - O -CF =ft
= 1 Y mjf— .
‘ — M10x22 tief
—=| 508 <—‘
90—»‘
120
Greifergewicht = 11,4 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
52.81.4.0002.600. Greifweg 17 mm - —T - —T
52.81.4.0012.600. Greitweg 8,5 mm - ‘E
Parallel-Bewegung —
mit Fest-Greiffinger o s - i
Innenspannung 1 OAO 1 8
+ i il o | i
L i B A il il
S . gy
- = ..
Lﬁ) o ‘*9’ § -9 &
0§ I 2
* i % ‘F}
7* ! <
Greifweg ;-;. J ﬂ
_ _ 17 0der8,5_| |_ 46| | 305
L Greifergewicht = 11,4 kg 23 auf Anfrage . )

C 28 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer 52.81.4.:1.500.
n n n n n
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 600.17
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.4.0001.500. Greifweg 17 mm T LT
52.81.4.0011.500. Greifweg 8,5 mm = =
Innenspannung — Bestell-Nummer T T
—
52.81.4.0001.600. Greifweg 17 mm ] oo | A
52.81.4.0011.600. Greifweg 8,5 mm ?,,O - P 8
Parallel-Bewegung, 1,5 /16 “‘ ik i i
Kerbverzahnung fiir (1,5875) L Ml I 1l f A i —t
Wechsel-Greiffinger ~ e e i T =
i I °
-~ 74— 32 |~—74— g SR NAEY
Creitweg 180 = I
Einzelheit Z 17 oder 8,5 3 86
Greifergewicht = 10,6 kg 23 auf Anfrage @ =T ©)
- — N
Bestell-Nummer T W
0.510.01109 1 ——
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ r— oio o
Kerbverzahnung, ~ A -
AuBenspannung “i i
* Ll A
TYw Y )| = *
N¢ 8] iTFT pIf=Ty] i -
T N il Pl i T ! I\ Zyl.-Schraube
— == == SN 2 o-| DIN912
S| * IRk | 2 M12x25
- w0 ! [}
~ 22 I c
f H | g
= == o o
- %)
~57,6m L [[les .
|~—103,4 30,15 o [<30%
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick 1637 Verstellbereich )
- — P B
Bestell-Nummer T — -
0.510.01110 e o »
Greiffinger Ausflihrung ,,G* ™~ i — i e
Kerbverzahnung, il il il
AuBenspannung + % A T
~ i ArpT e R e
* N T T 2 7t zyl.-Schraube
gl ] 7] g & | DiNe2
. + E==]] ] 13 = g M12x30
T8 . 25 §
i »
= = f}
1z 30,15 - ‘\67’6
3 -0,05_7
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick ‘ iggi Verstellbereich 3651 )
) ——— )
Bestell-Nummer T./-/'/ /‘
0.510.01109 N ~
Greiffinger Ausfiihrung ,K* ~ ojo ]
Kerbverzahnung, ‘—¢ ﬁ
Innenspannung \v | Il I A
(L{l)‘ ™ o 11T I A,l - * A1
f b 1 B8 sl ° T Zyl.-Schraube
- = 1N 7 | DINo12
81 * 13 4 8 M12x25
- g — | |—— c
i | %] bl
6,6
—— 22 | H" 30005
|<57,6= — 0
33,3
L Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stlck — 1414(;28 Verstellbereich )

Anderungen vorbehalten C29



52.81.4.1.501.
601.

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2600 286 5 Legende:
\ 27,5 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2400 26,4 A1 7 = nur Federkraft
253 B1 7 = mit 4 bar Druckunterstitzung
C1 7 = mit 5 bar Druckunterstiitzung
2200 24,2
\ D1 7 = mit 6 bar Druckunterstiitzung
23,1
2000 22,0 °C”> Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
209 3 Ag 5= nur Federkraft
&
1800 19,8 <
[$]
2
187 g Spannabstand A:
1600 n:_
= D17 17,6 = Spannabstand A
: o]
p 165
£ g
< 1400 154 @
2 2
« Ci7 143 9
s
1200 132 X
\ E
B17 1121 B
\ =
1000 11,0 2
o .
™ Ass 0o B Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 838 Reibfaktor
\ Werkstlick — Spannbacken = 0,1
7,7
N Beim kraftschlissigen Spannen
600 6.6 in Prismen erhdht sich die mégliche
\\ ’ Transportlast auf:
— 55 Diagramm-Transportlast
\ ’
A17 cos a
400 4,4 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
4p Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- . °J
C 30 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.4.77.501.17

601.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 27,8 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

-

N

Technische Daten:

Greifweg

17 mm je Finger

Greifweg

8,5 mm je Finger

Greifweg

23 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,3 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6 bar

Betriebsdruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 102,62 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 109,68 cm?

Kolbenhub 17 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen
Druckunterstitzung

offnen

L

{
\ 1

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschiossen  ©feN 8 § geschlossen

offnen

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E

mit Fest-Greiffinger Greifweg 177 mm  52.81.4.0002 .501.

Typ

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 17 mm  52.81.4.0001 .501.

GroBe

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8,5 mm 52.81.4.0012.501.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 8,5 mm 52.81.4.0011.501.

Wechsel-Greiffinger

fUr Innenspannung 52.81.4.] | | | ].601.

Greifrichtung:

L1
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
501.|E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]4.]0001.]501./06 |
als Ersatzteil 52.81.4.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109
Wechsel-Greiffinger ,,G* 01110
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52 81.4.71.501. 2-Finger-Greifer, Parallel-
n | ] n | | n . .
Beweg., Fest-Greiffinger
601.17 pneum., federspannend
4 N
Bestell-Nummer
52.81.4.0002.501. Greifweg 17 mm
5281 4001 2501 . Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger pneum. Anschluss, wahlweise,
AuBenspannung 62— ,Greifer 6ffnen” Gewinde G'/a \ ___ 23,5
»‘ 4810‘02 4120+
_L e ¢T M10x17 tief | ot
<
NN R
i Option: 0 i * §
. N H
“L i Fixierbohrung i 7
N
8 © B10F7x 12 tief +-
* ®
s 9 <
[ee]
>I i! Haltewinkel mit
i Klemmbhalter
_— D 3
= @
_ =2
° olo || beide Schaltfahnen T® ©
'-¢ . il ] getrennt einstellbar 1 i i s ¥V
A + hl L I ili! [§Y]
% ? Q@ 2 L M12 *
g I = == pneum. Anschluss ©- o
a © 0 G'/a zur ¢
S ¢ ] ] | __ Unterstiitzung der .
g —— [~ Federkraft i |
(% Greifweg i * 14,5 ,Greifer schlieBen J 6.6
17o0der85 | 130 13055°
23 auf Anfrage 2 geschlossen i | ‘
. i 67—
Befestigungsgehause 86
180 um 4x90° umsetzbar
——— 48i0’02 |
@ @ Option:
Fixierbohrung
5 $ 1 Jﬁ @10F7 x 12 tief
R &) V
- * .
‘ — M10x22 tief
—=| 50" «‘
90—»‘
120
Greifergewicht = 15,3 kg 5
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.4.0002.601. Greifweg 17 mm L —T L —T
52.81.4.0012.601. Greitweg 8,5 mm - T// ]
Parallel-Bewegung l —
mit Fest-Greiffinger . | L 4
Innenspannung { 00 j ©
! N : [Te)
L - ) SR il
S N T T — i
SR . |
T iF,I 'g m
L‘t ‘1\’91 S -0 @
v & } 3
i I 1 g 7
T g
Greifweg & - kMG
17 oder 8,5 A ‘ 300%
Greifergewicht = 15,3 kg 23 auf Anfrage =46 ")
C 32 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 81.4.01.501.
" . | | | | n u n
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 601.
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
5281 40001 501 . Greifweg 17 mm T I
52.81.4.0011.501. Greifweg 8,5 mm s -
Innenspannung — Bestell-Nummer T T
52.81.4.0001.601. Greifweg 17 mm N = 4
52.81.4.0011.601. Greifweg 8,5 mm ~ C:ﬁo - P 8
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 "$ ik i i 1
Kerbverzahnung flr (1,5875) NE i * A i i -
Wechsel-Greiffinger ~ s e s =
- ~ o]
2 i m? z 145 § M12
@ , -~ 74— 32 |=— 74— 3 00t
Greifweg 180 = v
EinzelheitZ 17 oder 8,5 g
Greifergewicht = 14,7 kg 23 auf Anfrage @ 86 °)
4 . N
Bestell-Nummer T /‘
0.510.01109 1 S—
Greiffinger Ausfuhrung ,K“ _— olo =i
Kerbverzahnung, ~ A -
AuBenspannung “¢ H
| 1l
IT IT i g
f ¢ N I8N i i g LI Zyl.-Schraube
== N B 2 -o-| DIN912
3 LDT* BRBERS | 8 M12x25
< i 22 ! =
i ! == == } ;3;. o
~=57,6= 4‘" &8 0,05
30,15 3071
‘ 103,4 Verstellbereich e
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stilick 163,7 ! - )
- — T )
Bestell-Nummer T~ — -
0.510.01110 o o
Greiffinger Ausfiihrung ,,G* ~ S — A f o
Kerbverzahnung, ¢ ik it i
AuBenspannung + % A HE
~ D R =
* N T il g 1| Zyl.-Schraube
g ! | gl 7 & | DNz
< * === o 13 = 5 M12x30
T8 ] 25 §
* (%)
112
\ 506.2 30,15
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stlck ‘ 26675 Verstellbereich - )
- — A
Bestell-Nummer T-/‘/'
—
0.510.01109 ] =
Greiffinger Ausfiihrung ,K* ~ o[o |
Kerbverzahnung, ‘—¢ ﬁ;
Innenspannung + i i I A
7£¢ ] 11T pis ,Ll - * hC E
T K ‘ i i :l ! ° T Zyl.-Schraube
== 1= AN = | DIN912
8 mﬁ 13 1 8 M12x25
< —— [—— E
i ! === g £
i %)
—| DD |-— —1—‘ - 6'20 005
|=57,6= — 01
! 442 1333 .
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stlck ’ Verstellbereich
N 110,8 )

Anderungen vorbehalten C33
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52.85.1.1.500.
600.

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm, fiir Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 470 517 4 Legende:
460 \ 5,06
\ 4.95 Greifer mit 6 mm Greifweg:
440 \ 4,84 A6 = 50 bar hydraulischer Druck
473 Bs = 70 bar hydraulischer Druck
420 4,62
\ 451 C5 = 100 bar hydraulischer Druck
400 \ 4,40
\ 4,29 Greifer mit 3 mm Greifweg:
380 4,18 o
\ o A3 = 50 bar hydraulischer Druck
407 1l
3
360 \ 3,96 :é’
\ 385 T
[$]
340 374 @
\ ags £ Spannabstand A:
— 320 \ 3,52 PE Spannabstand A
= 341 &
- \ N\ |
£ 300 330 —=
£ ]
= 3,19
£ \ 8
T 280 308 2
»n 9]
\ 297 @2
260 Cologs &
A3
\ 275 E \/
240 264 @
\ 2,53 g._)
220 242 ¢ . .
- Randbedingungen:
\ ’ Beschleunigungswert = 3 m/s?
200 2,20
Reibfaktor
2,09 Werkstlck — Spannbacken = 0,1
180 Bé | 1,08
Beim kraftschlissigen Spannen
1,87 in Prismen erhoht sich die magliche
160 1,76 Transportlast auf:
1,65 Diagramm-Transportlast
140 \ 1,54 Cos
| jedoch darf die zuléssige Transport-
130 As -1.43 last nicht Gberschritten werden.
20 40 60 80 100
iy — Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
. °J

Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.1.1.500.

600.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 5,1 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

3 mm je Finger

Greifweg

8 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

100 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

1,60 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

3,14 cm?

Kolbenhub

6 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Hydraulischer Anschluss

offen N geschlossen

(¢4
&)

schlieBen

al

offnen

N

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A B C D

E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.85.1.0002.500.

Typ

A
[52.]85.

w

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.85.1.0001.500.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 3 mm

52.85.1.0012.500.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 3 mm

52.85.1.0011.500.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.85.1.]

[.600.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
500.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]1.]0001.]500.06 |

als Ersatzteil 52.85.1.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.011083

Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite

D3



52.85.1.1.500.

600.17

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung

Fest-Greiffinger, hydraul.

4 N
Bestell-Nummer
52.85.1.0002.500. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.500. Greifweg 3 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
2oH8 ‘\‘7 i .
2000  TFE -2
Hpr M5x10 tief /
+ 1 4 |
| |
© * e (] b LA Option: w;’ * w | T
P Ej@ Fixierbohrung O 7 5
_ Jb
- @\ /j@\‘f/ i D577 % 8 tief L | o
* =3 D J <
=% ] o
‘w | | Oﬁ‘-‘:? Haltewinkel mit i &
A* ! Klemmhalter * }
0 2 ’9)' b
= A
2 « * ] !
S r beide Schaltfahnen
% 13l ~— getrennt einstellbar
< Greifweg !
o 6 oder 3 48
=3 ——11
& 8 auf Anfrage \ge?:hlossen hydr.l Anschlyss
»Greifer schlieBen”
Gewinde G'/s
70
—»2010'02
T Befestigungsgehause
e um 4x90° umsetzbar
e LA
- 1L 8 -
883 H-@el
¢ = @ = Option
@ @ N~ ) Fixierbohrung
‘ ‘ D5F7 X 8 tief
| 20H8 | e
|36
M5x12 tief
Greifergewicht = 1,01 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.85.1.0002.600. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.600. Greifweg 3 mm o b
Parallel-Bewegung i == T +
mit Fest-Greiffinger 1 0 \ > @
Innenspannung + = il ‘ A 1 H «
< N /2
TN | A ¢ 11
< = ECEE 1/97 2 @
% il 5 +
! [%2]
b g |
c M5
. c —— »
Greifweg 20 |=— s »\ 1499
6 oder 3 @
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,01 kg .
J
D4 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Gireifer 52.85.1.0.500.
| ] n n L] n
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 600.17
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.1.0001.500. Greifweg 6 mm
52.85.1.0011.500. Greifweg 3 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer T b *
52.85.1.0001.600. Greifweg 6 mm 3 | 5 |
52.85.1.0011.600. Greifweg 3 mm - - cﬁ | A il ;,ﬁ &
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 ydp Wi it * *
Kerbverzahnung fir (‘175875) a R AL i
Wechsel-Greiffinger ’ 0 * 2
ii RER 1 Y I R PP 2 Mé
2 i
1 | 27,5415 |~ S j | 8““’4
C
@ Greifweg 20 ’ & ‘+ 39 A
Greifergewicht = 0,95 kg Einzelhsit Z g ggfrAﬁfrage o)
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103 — ]
Greiffinger Ausfuhrung ,K“ :OF ] ==
Kerbverzahnung, - ] o [ |
AuBenspannung * 4 ? A
111 11l
N O E
8 17 A7 s
[ S I & 2
] g
L g
E» |—— @
»‘ 23,4 L 11
‘¢42$ Ve;'stellbereich
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Sttick 64,2
-
Bestell-Nummer
0.510.01104 — ]
Greiffinger Ausfiihrung ,G* ::— N =
Kerbverzahnung, - | e [ |
AuBenspannung * e ? A
11 111 _
Fs i I i .-
< + - ol = } 2
3l =3
Al -
e 4
— |7 |——
|l 125 @
‘ \ > 11,1
‘ 108,2 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck 130,4 - )
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ ﬁ»
Kerbverzahnung, -
Innenspannung * ? A
A °
1 ? g
0 g
o
©
&
[
»‘ ‘23,4 l 11
%22 Ve’rstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick 44,4 )

Anderungen vorbehalten D5



52.85.1..501.
601.7

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydr., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm, fiir Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 470 517 Legende:
460 5,06
\\ 4,95 Greifer mit 6 mm Greifweg:
440 \ 4,84 Ag = Federkraft
473 Bs = mit 30 bar Druckunterstiitzung
420 4,62
C5 = mit 40 bar Druckunterstiitzung
\ \\ 4,51
400 4,40 D6 = mit 50 bar Druckunterstitzung
WA\
380 418 o . ) .
\\ 207 C”> Greifer mit 3 mm Greifweg:
T
360 \ \ \\ 3,96 g A3 = Federkraft
EY)
3,85 =
\ A\ g
340 \ 374 2
\ \. s6s £ Spannabstand A:
— 320 \ 3,52 PE Spannabstand A
= 3a1 3
n N o g
§ 800 \ \ A3 3,30 £
< 319
§ De ]
t% 280 \ 3,08 %
297 @
s
260 286 &
275 E \J
240 Ce [264 &
2,53 :3)
220 242 < . .
\ 8 Randbedingungen:
Bes [ 231
Beschleunigungswert = 3 m/s?
200 2,20
Reibfaktor
2,09 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
180 1,98
Beim kraftschlissigen Spannen
1,87 in Prismen erhoht sich die magliche
160 1,76 Transportlast auf:
1,65 Diagramm-Transportlast
140 1,54 Cos
jedoch darf die zuléssige Transport-
130 Ae [ 143 last nicht tiberschritten werden.
20 40 60 80 100
1y —— Spannabstand A [nm] ——» .
- J
L . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
. °J

Anderungen vorbehalten

564260 o



564270 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.1..501.C
601.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 5,1 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 3 mm je Finger
Greifweg 8 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm ‘ L

Nenndruck 100 bar ’

Betriebsdruck, minimal 45 bar .

Kolbenflache ,schlieBen” 1,60 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 3,14 cm?

Kolbenhub 6 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
N

Hydraulischer Anschluss

offen 1 g geschlossen offen 1§ geschiossen

=0 ‘
% vV
—

L+6ffnen schlieBen 6ffnen
Ko
M x-o--
L Lo
,}} max. 50 bar
A 'B Dr_yckunter— 5
‘ 1 2 stutZL‘mg 1 2

RAS

al >< |b al

A o

PQ T °J

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm  52.85.1.0002.501.] | Typ [52.]85.]B

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 6 mm 52.85.1.0001.501.] GroBe 11.]

mit Fest-Greiffinger Greifweg 3 mm 52.85.1.0012.501.] | Ausfiihrung: c

fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 3 mm 52.85.1.0011.501.] Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.1.] | | | [.601.] Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 501.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]1.]0001.]501.[06 |

als Ersatzteil 52.85.1.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.011083

Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite D7



52 851./.501. 2-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger,

601.1 hydraul., federspannend

Bestell-Nummer
52.85.1.0002.501. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.501. Greifweg 3 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s
‘ 22”8yt .
L —pomoz MoxTO et 1.2
N I
* ‘ L < j——— Option: . / * +
IS PR o /5 <
©L el S
_© er T 1 7 ©
F—ee T
E o
= Haltewinkel mit l 3
=5 Klemmhalter *
< ] o)1) ‘ @
A * Jv. . it i 5
f o B | beide Schaltfahnen * C‘”
e] N = = getrennt einstellbar (;J
IS r* ‘
= .
g Greifweg - hydr. Anschluss
g 6 oder 3 . 1‘«48» G1/s zur
n 8 auf Anfrage geschlossen Unterstiitzung der
Federkraft
+Greifer schlieBen”
70
*201(0’02
r Befestigungsgehause
— um 4x90° umsetzbar
Ny P ce=
1L L.
888 Hl-(@)ell
'R = [F7 =25 Option:
@ @ R\ ~d Fixierbohrung
‘ ‘ D5F7X8 tief
— | DDOH8 | o
|~ 36|
|l«—52— | 30 |=—
M5x12 tief
Greifergewicht = 1,26 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.85.1.0002.601. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.601. Greifweg 3 mm o o »/'/[
Parallel-Bewegung =i T +
mit Fest-Greiffinger N 0 \ 1) ™
Innenspannung + . i ‘ A i i «
T * N 7 * = ot
b LIS o 18
N Bl 5 | f
(2]
b g |
g M5
. o 14-0 05
Greifweg 20 |=— g »‘ 01
6 oder 3 n
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,26 kg o )

D8 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend

52.85.1.01.501.C

601.

L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlck

-

Verstellbereich
44,4

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.1.0001.501. Greifweg 6 mm
52.85.1.0011.501. Greifweg 3 mm
Innenspannung - Bestell-Nummer 4+ .t /'/[ *
52.85.1.0001.601. Greiftweg 6 mm 2 i E [
I o ™
52.85.1.0011.601. Greifweg 3 mm . i | A i ;.ﬁ N
ParaIIeI—Bewegung, 1,5 1/16 zi L i Wit f *
Kerbverzahnung fur (1,5875) el el i
Wechsel-Greiffinger ’ 0 m? g Mg
: {13 |=— — D —— E T 8‘
@J —=27,5¢15|=— o »‘ ‘.%
Greifweg 70 1) ‘¢ 39 $‘
Greifergewicht = 1,2 kg Einzelhsit Z g ggfgﬁfrage o)
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103 e
Greiffinger Ausfiihrung ,,K* 2 N K
Kerbverzahnung, - ] i [ |
AuBenspannung * - ? A
111 11
I3 o 2
3 T &7 k|
- |- [%2]
1.1 2
- =
E» [ U)
‘¢42* Vérstellbereich
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Sttick 64,2
-
Bestell-Nummer
0.510.01104 e
Greiffinger Ausflihrung ,G* :Or" i <
Kerbverzahnung, - | i [ |
AuBenspannung i A
* 11 11 . '8*
K H B .-
|
. NAL] Q
% = == Q‘ e } g
gLQ == F--1 | %
L*N E= = i Q.
- — |7 |—— n
—— <127’5
‘ 59 11,1
108,2 ’ .
130.4 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck 30, - )
4 N
Bestell-Nummer
0.510.01103
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ 2»
Kerbverzahnung, - |
Innenspannung * ? A
b T
[e2] ]
@ @
1”’? g
- c
C
| 7l S
i 10 »n
[
»‘ 23,4 | 111
1 lpo 0l :

Anderungen vorbehalten




52.85.2.1.500. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
600. hydraulisch

/ N\
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A A ]
950 10,45 Legende:
Greifer mit 8 mm Greifweg:
900 99 Ag = 50 bar hydraulischer Druck
Bg = 70 bar hydraulischer Druck
850 9,35
\ Cg = 100 bar hydraulischer Druck
800 \ 8,8
Greifer mit 4 mm Greifweg:
750 825
C”> A4 = 50 bar hydraulischer Druck
700 7,7 5
s [}
\ g
<
[$]
650 7,15 g
£ Spannabstand A:
. 600 6,6 PE Spannabstand A
= \ 2
— o]
w I
550 605 T
> =,
c [}
c [2]
g =
& 500 55 §
Cs 2
A4 g
~
450 4,95
€ \__/
17
©
400 44 €
I}
o
2 .
350 385 S Randbedingungen:
Bs Beschleunigungswert = 3 m/s?
300 3,3 Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
250 ™ 575 Beim kraftschlissigen Spannen
As ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
Transportlast auf:
200 22 Diagramm-Transportlast
cos a
150 165 jedoch darf die zuléssige Transport-
’ last nicht Gberschritten werden.
20 40 60 80 100 120 140
12y \— Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- VAN "

D10 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.2.1.500.
600.

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 9,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

8 mm je Finger

Greifweg

4 mm je Finger

Greifweg

11 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

564310 o

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 100 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 3,02 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 6,16 cm?

Kolbenhub 8 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Hydraulischer Anschluss

offen 1 g geschlossen

led
D

schlieBen offnen

L pPY It )

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8 mm 52.85.2.0002.500.

A
[52.]85.

w

Typ

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 8 mm 52.85.2.0001.500.

GroBe

mit Fest-Greiffinger Greifweg 4 mm 52.85.2.0012.500.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 4 mm 52.85.2.0011.500.

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.2.] | | | ].600.

Greifrichtung:

L1
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

D
AuBenspannung 500.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07

Bestell-Nummer [52.185.]2.]0001.]500.]06 |

E
als Ersatzteil 52.85.2.] | |

Zubehor Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105

Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106

01113

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite D 11



52.85.2.1.500.17
600.

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Fest-Greiffinger, hydraul.

4 N
Bestell-Nummer
52.85.2.0002.500. Greifweg 8 mm
52.85.2.0012.500. Greifweg 4 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger )
AuBenspannung hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
»ﬂ?’gyo; M6x 14 tief .2
28"e ’* UL
* T‘ =L ==""" Option: ‘ N* +
N * e T Fixierbohrung G + S I
@ ik DBF7X 10 tief ) | 0
R A\ [oe)
8 k/ = uill = * < 'c\>
—fee e o
11 —~_ Haltewinkel mit X
®+ i Q0 { Klemmhalter i N7
| F il -
" = % 4
> }3 & . 7 beide Schaltfahnen Q
8 ‘; * - getrennt einstellbar *
[%2]
Q
8 Greifweg |
§ 8 oder 4 16 72 hydr. Anschluss
® 11aufAnfrage ~~ '° geschlossen ,Greifer schlieBen®
Gewinde G'/s
104 Befestigungsgehause
o800 um 4x90° umsetzbar
f 'S - ﬁ‘,f’)“ =352 Option:
R 33 : @% € M::F: _ Fixierbohrung
j ! —@ o O =5= 610 ter
—L o8Hs L
50—~ M6 14 tief
70 30 —=—
Greifergewicht = 2,48 kg )
4 N
Bestell-Nummer
52.85.2.0002.600. areifweg 8 mm ) -
52.85.2.0012.600. Greifweg 4 mm ——T —T
Pa_lraIIeI-Bew_egung = T +
mit Fest-Greiffinger 040 Arremih o~
Innenspannung * i 1 il ! ®
UL /\ A
TR ] }
N — o
o = 1/9/ 5 " 0
™ * i @ +
- o
| g
g || iMs
Greifweg 08 |=_ & ] 20709
8 oder 4
11 auf Anfrage
Greifergewicht = 2,48 kg
N °J

D12

Anderungen vorbehalten
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564330 o

2-Finger-Gireifer 52.85.2..500.17
n n n L | n
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 600.17
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.2.0001.500. Greifweg 8 mm
52.85.2.0011.500. Greifweg 4 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer L —
52.85.2.0001.600. areifweg 8 mm _ o — /I *
52.85.2.0011.600. Greifweg 4 mm . 040 [ ATTST 1 N
Parallel-Bewegung, 24 1/16 L - i B A i i «
Kerbverzahnung fiir ’ 7 5875 ® * Jo il ? il *
Wechsel-Greiffinger . L) * ‘Z : ey 1A
Tl | e | e E s
Q—i 8 ‘ ‘ L 10»0,04
Greifweg A 22 =i g T .\7
104 = 1] 25 =
8 oder 4 o Lss ‘
Greifergewicht = 2,3 kg Einzelheit Z 11 auf Anfrage * — g
4 ] N
Bestell-Nummer _/,/-/‘/T —
0.510.01105 T 5
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ ] oﬂo B
Kerbverzahnung, L - il -
AuBenspannung o * ? A g
$ 2 i [uin] T il Zyl.-Schraube
© O Q:\ S DIN 912
w o = = 38 M8x16
! :
] C
3
—| » —= 5<|—20 005
T15<— | |01
T e = 17,4
‘$55’2$ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stiick 90 -
4 ] N
Bestell-Nummer _//.//'/T —
0.510.01106 L 5
Greiffinger Ausfuhrung ,,G* oo B
Kerbverzahnung, * | ] il =
AuBenspannung ) ] ? A T
o I i e = s
r i - o o ; g TR Zyl.-Schraube
! _ 7L 5 & | DINo912
R - = el M8x20
T o
[ c
- = | © )
= =q | o
—— ‘17 |—— — '25 005
\ ° 17,4 - -
‘ 134,8 ’ )
. . . Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stiick 169,6 - )
4 ] N
Bestell-Nummer '/_/,/»/'/T —
0.510.01105 T =
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ ] 0.0 [
Kerbverzahnung, * - il | A
Innenspannung 527+ [T * i
< ~ ot b
be I ol e T Zyl.-Schraube
8 8 ?@; g DIN 912
¢ I =T 2 M8x16
i ©
i _ £
—1 332 |= ‘9
] .
82,1 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck 70,1 ")

Anderungen vorbehalten D13



52.85.2.71.501.0 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
601. hydraul., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1050 11,55 A
Legende:
1000 11,0 Greifer mit 8 mm Greifweg:
\ Ag = nur Federkraft
950 10,45
Bg = mit 30 bar Druckunterstiitzung
900 \ \ 9.9 Cg = mit 40 bar Druckunterstitzung
\ Dg = mit 50 bar Druckunterstiitzung
850 \ 9,35
\ \ = Greifer mit 4 mm Greifweg:
800 88 Il
\ \ 3 A4 = nur Federkraft
(]
EY)
750 825 =
\ N g
200 27 £ Spannabstand A:
a
= As = Spannabstand A
n 650 7,15 -?
£ g
S 600 66 9
g 2 ‘
5
550 605 % / \
Ds X
E \J
500 55 &
Cs 8
g
450 4,95 @
Bs g Randbedingungen:
400 4.4 Beschleunigungswert = 3 m/s?
Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
350 3,85
N Beim kraftschlissigen Spannen
in Prismen erhdht sich die mégliche
300 3,3 Transportlast auf:
As Diagramm-Transportlast
250 2,75 cosa
jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
20 40 60 80 100 120 140
2yF \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
\- J °J

D14 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.2.1.501.7
601.

564360 o

g N\
Transportlast:
Im Formschluss bis 20 kg.
Im Kraftschluss bis 11 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage. “
- J
] g N\
Technische Daten:
Greifweg 8 mm je Finger
Greifweg 4 mm je Finger =
Greifweg 11 mm auf Anfrage B
Spannkraft siehe Diagramm s r
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm . ; g
im Formschluss siehe Transportlast ¢
s. Abb. ,formschlissiges Spannen® x T
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten e - o
Wiederholgenauigkeit = 0,1 mm ﬁ : ;
Nenndruck 100 bar
Betriebsdruck, minimal 52 bar
Kolbenflache ,schlieBen 3,02 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 6,16 cm?
Kolbenhub 8 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
N

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Hydraulischer Anschluss

offen 1 g geschlossen offen 1§ geschiossen

=0 ‘
% vV
—

Spannfeder.
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer . —
gehérteten, groBflachigen Flachfilhrung bewegt. +6ffnen schlieBen 6ffnen
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. ))
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren g
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung. M >---
L Lo
,}} max. 50 bar
A e B Druckunter- 5
tat
.12 stutzung 4 71 o
A AN
al | b al |b
N P\Q T PQ T °J
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A BC D E A
mit Fest-Greiffinger Greifweg 8 mm  52.85.2.0002.501.] | Typ [52.]85.]B
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 8 mm 52.85.2.0001.501.] GroBe 2.
mit Fest-Greiffinger Greifweg 4 mm 52.85.2.0012.501.] Ausfiihrung: c
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 4 mm 52.85.2.0011.501.] Wechsel-Greiffinger 0001.
fUr Innenspannung 52.85.2.] | | | [.601.] Greifrichtung: D
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 501.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]2.]0001.]501./06 |

als Ersatzteil 52.85.2.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105

Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite D15



2-Finger-Greifer, Parallel-
Beweg., Fest-Greiffinger
hydraul., federspannend

52.85.2.71.501.7
601.

Bestell-Nummer

52.85.2.0002.501. Greifweg 8 mm
52.85.2.0012.501. Greifweg 4 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger .
AuBenspannung hydr. Anschluss, wahlweise,

,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s

M6x 14 tief 2

16,5

28HB
i "
‘ ‘ Option: \
N * e Fixierbohrung T * f
“ 5 1] L5 26710 tief O -
R [ ]
} } D) 9
L Ve -
[
1@% Haltewinkel mit
[o]
== Klemmbhalter ©
1 (e¥e} 2, *77
© | | fa QA
A * | b H TI beide Schaltfahnen i[ © i
* I !3 s, B i getrennt einstellbar M8 * *
o o« = =1 Q
<
NS | *
B3 ) —- hydr. Anschluss
T Greifweg 12
c — —— G'/s zur 008
g 8oderd 16 72 Unterstiitzung der *j 20%;
o 11 auf Anfrage geschlossen Federkraft
,Greifer schlieBen”
104 Befestigungsgehause
28100 um 4x90° umsetzbar
* [ i:"% i 3= Option:
Q9 d ‘ /;3\ E T Fixierbohrung
N o oM i Qy Y fﬁ =
L . IE it @6F7X10 tief
}—@ el

—={ 28H8
LSOA . M6x14 tief
70 30 —=—
Greifergewicht = 3,38 kg .
e N
Bestell-Nummer
52.85.2.0002.601. Greifweg 8 mm P R
52.85.2.0012.601. Greifweg 4 mm - - *
Parallel-Bewegung <» T 11
mit Fest-Greiffinger f] 0=0 EARNA R S
Innenspannung * ! i ! A i) | (il @
R4 Z il !
0 @ o T |
(CV)) — }'97 E - T
P |
§ ) M6
Greifweg 08 = & o 2055
8 oder 4
11 auf Anfrage
Greifergewicht = 3,38 kg .
_ J

D16

Anderungen vorbehalten
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564380 o

2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 85 2 ] 501 M
Wechsel-Greiffinger - Loy . .

hydraulisch, federspannend 601.17

. A

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.2.0001.501. Greifweg 8 mm
52.85.2.0011.501. Greifweg 4 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer P
52.85.2.0001.601. Greifweg 8 mm — —
52.85.2.0011.601. Greifweg 4 mm ] 040 [
Parallel-Bewegung, 24 1/16 L - i i | | A
Kerbverzahnung fir = 5875 ® * J ol il *
Wechsel-Greiffinger (1, ) * vt ey
™ Z ke
R v QT I sy |2 s
[0}
Greif 41 22 = 41— §
reifweg 104 =
8 oder 4 Q
Greifergewicht = 3,0 kg EinzelheitZ 11 auf Anfrage n S
4 N
Bestell-Nummer /_/,/»/'/T
0.510.01105 T =
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ ] 040 B
Kerbverzahnung, L - il |
AuBenspannung ) + * A il
? 2 [N N o |\ _ Zyl.-Schraube
© O N 3 DIN912
© 2 = =1 2 M8x16
! 5
] c
8 5
—| Q|- — .
T15¢ @ —— <720 :8:25
‘+55’2+ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stiick 90 )
4 N
Bestell-Nummer '/'///T -
0.510.01106 T =
Greiffinger Ausflihrung ,G* N 040 B
Kerbverzahnung, * ‘ - i ||
AuBenspannung ) i % A i
r ] 2 an B u! o r| zyl.-Schraube
o ! N ©
Q! i S 3 DIN 912
R * = 8 O | Msx20
Iy E
i - (“ )
= = Q
— ‘17 |—— — ’25 005
‘ 75 174 — =01
‘ 134,8 - .
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck 169,6 Verstellbereich - )
4 N
Bestell-Nummer '/'/'/A/T o -
0.510.01105 T =
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ ] 040 1 AT y
Kerbverzahnung, L L] i | i il
Innenspannung o * | [ % A il
$ 2 I [ [inl ) i gl i~ Zyl.-Schraube
© 9 #@, 3 DIN 912
R ==t 8 M8x16
! | :
i €
4 5
— Q| —= |——
Trsl ? ] Tose
— 32,1 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck 70,1 * )

Anderungen vorbehalten D17



52.85.3.1.500.7 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
600. hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A T0%0 7 A Legende:
17,05
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1500 16,5
A12 = 50 bar hydraulischer Druck
15,95
B12 = 70 bar hydraulischer Druck
1400 15,4
C12 = 100 bar hydraulischer Druck
14,85
1300 14,3
Greifer mit 6 mm Greifweg:
13,75
o As = 50 bar hydraulischer Druck
1200 132 1
Q
12,65 .9
<
1100 12,1 §
1155 £ Spannabstand A:
2
= 1000 10 5 Spannabstand A
— o]
o 10,45
s 2
< 900 29 o
§ c g
o 12 =
9,35 <
@ As 3
800 88 ©
4
825 E
@
700 77 £
S
™ 715 &
N g i :
600 B 66 Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
\ 605 Reibfaktor
500 55 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
™ 4.95 Beim kraftschlissigen Spannen
~ ' in Prismen erhoht sich die mégliche
400 A1z L 44 Transportlast auf:
Diagramm-Transportlast
3,85 cos o
300 3,3 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180190
ey \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
\ “J °J

D18 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.3.1.500.
600.7

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

A J
] 4 N
Technische Daten:
Greifweg 12 mm je Finger
Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 16 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Kolbenflache ,schlieBen 5,27 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 10,18 cm?
Kolbenhub 12 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
~

Hydraulischer Anschluss

offen N geschlossen

(¢4
&)

schlieBen offnen

alm>< |b

L PQ T °J

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 12 mm  52.85.3.0002.500.] | Typ [52.]85.]B

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 12 mm  52.85.3.0001.500.] | GroBe 13|

mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm  52.85.3.0012.500.] Ausfiihrung: c

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 6 mm  52.85.3.0011.500.] Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.3.] | | | [.600.] Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 500.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.185.]3.]0001./500.]06 |
als Ersatzteil 52.85.3. | |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107
Wechsel-Greiffinger ,,G* 01108
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01056

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite D19



52.85.3.1.

500.17
600.

2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
Fest-Greiffinger, hydraul.

4 N
Bestell-Nummer
52.85.3.0002.500. Greifweg 12 mm
52.85.3.0012.500. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
it Fest-Greiffi
rAnL:Beﬁzpar:re]Lr:gger hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde G/4
~-50 35
*36+°'°2ﬁ M8x 16 tief e
—=| 38" |=— ﬁ “’Zi
(sp)
I | ‘ ‘ L T *
T T --F== Option: i ©
g }— ﬁj Fixierbohrung O gl N i
1 o j el i B8 %10 tief 4k pog
¢ A= 2
- olo % “~_Haltewinke! mit Vi 18
] i — Klemmhalter il A= -
! il i ift il ©
A% o | | ! *
? 8 ,9)' I ——] M
° ° o = = beide Schaltfahnen o ®
% ¢ o i getrennt einstellbar ¢
Q == =1 i D~
] L* i
= \
8 Greif 14 ‘ 4
G reTweg ~— 145 hydr. Anschluss <5 o008
12 oder 6 19 98 Greifer schlieBen” H‘ 2501
16 auf Anf - » T
aut Antrage geschlossen Gewinde G'/s ‘«53»‘
Befestigungsgehause
136 um 4x90° umsetzbar
*36&’02*
@ AN Option:
ﬁ * }"— kS F Fixierbohrung
$ ?f I O L = R AT
i ;
]
LT 80 =" M8x16 tief
—»| 38H8 |
62—
90 49
Greifergewicht = 5,3 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.85.3.0002.600. Greifweg 12 mm I LT
52.85.3.0012.600. creitweg 6 mm - E/ 1
Parallel-Bewegung ~ I
mit Fest-Greiffinger 1l ojo [&] <
Innenspannun 1 i T & ‘ N
p 9 i""\"» {\. i :i /_; A i H }:h};t
N ] !
i p= = k) —
A’ & § -0 3
< i 17}
A i Qo o ¢
| i e
Greifweg 34 = @ ] 25359
. . 12 oder 6
Greifergewicht = 5,3 kg .
_ 16 auf Anfrage Y,

D20
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5:6442:0 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch

52.85.3.1.500.

600.

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.3.0001.500. Greifweg 12 mm
52.85.3.0011.500. Greifweg 6 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer It '/_/,/-/'/T
52.85.3.0001.600. Greifweg 12 mm =]
52.85.3.0011.600. Greifweg 6mm I~ ojo = - [
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 "¢ i T hi il 7
Kerbverzahnung fir (1,5875) — - i A -
Wechsel-Greiffinger ® (i cirry * i
- j [ 1125
Greifwe ~-54,5 27 =545 © —— =
: itz 12 oderg6 136 g ~l 20 -
Greifergewicht = 4,9 kg Einzelhet 2 18 auf Anfrage & 68— >
4 B N
Bestell-Nummer A T
0.510.01107 [ ;-q
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ — oio >
Kerbverzahnung, §¢ Fo) -
AuBenspannung + il ? A
ol ‘
1 o SE) =
f + > e le h } ° i\l Zyl.-Schraube
o 7! = = s o | DINo12
R & i 28 M10x20
11 ‘ g
c;) T i c
== == §
@ f% 6,4
4717<— — | | 25_0105
- I . 83,9 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stlick 1283 - )
/ — A
Bestell-Nummer T —
0.510.01108 ] oo =3
Greiffinger Ausfiihrung ,G* 9¢ ﬁ; —
Kerbverzahnung, + M A
AuBenspannung v oy = * E
* ] T 'JJ}Jﬂ i 9 i [\ Zyl.-Schraube
g ! [ N4 g & | DINo12
o A == ==t e} M10x25
el 11 | g
—] |- ! c
1 g
== =3 | * {%
- 6,4
—i 20 |=— — | | 30 '895
99 — |01
| 182,1 22,2
iffi icht = { ‘ ’ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 226 5 - )
4 N
Bestell-Nummer - /,/-/T
0.510.01107 I =
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ — olo [
Kerbverzahnung, f'." i -
Innenspannung * il A
o L] [
i 4 'l T
T ¢ ? Pl aE o N Zyl.-Schraube
= 1 = DN S ©-| DIN912
3 WA 7 2 M10x20
(sp) ©
— @
6,4
17 =~ — 5 005
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stlick Verstellbereich
\ 80,5 .

Anderungen vorbehalten
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52.85.3..501. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
601.17 hydraul., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1600 176 4 Legende:
17,05
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1500 16,5
A1 o = nur Federkraft
15,95
B12 = mit 30 bar Druckunterstitzung
1400 15,4
C12 = mit 40 bar Druckunterstiitzung
14,85
D12 = mit 50 bar Druckunterstiitzung
1300 14,3
13,75
o Greifer mit 6 mm Greifweg:
1200 182 1
° A6 = nur Federkraft
12,65 .2
<
1100 12,1 §
1155 £ Spannabstand A:
= 1000 As 11.0 % Spannabstand A
= D12 o
o 10,45 |
g 2
< 900 99 o
C (%2}
3 9,35 =
@ C12 T8
800 88 ©
4
825 E
™~ g
700 F77 S
B12 5
7,15 @
< i .
500 65 Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
N 6,05 Reibfaktor
500 ™N 55 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
N
™~ 4.95 Beim kraftschlissigen Spannen
\\ ’ in Prismen erhdht sich die mégliche
400 A12 44 Transportlast auf:
Diagramm-Transportlast
3,85 cos o
300 3,3 jedoch darf die zuléssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
40 60 80 100 120 140 160 180190
I134F \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN J

D 22 Anderungen vorbehalten
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5.6444-0 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.3.01.501.7
601.

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16,4 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

12 mm je Finger

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

16 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

100 bar

Betriebsdruck, minimal

45 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

5,27 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

10,18 cm?

Kolbenhub

12 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

s

offen 1 g geschlossen

(<4
)

ornen

&
&

RN

NN,

\_ P\QT

Hydraulischer Anschluss

offen 1§ geschiossen

max. 50 bar

Druckunter-

stltzung 1 2 B
|

alm>< Ib

pY It

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A B C D

E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 12 mm

52.85.3.0002.501.

Typ

A
[52.]85.]B

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 12 mm

52.85.3.0001.501.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.85.3.0012.501.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.85.3.0011.501.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.85.3.]

.601.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
501.

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07

Bestell-Nummer

[52.]85.]3.]0001.]501.

[06]

als Ersatzteil

E
52.85.3 | |

Zubehor

Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“

0.510.01107

Wechsel-Greiffinger ,,G*

01108

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

01056

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52.85.3..501.7
601.

2-Finger-Greifer, Parallel-
Beweg., Fest-Greiffinger
hydraul., federspannend

4 N
Bestell-Nummer
52.85.3.0002.501. Greifweg 12 mm
52.85.3.0012.501. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannungg hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
~—50 35
3610,02 . - )
T e «[* M8x16 tief k“’»l f"L
[spR V]
l l l
i H=re] | Option: NG
g }— = = Fixierbohrung tl) - **
i [ R [ . ‘o]
Lg; kj ! €1 7%’;5 @8F7x10 tief al N
—O~ 11O T 4 ©
} i D o2
il 4
i,
T Haltewinkel mit
5 Klemmbhalter 5
g (a\]
1 olo — > | <
A { | i = beide Schaltfahnen i 7 il © Y
o | I i
* ? = /9, L | getrennt einstellbar B M10 *
o DR = | oS ©
c o i
s © 8 i ©
é ‘ - =] i hydr. Anschluss o i
c —* : G'/a zur ‘
T Greifwe Unterstitzung der ‘ 4
&3 Srewes | - — =——Federkraft <8 005
12 oder 6 ' ; « | 252
—=119 98 ,Greifer schlieBen B N =¥ x
16 auf Anfrage geschlossen ‘ 53
Befestigungsgehause
136 um 4x90° umsetzbar
— 36io’02 |——
ﬁ ] @ Z Option:
* N 8 Fixierbohrung
8 &8 - 1y D87 X 10 tief
—L Y
1
77 39 = M8 16 tief
—| 3818 |=—
~—62—~]
90 ~49»|
Greifergewicht = 6,7 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
52.85.3.0002.601. Greifweg 12 mm L L
52.85.3.0012.601. Greifweg 6 mm - T/ /I
Parallel-Bewegung > T T
: € ] o> )
mit Fest-Greiffinger i (e][e} & <
i Fa by
Innenspannung i“’_ | H ‘ A i m 1] H ‘vf
at \_\.\. /// * ?
! 16))’ g -9~ 8
¥ | B ¢
|
I I i E o
Ll Lwe
Greifweg 34 » 25359
Greifergewicht = 6,7 kg ]‘g ggferAgfrage <)
D 24 Anderungen vorbehalten
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564460 o

2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 85 3. 1.501.
" . | | | | n L | n
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend 601.17
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.3.0001.501. Greifweg 12 mm
52.85.3.0011.501. Greifweg 6 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer T '/_/,/-/'/T
52.85.3.0001.601. Greifweg 12 mm .y
52.85.3.0011.601. Greifweg 6 mm ™ - 00 | &> <Ar
Parallel-Bewegung, 1,5 1/16 *“ H T w H 7
Kerbverzahnung fir (1,5875) i . T A
Wechsel-Greiffinger ) it ciry *
"{7‘) |
) «54,5»1 27 |=-54,5-=| 2 ﬂ 12004
Greifweg 136 = $‘ 29 =
. : Einzelheitz ~ 12 oder 6 a v
Greifergewicht = 6,3 kg 16 auf Anfrage « .
4 B , N
Bestell-Nummer Tt T —t
0.510.01107 L —
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ — oio
Kerbverzahnung, S’." o) -
AuBenspannung * il * A
o ‘
f‘“¢ @ ] 7 1 T il Zyl.-Schraube
&7 l = POV = s © | DIN912
N~ 8 || 11 } % M10x20
- | c
l ! == === § fHE
— %]
47 17 |=— —a 6':5 008
—= 46,9 |=— 002 | |01
83,9 V’ tellbereich
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stlick 128,3 erstefioerete ")
e — g
Bestell-Nummer i —
0.510.01108 oo =
Greiffinger Ausfiihrung ,G* “v—w ﬁ} —
Kerbverzahnung, | i A
AuBenspannung 1 , oo f
* & [ il i ° i [N\ Zyl.-Schraube
! C St N i
Q! | __ | 8 DIN 912
Q = = | 28 9| m1ox25
g} 11 | g
* i Q
= = | »n EHE
|
T 6,4
—=120 =— - 3009
99 L
| 182,1 222
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 226’5 Verstellbereich - )
4 » » N
Bestell-Nummer '/_/,/-/‘/T e
0.510.01107 L ==
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ ® ] [eJke)
Kerbverzahnung, ‘—¢ il =
Innenspannung * T ki | % A
o =
T\Q ? ‘ T T . ° N Zyl.-Schraube
E== 1= NG 3 ©-| DIN912
I WS 7 2 M10x20
@ 2
i ! == S
N c,o)- fi
6,4
| 7 |——— — | o5 008
—=| 46,9 = ] |01
] 36,1 222 )
L Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick 805 Verstellbereich ")

Anderungen vorbehalten D25



52.85.4..500. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
600.7 hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
4 2600 286 5 Legende:
\ 27,5 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2400 26,4 A1 7 = 50 bar hydraulischer Druck
253 B1 7 = 70 bar hydraulischer Druck
C1 7 = 100 bar hydraulischer Druck
2200 \ 24,2
23,1
Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
2000 22,0 °C”> A8,5 = 50 bar hydraulischer Druck
209 3
Q
(]
‘©
1800 198 <
[$]
2
87 £ Spannabstand A:
. 1600 17,6 PE Spannabstand A
z (9]
: o]
p 165
© ()]
= X
= Ci7 o
€ 1400 F154 @
§ Ass 2
<
@ 143 @
s
1200 132 X
E \/
N 121 B
g
1000 Bi7 [ 11,0 2 .
N o & Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 ~ 8.8 Reibfaktor
N Werkstlck — Spannbacken = 0,1
A7 77 _ I
Beim kraftschlissigen Spannen
600 6.6 in Prismen erhdht sich die mégliche
’ Transportlast auf:
55 Diagramm-Transportlast
cos o
400 4,4 jedoch darf die zul&ssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
iy Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- 2N J

D 26 Anderungen vorbehalten
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564480 o

2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.4.1.500.
600.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 28,3 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

A J
] e )
Technische Daten:
Greifweg 17 mm je Finger
Greifweg 8,5 mm je Finger
Greifweg 23 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Kolbenflache ,schlieBen 8,84 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 15,9 cm?
Kolbenhub 17 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \ J
~

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren

Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Hydraulischer Anschluss

offen @ 5 geschlossen

&
&)

schlieBen offnen

\ PQ T Y,

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 177 mm  52.85.4.0002.500.] | Typ [52.]85.]B

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 177 mm  52.85.4.0001.500.] | GroBe 14. |

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8,5 mm  52.85.4.0012.500.] Ausfiihrung: c

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 8,5 mm  52.85.4.0011.500.] Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.4.] | | | [.600. Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 500.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]4.]0001.]500.]06 |
als Ersatzteil 52.85.4.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109
Wechsel-Greiffinger ,,G* 01110
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite D27



52.85.4.1.500. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
600. Fest-Greiffinger, hydraul.

Bestell-Nummer
52.85.4.0002.500. Greifweg 17 mm
52854001 2500 Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
ALIJBenspannlur:gg hydr. Anschluss, wahlweise,
»Greifer 6ffnen” Gewinde G'/4
M10x22 tief
— <i
Option: <r+ +
4 Fixierbohrung N
+ @10F7x 12 tief \U | 18
O 4 B N
L@ +- * * =]
L‘; 3
Haltewinkel mit D ]
= Klemmbhalter
o> ©
] olo ) Q
o P —
"‘ - ik = beide Schaltfahnen
A * * L getrennt einstellbar
i) T L L |
c ‘ == ==
I S 6B
é & <vr hydr. Anschluss
€ ¢ == = »Greifer schlieBen”
g Gewinde G'/4
o Greifweg 14,5
17 oder 8,5 130
23 auf Anfrage — ! 25 geschlossen
Befestigungsgehause
180 um 4x90° umsetzbar
— ] 4810’02 | —
@ @ Option:
% . = Fixierbohrung
e 2l Mty F7 i
o S o i & /,L/ﬂ',* — 10F7x 12 tief
- | he @ A
‘ — M10x22 tief
—=| 50QH8 <i
- 90—
120
Greifergewicht = 11,8 kg ° )
4 N
Bestell-Nummer
52.85.4.0002.600. Greifweg 17 mm — B = B
52.85.4.0012.600. Greitweg 8,5 mm — ‘L/
Parallel-Bewegung —
mit Fest-Greiffinger o e - 4
Innenspannung ; oﬁo ! @
+ - }Hi - A i i
g% ! ! |
r — 5
! ‘%’ 5 -9 3
i i 1
* N i % ‘F;ﬁ
i ‘ E
Greifweg S J | M6
i i 17oder8,5 | | 45 @ »j 3059
Greifergewicht = 11,8 kg 23 auf Anfrage o/

D 28 Anderungen vorbehalten
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564500 o

2-Finger-Gireifer 52.85.4.1.500.0
n n n L | n
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 600.17
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.4.0001.500. Greifweg 17 mm T [
52.85.4.0011.500. Greifweg 8,5 mm = =
Innenspannung — Bestell-Nummer T T
52.85.4.0001.600. Greifweg 17 mm N o | 4
52.85.4.0011.600. Greifweg 8,5 mm Ciﬁo | P 9
Parallel-Bewegung, 1,5 /16 '_¢ il i i i
Kerbverzahnung flr (1,5875) N il * A i i o
Wechsel-Greiffinger ~ e s MY =
- 2T 5
[Te) [«
Rt o Ll ] Les g | e
. ~—74—=| 32 |=—74—= g i 004
Greifweg c A ‘
- . 180 & 36 =
Einzelheit Z 17 oder 8,5 o3
Greifergewicht = 11,0 kg 23 auf Anfrage n 86— .
4 i N
Bestell-Nummer T /‘
0.510.01109 1 =
Greiffinger Ausfuihrung ,,K“ ] oio o
Kerbverzahnung, ~ Ay -
AuBenspannung “¢ w
1 A
Y + = Y Y i % i
A I g H 3
f ¢ & il i i ° i '\ Zyl.-Schraube
== =N 2 o | DIN912
81 * BUNBER | 8 M12x25
¥ i <22 | g
i ! = == NN (% o
6,6
|<57,6+ HJ 2
! 103.4 30,15 ‘ . 309%
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick 163.7 Verstellbereich )
/ — 7
Bestell-Nummer T — T~
0.510.01110 e = :
Greiffinger Ausfuhrung ,G* ~ Fod) — o s
Kerbverzahnung, il iy il
AuBenspannung + % A i
~ T Y o
Y T B E 2 zyl.-schraube
g1 ] o i & | DiINot2
o * == ] 13 == S M12x30
T8 | g
* %)
= = f}
B 6,6
‘ 30,15 -0,05]
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick ‘ 2222 Verstellbereich 436 01 L )
/ — A
Bestell-Nummer T-/‘/'
—
0.510.01109 ] =
Greiffinger Ausfiihrung ,K* ~ SIS ]
Kerbverzahnung, ‘—¢ i
Innenspannung + I L | % A E
-0 . i
e T il o Tl 2y
i L L i % HE ZyI Schraube
— == 1= NS % | DIN912
81 * 13 “ 3 M12x25
— 0 — | |- ©
N g
i ! == c% £
N 6,6
—{ DD |—-— —{»‘ 30_0105
oo . . 442 T .
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stlck Verstellbereich
N 110,8 )

Anderungen vorbehalten D 29



52.85.4..501. 2-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
601.1 hydraul., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2800 308 Legende:
29,7 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2600 28,6 A1 7 = nur Federkraft
\\ 275 B1 7 = mit 30 bar Druckunterstitzung
C1 7 = mit 40 bar Druckunterstiitzung
2400 26,4
\ D1 7 = mit 50 bar Druckunterstitzung
25,3
2200 A 24,2 °C”> Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
8,5
23,1 3 Ag 5= nur Federkraft
-] ’
2000 220 <
2
D17 200 ¢ Spannabstand A:
. 1800 19,8 PE Spannabstand A
z (9]
: o]
o 187 L
© ()]
£ Ci17 -
< 1600 176 g
2 2
» 165 9
s
1400 154 X
B17 =
143 @
5
1200 13,2 %
o .
oy & Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
1000 11,0 Reibfaktor
\ Werkstlick — Spannbacken = 0,1
9,9
N Beim kraftschlissigen Spannen
800 8.8 in Prismen erhdht sich die mégliche
’ Transportlast auf:
A17
7.7 Diagramm-Transportlast
cos o
600 6.6 jedoch darf die zul&ssige Transport-
last nicht Gberschritten werden.
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
ayF Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
\ J 2

D 30 Anderungen vorbehalten
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2-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.4.11.501.7
601.

I ™
Transportlast:
Im Formschluss bis 56 kg.
Im Kraftschluss bis 29,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.
J
. N
Technische Daten:
Greifweg 17 mm je Finger
Greifweg 8,5 mm je Finger
Greifweg 23 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,3 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Betriebsdruck, minimal 60 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 8,84 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 15,9 cm?
Kolbenhub 17 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung Y,
. . 4 )
Technische Beschreibung: Hydraulischer Anschluss
Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und offen & g geschlossen offen ¥ g geschlossen
Fuhrungen aus Stahl. =
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die 4
Spannfeder. D
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrage in einer . —T
gehérteten, groBflachigen Flachfilhrung bewegt. Joffnen schlieBen 6ffnen
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. )}
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren f
Ende der Greiffinger-Flachfuihrung. M x-o--
L
,}@ max. 50 bar
L Druckunter-
‘ 1 A P B stUtZL‘mg 1 2 B
X Sl
al |b al /b
\_ PQ T PQ T W,
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A BC D E A
mit Fest-Greiffinger Greifweg 177 mm  52.85.4.0002.501.] | Typ [52.]85.]B
fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 177 mm  52.85.4.0001.501.] | GroBe 14. |
mit Fest-Greiffinger Greifweg 8,5 mm  52.85.4.0012.501. Ausfiihrung: c
fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 8,5 mm  52.85.4.0011.501. | Wechsel-Greiffinger 0001.
fUr Innenspannung 52.85.4.] | | | [.601.] Greifrichtung: D
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 501.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]4.]0001.]501.[06 |
als Ersatzteil 52.85.4.] | |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109
Wechsel-Greiffinger ,,G* 01110
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114
Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite D 31



52 85.4.71.501. 2-Finger-Greifer, Parallel-
n n L] n n . .
Beweg., Fest-Greiffinger
601.17 hydraul., federspannend
4 N
Bestell-Nummer
52.85.4.0002.501. Greifweg 17 mm
52854001 2501 . Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger hydr. Anschluss, wahlweise,
AuBenspannung ,Greifer 6ffnen® Gewinde G'/4
T M10%22 tief . )
<
i
| N )
< Option: ) 1 *ﬁ
L;’ i Fixierbohrung i f -
N
—3 B10F7x 12 tief - o
f L <
B 2
>j i Haltewinkel mit
; — Klemmbhalter
3
=i »
| > .
olo | beide Schaltfahnen > + ©
9& | i ] getrennt einstellbar i (LIS i il s v
A + bl T i | [N
* T Q < LI M12 *
2 I = = hydr. Anschluss 0 ' &
[ o [}
%) © Q2 G'/a zur
e i ] __ | __ Unterstiitzung der .
% — [— Federkraft ¥ |
& Greifweg N N 145 »Greifer schlieBen »‘ 6.6
17o0der8s [ 130 A | 18058
23 auf Anfrage geschlossen ‘ o7 ‘
Befestigungsgehause 86
180 um 4x90° umsetzbar
— 48i0’02 ——
@ @ Option:
Fixierbohrung
f N Jk Z10F7x 12 tief
S8R - OO
‘ — M10x22 tief
—=| 50H8 <i
120
Greifergewicht = 14,8 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.85.4.0002.601. Greifweg 17 mm —T —T
52.85.4.0012.601. Greitweg 8,5 mm — T/
Parallel-Bewegung l — ]
mit Fest-Greiffinger . Sl A
Innenspannung ‘ 9j© 1 1 ©
! Fiz) ! 0
+ jr* }“:‘Tﬂ 74} A il it
S 2 guln
- — o
Lﬁ) o ;/9’ § & P
© i _|_ | a
[ — i
; 8 M6
Greifweg Q | |—
, , 17 oder8,5_| | 45 @ . 3035
L Greifergewicht = 14,8 kg 23 auf Anfrage o)

D 32

Anderungen vorbehalten
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5:6454-0 o

2-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 85 4 ] 501 M
Wechsel-Greiffinger - T . .

hydraulisch, federspannend 601.17

4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.4.0001.501. Greifweg 17 mm T
52.85.4.0011.501. Greifweg 8,5 mm —
Innenspannung — Bestell-Nummer T
52.85.4.0001.601. Greifweg 17 mm ] =
52.85.4.0011.601. Greifweg 8,5 mm opo —
Parallel-Bewegung, 1.5 /16 ‘“‘ i
Kerbverzahnung fir (1,5875) NN i % A
Wechsel-Greiffinger ~ =y Tt
- § o]
[%2]
, 74— 32 |~—74— 3
Greifweg 180 £
Einzelheit Z 17 oder 8,5 a
Greifergewicht = 14,0 kg 23 auf Anfrage @ ‘)
4 i N
Bestell-Nummer o W
0.510.01109 T ——
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ r— olo =
Kerbverzahnung, ~ ) —
AuBenspannung “¢ i
* Ll A
T Y ) = *
C\l¢ ™ TIC T3] i 1
T N il Lo i ° I I\ Zyl.-Schraube
— == == 2 -©-| DIN912
27 f REBER | 2 M12x25
- 0 | ©
< RN 22 { S
l ! == == S o
| [7p]
=57,6+= HJ i 0,05
\ 30,15 303
‘ 103,4 Verstellbereich e
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stilick 163,7 ers ' ° )
- —— —— D
Bestell-Nummer T — -
0.510.01110 oo = :
Greiffinger Ausfiihrung ,,G* ™~ Fe) — ‘ \ A
Kerbverzahnung, il A il il
AuBenspannung + 77777 % i
~ T T Ll
* N s il g | zyl.-Schraube
g ! | S 7 & | DNz
- + E==]] 13 == § M12x30
T8 i | g
* (%)
= = f}
R 6,6
112 »‘ e
30,15 0,05
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick ‘ 2222 Verstellbereich 436 o L )
e — A
Bestell-Nummer T-/‘/
0.510.01109 ] =
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ ~ oﬁo -
Kerbverzahnung, “¢ i
Innenspannung + Ll A
- ] B 7
C\I¢ [s¢] i 11T b= VA,I i FItele
Q ‘ i i !I | 9 T zyl.-Schraube
— == 1 AN 2 ©-| DIN912
81 * 13 4 g M12x25
5]_') — | |—— E
i ! === (% o
—{ DD |- —{»‘ 6’6 005
|=57,6= — <730'°:‘
. _ ) ! 442 33,3 .
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick Verstellbereich
N 110,8 )

Anderungen vorbehalten D 33
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3-Finger-Greifer e
PARALLELGREIFER
_pn-eumati-'_sch i

£
=
®
=
=
a
=
=
a
=
=
[
[
@
p =
[=]

el

!-7 Iﬁ”ﬁ- -
[

E ‘ot
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52.81.1.07.630. 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630.1 pneumatisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm, fiir Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 40 484 ) Legende:
\ 473 . . .
420 \ 462 Greifer mit 6 mm Greifweg:
4,51 As = 4,5 bar pneumatischer Druck
400 4,40 Bs = 6 bar pneumatischer Druck
4,29
\ Greifer mit 3 mm Greifweg:
380 4,18
\ 4,07 A3 = 4,5 bar pneumatischer Druck
360 \ \ 3,96 B3 = 6 bar pneumatischer Druck
3,85 o
\ )
340 3,74 1l
3
3,63 o
320 \ \ 3,52 g
\ -5
\ 341 2
300 \ 3,30 § Spannabstand A:
— \ 3,19 PE Spannabstand A
UZ__ 280 N 308 8
I
u‘é 2,97 §
£ =
= 260 \ 2,86 2
g B 2,75 =2 ]
) 3 S
240 264 @
®
220 242 E KJ
\ As 231 @
200 2,20 :3)
209 € . .
a0 o Randbedingungen:
’ i - 2
\ 187 Beschleunigungswert = 3 m/s
Reibfaktor
160 1,76 Werkstiick — Spannbacken = 0,1
1,65
140 1,54
AN 143
120 Be 1,32
1,21
100 As 1,10
20 40 60 80 100 120
e ——— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

E2 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.1.07.530.17

630.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,7 kg.

Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

N

Technische Daten:

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

3 mm je Finger

Greifweg

8 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

5:6882:0 o

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

SchlieB- oder Offnungszeit

+ 0,1 mm
6 bar

4,5 bar
8,08 cm?
9,63 cm?
6 mm
siehe BaumaB-Zeichnung L 4

Wiederholgenauigkeit
Nenndruck
Betriebsdruck, minimal
Kolbenflache ,schlieBen”
Kolbenflache ,,6ffnen”
Kolbenhub
Gewichtsangaben

Pneumatischer Anschluss

offen N geschlossen

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen offnen

2
14 12

14 %T\

E—
N

|12

_k%
[N
.

N

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 6 mm
mit Fest-Greiffinger Greifweg 3 mm
fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 3 mm 52.81.1.0011.530.
fUr Innenspannung 52.81.1.] | | | ].630.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen
mit Klemmbhalter

Code Gruppe E, fur M12 06

M18 07

A BC D E
52.81.1.0002.530.
52.81.1.0001 .530.
52.81.1.0012.530.

A
[52.]81.

w

Typ

GroBe

Ausfihrung:
Wechsel-Greiffinger

Greifrichtung: D
AuBenspannung 530.| E

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

C
0001.

Bestell-Nummer [52.]81.[1.]0001.]530.]06 |

E
52.81.1.] | |
Artikel-Nr.
0.510.011083

01104
01112

als Ersatzteil

Zubehér

Wechsel-Greiffinger ,,K“
Wechsel-Greiffinger ,G“
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite E3



52.81.1..530.0 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. Fest-Greiffinger, pneum.

Bestell-Nummer
52.81.1.0002.530. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.530. Greifweg 3 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung
pneum. Anschluss, wahlweise,
ﬂ 28 h ,Greifer 6ffnen” Gewinde M5
o |
+ M5x8,5 tief + + \ i Haltewinkel mit
T 0 * ‘;I // é T % BEEN j Klemmhalter
R o i o |
= i r %{% Option: " l'j;f“
2 - ] R Fixierbohrung 77 jJ ~—____beide Schaltfahnen
| | ) [T
Q | E,Eajlgy | 577 %8 tief '1&?] = | *H getrennt einstellbar
A * A T ] N o)
» i <& puid
o ) 0 0 i ¥oS [ = * &
= _
E 53 pneum. Anschluss —»24 " *
g T T 1400 - eschlossen T Grei
% A BREX S ,Greifer schlieBen“ 9 | |~ Greifweg
7] Gewinde M5 6 oder 3
@ 8 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
[—52 —=| um 4x90° umsetzbar
—»20i0102<7
f?]\
4 Il e oy Option:
* \/, / T A@&ﬁ ? Fixierbohrung
® R\ — F7 !
: ﬁé %’?/7/8 x O5F7X5,5 tief
| g @l
I =
T 06
! =L | P M5x12 tief
me
O <
Greifergewicht = 1,16 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.1.0002.630. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.630. Greifweg 3 mm . -
Parallel-Bewegung T —— TANANN +
mit Fest-Greiffinger o 1%
Innenspannung e | ] + Z Q
‘ A
=
ZEE I |
=05 = 3 g T
S
* o i M5
10 Greifweg @ 14799
-— S ——— Q.
6 oder 3 2 A
8 auf Anfrage

Greifergewicht = 1,21 kg .
_ J

E4 Anderungen vorbehalten
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568840 o

3-Finger-Greifer 52.81.1.7.530.17

Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 630.1]

AuBenspannung - Bestell-Nummer

52.81.1.0001.530. Greifweg 6 mm
52.81.1.0011.530. Greifweg 3 mm

Innenspannung — Bestell-Nummer o e ,\§I +
52.81.1.0001.630. Greifweg 6 mm 1T | 3 T 7

¥ )
52.81.1.0011.630. Greifweg 3 mm [ = [ . 8
Parallel-Bewegung, 16 15 E_‘ﬂ— T V4 *
Kerbverzahnung fir (1,5875) i) by i

Spannabstand —=
1y
T
o

"N o :
Wechsel-Greiffinger 5 m*
H»13<F;

21 |~=—
Greifweg
) . Einzelheit Z 6 oder 3
Greifergewicht = 1,1 kg 8 auf Anfrage QJ
- N
Bestell-Nummer ) ~
0.510.01103 Ty W S
Greiffinger Ausfiihrung ,K* P F’;rl 3L
Kerbverzahnung, - A
AuBenspannung * *
il IHI
[EE] 3 ci g - Zyl.-Schraube
D1 v @ 5 DIN 912
= * * e M6x16
—L c
o
— | 7 |— :‘;‘ — 5
-0,05
—1»10}7 11 . L2
—=123,4¢ |=—>—
/ Verstellbereich
- 32,1 |=

Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlick

"/
e N
Bestell-Nummer //T -
0.510.01104 o S\
Greiffinger Ausfiihrung ,G* lee> -
Kerbverzahnung, - A
AuBenspannung by L‘N)i * * i
i IR - C. Zyl-Schraube
N I
D] < % DIN 912
T S Pz ke T  wexis
g
—— * 8
n
. 12,5 _LLLs
| 11,1 203¢°
59 ‘ " Verstellbereich +‘ ‘
[=—54,1—=
. o . 65,2
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stiick " )
e N
Bestell-Nummer .
0.510.01103 leg W
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ Rr==S f—rl
Kerbverzahnung, - A
Innenspannung uli * *
s 3 * 2 Zyl.-Schraube
A 0w S T T
_ 7 - ™ @ DIN 912
= I 1 S M6x16
- S
3
——| 7 |——— (%))
10l &
\
— 23’4 ‘f
14,3 L 7,9
000 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stlck e - )

Anderungen vorbehalten E5



52.81.1.771.531.10 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
631.1 pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm, fiir Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 40 462 ) Legende:
4,51
400 \\ 4,40 Greifer mit 6 mm Greifweg:
4,29 A6 = nur Federkraft
380 \ 4,18 Bs = mit 4 bar Druckunterstiitzung
4,07
\ \ C5 = mit 5 bar Druckunterstitzung
360 3,96
\ 3,85 D6 = mit 5 bar Druckunterstitzung
340 3,74
\ 3,63 o
\ o Greifer mit 3 mm Greifweg:
320 352 |l
\ \ \ 3,41 ‘Z’a A3 = nur Federkraft
EY
300 330
\ \ 3,19 §
280 N s08 £ Spannabstand A:
— \ 2,97 PE Spannabstand A
UZ__ 260 \ 286 3
3 \ 275 '3
= X
< 240 Ds 264 &
: N\ o5 2 |
& %
220 2,42 -:(g
Celoz &
200 220 E kJ
Be | 2% 3
180 198 §
(2}
187 ¢ .
T8 Randbedingungen:
160 A3l 76 gung
165 Beschleunigungswert = 3 m/s?
’ Reibfaktor
140 1,54 Werkstiick — Spannbacken = 0,1
1,43
120 1,32
1,21
100 1,10
™~ ] 0,99
80 A6 0,88
20 40 60 80 100
WpF — Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

E6 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer 52 81 1 B 531 .
Parallel-Bewegung O 1L .

pneumatisch, federspannend 631.1

a )

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 4,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 3 mm je Finger
Greifweg 8 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

568860 o

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm ﬁ
Nenndruck 6 bar
Betriebsdruck, minimal 4,5 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 16,57 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 18,11 cm?
Kolbenhub 6 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ Y,
. . . h
Technische Beschreibung: Pneumatischer Anschluss
Das Geh&use ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und offen @ & geschlossen offen i & geschlossen
Fuhrungen aus Stahl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die ©
Spannfeder.
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer :]2'
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt. schlieBen 5ffnen Sffnen
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Druckunterstiitzung
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren L
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung. ,}}
L
2 4 2
, 14 12 , 14 12
Tl Al
14 /D11 {T<[ 14 /D11 {T([ |12
L 5 1 3 5 ] 3 -)
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A BC D E A
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm 52.81.1.0002.531.] | Typ [52.]81.]B
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 6 mm 52.81.1.0001.531.] | GroBe 11.]
mit Fest-Greiffinger Greifweg 3 mm 52.81.1.0012.531.] | Ausfiihrung: c
fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 3 mm 52.81.1.0011.531.] Wechsel-Greiffinger 0001.
fUr Innenspannung 52.81.1.] | | | [.631] Greifrichtung: D
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 531.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]1.]0001.]531.[06
als Ersatzteil 52.81.1.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.011083
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite E7



52.81.1.07

D31.10

631.

3-Finger-Greifer, Parallel-
Beweg., Fest-Greiffinger
pneum., federspannend

Bestell-Nummer

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

52.81.1.0002.531. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.531. Greifweg 3 mm

pneum. Anschluss, wahlweise,

—= 28 ’* +Greifer 6ffnen“ Gewinde M5 \ 75
—=|DDH8 | |-
»2‘0‘4:0'1’—“; g g» R
| | 2 TN s
M5x7,5 tief e
0 + T / i TN rm
[\ 7 W N 1 ¥
roo N if“ * ]
~— \:;\\\\ ,/"&y o ==
Al N> N~
© * iaEaliEaE Option: jE
< i g Fixierbohrung
@ ie=dks=a @I5F7 % 8 tief & [
] B o1 o
(o] i Ek&a‘jAE | o rz==S I <~
A o i It &}] W & +
i T 3 5
* g i 7] -~ 0
gl 1 9 ¢ | pneum. Anschluss © =1 * I\
IS M5 zur Unterstlitzung T
3 153 der Federkraft 24 Akl
g A N 14:9% »Greifer schlieBen“ geschlossen o Greifweg
s 6 oder 3
7] 8 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
f=—52 —= um 4x90° umsetzbar
—-36
R0
\q?/
4 P e ——74 SN Option:
\/ 4 @&—[ T Fixierbohrung
g ﬁé e — D5F7 X 8 tief
N ey 898
| I —
| 2y —f— a
P00
! e | M5x12 tief
e OHS
ud ud

Haltewinkel mit
Klemmbhalter

beide Schaltfahnen
getrennt einstellbar

-

Greifergewicht = 1,56 kg ©)
~
Bestell-Nummer
52.81.1.0002.631. Greifweg 6 mm
52.81.1.0012.631. Greifweg 3 mm . -
Parallel-Bewegung T SRR
mit Fest-Greiffinger KL IS P *
Innenspannung lee= + &
|
7 A
g = ;
- il - .L + ©
= AN ‘*‘ S § o C;
) a
* 2 l l M5
10_| | | Greifweg 5 ] s
6 oder 3 @
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,61 kg - )

E8

Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 81 1 ] 531 M
Wechsel-Greiffinger - - 1. . .

pneumatisch, federspannend 631.1

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.1.0001.531. Greifweg 6 mm
52.81.1.0011.531. Greifweg 3 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer T . -
52.81.1.0001.631. Greitweg 6 mm = =] © s
52.81.1.0011.631. Greifweg 3 mm ] le= [ R S
Parallel-Bewegung, /16 1,5 e 4 }
Kerbverzahnung fir (1,5875) i by _i i
Wechsel-Greiffinger v % c
L i g ([ 180
{13 | c ——] |
. . |~ 350 Greifweg ¢
) ) Einzelheit Z 6 oder 3
Greifergewicht = 1,5 kg 8 auf Anfrage o)
4 N
Bestell-Nummer ) B
0.510.01103 1y W <
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ F';rl 'YL
Kerbverzahnung, == | A
AuBenspannung * *
i HI
[ S g gl Zyl.-Schraube
YA © 3 3 DIN 912
g + { ] M6x16
—1 c
C
— 7 |- :;-;' 5
-0,05
J*WT 11,1 |
TT1234% =Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick - 321 = Y
4 N
Bestell-Nummer — [
0.510.01104 II== o '
Greiffinger Ausfiihrung ,G“ = 3
Kerbverzahnung, - A
AuBenspannung uly & i i f El
[t} Ty 3 g il Zyl.-Schraube
N -
PV < % DIN 912
S * © 9 "l Méxie
| N £
—— * g
%)
] 125 15
59 || 11,1 203¢°
»j " Verstellbereich -
~—54,1
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck 65,2 - )
4 N
Bestell-Nummer — e
0.510.01103 leg W S\
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ Fr==—S B 3L
Kerbverzahnung, - A
Innenspannung o 1 * ;
ey "
a1 - Li g 24 zyl.-Schraube
B e © S 7 DIN 912
- *J 3 M6x16
c
§ 5
—| 7 |—— o —| |——
1l 1l K ] T
\
—=i 23,4 ‘+
14,3 l 7,9
099 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick ’ )

Anderungen vorbehalten E9



52.81.2.1.530.1 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
630. pneumatisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A A .
950 10,45 Legende:
Greifer mit 8 mm Greifweg:
900 9.9 Ag = 4,5 bar pneumatischer Druck
Bg = 6  bar pneumatischer Druck
850 \ 9,35
800 \ 8,8 Greifer mit 4 mm Greifweg:
A4 = 4,5 bar pneumatischer Druck
750 825
\ C”> B4 = 6  bar pneumatischer Druck
3
700 7,7 [}
(]
EY
<
NEEN 3
650 7,15 S
£ Spannabstand A:
. 600 6,6 PE Spannabstand A
z (9]
— o]
w I
S 550 605 B
£ =
c [}
c [2]
g = |
& 500 Ba [55 §
5
4
4 4
50 ,95 £
g
400 A Las =
S
o
2 .
350 385 S Randbedingungen:
\ Beschleunigungswert = 3 m/s?
300 3,3 Reibfaktor
N Werkstlick — Spannbacken = 0,1
\ N
250 - Bs 2,75
]
200 As oo
150 1,65
20 40 60 80 100 120 140
zp \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- 2N °J

E 10 Anderungen vorbehalten
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568900 o

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.2.1:1.530.1
630. 0

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 9,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

a )

Technische Daten:

Greifweg

8 mm je Finger

Greifweg

4 mm je Finger

Greifweg

11 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

16,49 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

19,63 cm?

Kolbenhub

8 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Pneumatischer Anschluss

offen g [ geschlossen

schlieBen offnen

14%% /{;' d

|
N 1 2

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0002.530.

(o]
N
S1PS
o3}

Typ

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0001.530.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0012.530.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0011.530.

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

fur Innenspannung

52.81.2] | | | |.630.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

D
AuBenspannung 530.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]2.]0001.]530./06 |
als Ersatzteil 52.81.2.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite E 11



52.81.2.77.530.17 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
630. Fest-Greiffinger, pneum.

Bestell-Nummer

52.81.2.0002.530. Greifweg 8 mm
52.81.2.0012.530. Greifweg 4 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

36 pneum. Anschluss, wahlweise,
ﬂ h ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
|

»‘ 28H8 ‘<— —(14 |-
e p280% | w2 N\
f | | 'M
+ l = M6 x9 tief 4 I T 'ji» Haltewinkel mit
g N
S @~ Q * i e Klemmhalter
o 8 (‘;z‘ S * 1r A
% : % Option:
< . B Fixierbohrung E|] beide Schaltfahnen
Ty | S = | D6F7x 10 tief [ ©| getrennt einstellbar
A 1 | T i +
b i g
2 7 9 ol || i $
2 L pneum. Anschluss f
g 16,4 ,Greifer schlieBen* 116
g $‘ 2049 Gewinde G'/s geschlossen _| | Greifweg
@ 8 oder 4
11 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
70 um 4x90° umsetzbar
50
/ —=r=—T ; Option:
+ Wi @ @% Fixierbohrung
2 a7 L o 67T tef
© f ) ¢ 3R
& Y / 0
\ /
Fy & | P —
Q A\
3 SO
i FE= M6x 14 tief
S el
Greifergewicht = 2,7 kg - )
(" 0
Bestell-Nummer
52.81.2.0002.630. Greifweg 8 mm ) )
52.81.2.0012.630. areifweg 4 mm + TR \
Parallel-Bewegung — I\\ *
mit Fest-Greiffinger I ZB
Innenspannung > ‘ * Ié &
. A | §
/ ’ [aV)
2R i
T [Te) o] 17
= M et ‘*‘ 3 & - T
2 ‘
7 2 ‘ ‘
14 Greifweg e »‘ 2039
8 oder 4
Greifergewicht = 2,8 kg 11 auf Anfrage o
N J

E12 Anderungen vorbehalten
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5:6892:0 o

3-Finger-Gireifer 52.81.2.07.530.7
n n n n n
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 630.1]
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.2.0001.530. Greifweg 8 mm
52.81.2.0011.530. Greifweg 4 mm o -
Innenspannung — Bestell-Nummer :r-/‘/'/' | = W j *
52.81.2.0001.630. Greifweg 8 mm - ;_| - N
52.81.2.0011.630. Greiweg 4 mm =i R &
Parallel-Bewegung, /16 2,4 - T }
Kerbverzahnung fir (1,5875) o e ? L
Wechsel-Greiffinger o z 3* o M8
1 155 | T g T TT10.
j—g 114’> ‘<7 § AJ L-ﬂ
-~ 50| Greifweg &
. . Einzelheit Z 8 oder 4
Greifergewicht = 2,5 kg 11 auf Anfrage * )
4 N
Bestell-Nummer ,./-/“[ e\l
0.510.01105 =
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ —_]J
Kerbverzahnung, SESEg | +
AuBenspannung — *‘ ® ? A
il 2| g [ zyl-Schraube
> o © S DIN 912
= =W g2 M8x16
Py ¢
C
3
—{ Q=
@ 5
—15 | = . 005
1330 17,4 . 20375
’ Verstellbereich
—— 27’6 ——
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck =—45—= - )
4 L J— N
Bestell-Nummer T K
0.510.01106 o
Greiffinger Ausfiihrung ,G* o> + -
Kerbverzahnung, - + ) A
AuBenspannung Lk - % il
LI (<) T
I * - ° T Zyl.-Schraube
N I I DIN 912
& = g1 e 3 | wMsx20
— Q| o c
® g
= I & il
6,4
— 17 |- —i—J 2
75 | |74 ] 2538
674 ‘ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck 84,8 - )
4 N
Bestell-Nummer ,./'/“[ N
0.510.01105 L N
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ i
Kerbverzahnung, CESES B * N @
Innenspannung T * ® * A
'WIFJ‘.J‘ 2 ? 9 i Zyl.-Schraube
‘ 2y 3 DIN 912
74
= T T 8 M8x16
c
o
a 5
— | O [ (7] —= -
— 33,2 ——
20,8 L 14,25
L Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stiick —| 35,05 Jerstellberelch - )

Anderungen vorbehalten E13



52.81.2.071.531.1] 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
631.[] pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A A .
900 69 Legende:
Greifer mit 8 mm Greifweg:
850 9,35 Ag = nur Federkraft
B = mit 4 bar Druckunterstitzung
8
800 8,8
Cg = mit 5 bar Druckunterstitzung
750 \ 8,25 Dg = mit 6 bar Druckunterstitzung
700 77
\ C”> Greifer mit 4 mm Greifweg:
650 715 ‘Z’a A4 = nur Federkraft
EY
<
[$]
600 \ \ 66 2
£ Spannabstand A:
_ . 550 6,05 PE Spannabstand A
z (9]
m I
“E 500 55
£ =
1S ]
© >
& 450 ™ 495 < ‘
Ds 2
N ©
400 L44 X
Cs E KJ
[2]
350 ~ ™~ - 3,85 (C*F;
Bs =3
N S .
300 Ay 98 8 Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
250 2,75 Reibfaktor
N Werkstlick — Spannbacken = 0,1
200 > 22
™~
I
150 T~ Ag [ 165
100 1,1
20 40 60 80 100 120 140
lizpF \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

E 14 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.2.071.531.7
631.1

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 8,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

a )

Technische Daten:

Greifweg

8 mm je Finger

Greifweg

4 mm je Finger

Greifweg

11 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

31,05 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

34,19 cm?

Kolbenhub

8 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschiossen  ©fféN N g geschlossen

(¢4
QS

schlieBen offnen

Druckunterstitzung

14 %T\ /g <

N :

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D

E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0002.531.

Typ

(o]
N
S1PS
o3}

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 8 mm

52.81.2.0001 .531.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0012.531.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 4 mm

52.81.2.0011.531.

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

fur Innenspannung

52.81.2.]

631.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

D
AuBenspannung 531.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]2.]0001.]531.[06

als Ersatzteil 52.81.2.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105

Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite E 15



52 81.2.71.531 3-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger

631, pneum., federspannend

Bestell-Nummer

52.81.2.0002.531. Greifweg 8 mm
52.81.2.0012.531. Greifweg 4 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

pneum. Anschluss, wahlweise,
,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s 13,5
20D
‘“+
* e Haltewinkel mit
5P e,/ Klemmhalter

+‘ 36
‘ 28H8

——2g |

M6x9 tief

14|~

R
|
|

-

)f‘
\ =d
=
/eS|
// [N

° g\gﬂ\\~//& g"_} I L
- O Option:
sl w '| i 2 beide Schaltfahnen
3 EE:'; EE:'; D6F7x10 tief . ,( iy getrennt einstellbar
- e = hd =
s | gl [ 5 ©
A i s ) !
i
f * e i pneum. Anschluss C') I
© i q
o < ’ i G'/s zur o
8 i \ i } Unterstiitzung der * 7
2 - Federkraft
o 6.4 »Greifer schlieBen® 16
g :> l:w geschlossen L M
@ 8 oder 4

11 auf Anfrage

Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar

Option:
Fixierbohrung

DBF7x10 tief

z

&

H== M6x14 tief
¥

—= 28H8 | e

=T I’f(\h
‘\L‘4L¢‘k$ ARE

Greifergewicht = 3,38 kg

W,
4 N
Bestell-Nummer
52.81.2.0002.631. Greifweg 8 mm i
52.81.2.0012.631. Greifweg 4 mm N N
Parallel-Bewegung N *
mit Fest-Greiffinger Z/B
Innenspannung Z S
A | ]
1 ]
% . o)
2 | !
: |
5 | |LMe
14_| | | Greifweg 3 ] |L208
8 oder 4 A
Greifergewicht = 3,8 kg 11 auf Anfrage o §
N g

E 16 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend

52.81.2.01.531.17
631.[]

AuBenspannung - Bestell-Nummer

52.81.2.0001.531. Greifweg 8 mm
52.81.2.0011.531. Greifweg 4 mm

L Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck

Innenspannung — Bestell-Nummer :r-/‘/'/'/‘ | — = Q <| *
52.81.2.0001.631. Greifweg 8 mm - T o N
52.81.2.0011.631. creifweg 4 mm = R &
Parallel-Bewegung, 1/16 2,4 N a4 *
Kerbverzahnung fur (1 587.5) ! > * -
Wechsel-Greiffinger o z 3* 2 M8
LI s L g T 10
— 50— Greifweg (%
) . Einzelheit Z 8 oder 4
Greifergewicht = 3,5 kg 11 auf Anfrage
-
Bestell-Nummer ,./-/T
0.510.01105 e
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ e *
Kerbverzahnung, = * ) A f
AuBenspannung Ml T * i
il R [T 2y1-Schraupe
S S 3 : DIN 912
== 28 M8x16
fy ¢
C
[
el Q= c% 5
——(15 - — - 0,05
2 \1/7’4’[ llbereich — 2
076 |- erstellbereic
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck ~—45—
4 e
Bestell-Nummer i T K
s
0.510.01106 5
Greiffinger Ausfiihrung ,G“ o> *
Kerbverzahnung, = * = * A UF E
AuBenspannung iu_l“‘*r - 5 ~ i‘__”
' - [ 2yl.-Schraube
N S = DIN 912
& ks g1 o é o | Msx20
= * & &
6,4
-l L
75 | [ 17,4 L 25359
‘ Verstellbereich
|~—67,4—=
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck 84.8
-
Bestell-Nummer /./-/“[
0.510.01105 .:—]J
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ 7
Kerbverzahnung, = ] *
Innenspannung | il * ) * A
i IR R 1 zyi-schraupe
< R 8 g DIN 912
= ® o M8x16
fy g
g
Q 5
— 9 —— (%)) —— <l—20_0105
— 33,2 f—
20,8 14,25
— 3505 Jerstellberelch

Anderungen vorbehalten
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52.81.3.1.530.1 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
630. pneumatisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1600 17,6 A Legende:
17,05
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1500 16,5
A12 = 4,5 bar pneumatischer Druck
15,95
B12 = 6 bar pneumatischer Druck
1400 15,4
14,85
Greifer mit 6 mm Greifweg:
1300 14,3
A6 = 4,5 bar pneumatischer Druck
13,75
o Be = 6 bar pneumatischer Druck
1200 132 1
Q
12,65
<
1100 121 3
1155 £ Spannabstand A:
a
= 1000 10 5 Spannabstand A
: o]
p 10,45 |
£ g
£ =
= 900 Bs 9,9 @
g =
%) 9,35 5
2
o § )
4
825 E
™N %
700 As 77 =
g
7,15 @
© 1 .
500 65 Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
N 8,05 Reibfaktor
500 N ™~ N 55 Werkstiick — Spannbacken = 0,1
™ ™ 4,95
~ ,
N
400 ™~ N B -4,4
™~
A2 385
300 3,3
40 60 80 100 120 140 160 180190
f%p \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- 2N J

E 18 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.3.71.530.

630.

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16 kg.

Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

12 mm je Finger

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

16 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

568980 o

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

SchlieB- oder Offnungszeit

Wiederholgenauigkeit
Nenndruck
Betriebsdruck, minimal
Kolbenflache ,schlieBen”
Kolbenflache ,,6ffnen”
Kolbenhub
Gewichtsangaben

+ 0,1 mm
6 bar

4,5 bar
28,27 cm?
33,18 cm?
12 mm
siehe BaumaB-Zeichnung \_ J

Pneumatischer Anschluss

offen N geschlossen

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

schlieBen offnen

2
14 12

14 %T\

E—
N

|12

_k%
[N
-

-

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung
mit Fest-Greiffinger Greifweg 12 mm
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 12 mm
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm
fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 6 mm  52.81.3.0011.530.
fUr Innenspannung 52.81.3.] | | | |.630.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen
mit Klemmbhalter

Code Gruppe E, fur M12 06

M18 07

A BC D E
52.81.3.0002.530.
52.81.3.0001.530.
52.81.3.0012.530.

w

Typ

GroBe

Ausfihrung:
Wechsel-Greiffinger

Greifrichtung: D
AuBenspannung 530.| E

Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

A
[52.]81.

C
0001.

Bestell-Nummer [52.]81.]3.]0001./530.]06 |

E
52.81 .3.\ | \
Artikel-Nr.
0.510.01107
01108
01056

als Ersatzteil

Zubehér

Wechsel-Greiffinger ,,K“
Wechsel-Greiffinger ,,G*
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite E19



52.81.3.77.530.17

630.17

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Fest-Greiffinger, pneum.

~
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.530. Greifweg 12 mm
52.81.3.0012.530. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger pneum. Anschluss, wahlweise,
AuBenspannung [‘50’\ ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
—T‘ 3818 |=— S| | ———
361002 o [o} 3,5 |- \
‘ M8x 14 tief \n * Haltewinkel mit
m—— AN Klemmbhalter
A‘ + i i i / * I }/L
< O, 4| g 19 - F
‘a’ét'/ N2 [Te] *0’)
o LKD (\"\ \ * i K :
o @ = Option: 2 i
fﬁ(“/ N . Fixierbohrung - e beide Schaltfahnen
T D8FTx 10 tief &5 getrennt einstellbar
- o i ‘ g
Y3 | (—Ef[" &2 nlaa | = L o
A i %
* [T i pneum. Anschluss S Q f
° © 9 O 9 1 - - p ==
S © i »Greifer schlieBen o 3
» ¢ ! Gewinde G'/s » ®
2 i) ul I = I ‘
< !
5 6,4 49
(%_ — 2 — 19 f~=— .
25905 geschlossen Greifweg
12 oder 6
16 auf Anfrage
Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar
; y Option:
* 'S DN Fixierbohrung
y . ~ - DIBF7 8 tief
g LK
s el - es
\ /
N /
NI —
o I iy
) Vi
® (s M8x 16 tief
+ il
Ll
i A
Greifergewicht = 6,05 kg B
J
4 N
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.630. Greifweg 12 mm S
52.81.3.0012.630. Greitweg 6 mm NN
Parallel-Bewegung | i
mit Fest-Greiffinger <
Innenspannung + 7
- A T
| s - T
| © ]
'il /97 ,_f-, g © 8
i o %
i N Q . ¢
= Y © i
1 c
3 BELYS
17 Greifweg @ o 255%
12 oder 6
Greifergewicht = 6,2 kg B
\ 16 auf Anfrage )

E

20

Anderungen vorbehalten
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5:6900:0 o

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch

52.81.3.71.530.

630.

AuBenspannung - Bestell-Nummer

Innenspannung — Bestell-Nummer

52.81.3.0001.530. Greifweg 12 mm
52.81.3.0011.530. Greifweg 6 mm

-

NN

L Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stlick

52.81.3.0001.630. Greifweg 12 mm ‘ﬂ-‘] i :_
52.81.3.0011.630. Greifweg 6 mm b = | 52‘ 7
Parallel-Bewegung, /16 1,5 I T A
Kerbverzahnung fir (1,5875) ey e * L
Wechsel-Greiffinger Iz * xe)
© ¢ 14,5_|"||_~ < L [mio
{ 2 \ 12.
—={18 ‘<— -g 4»‘ L. 0,04
@ ﬁ» L54,5’ . % A 29 (=—
68 Greifweg Q
o Einzelheit Z 120der6 %
Greifergewicht = 5,5 kg 16 auf Anfrage
4 .
Bestell-Nummer + /‘/T <
0.510.01107 j@
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“
Kerbverzahnung, o S ﬁw
AuBenspannung ‘v % A
I|n HE
N 1 2 S F7=d Zyl.-Schraube
C
& S | IS DIN 912
= @ 2 o Mi0x20
o ©
11 ‘( ® c
= * g
n 6,4
— 17 f—— —t | 25'0.05
e .
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick |~—64,2— verstellbereich
4 .
Bestell-Nummer T T
0.510.01108 &
Greiffinger Ausfiihrung ,G* oo [ ®
Kerbverzahnung, ‘_¢
AuBenspannung m * * A i
2 * & e T =1 Zyl.-Schraube
N 0 IS DIN 912
| L] g + s B o | Mioxes
o ©
- c
20 | [l % &
== * (%
6,4
99 Hj‘lE !
91 \ 22,2 ] 3055
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stiick 113,2 verstellbereich
4 .
Bestell-Nummer T T
0.510.01107 =
Greiffinger Ausfuihrung ,K*“ oS- | ®
Kerbverzahnung, ] "‘
Innenspannung 0 * % A
}uﬁ'ﬁ: } * 2 ] |_ Zyl.-Schraube
T ) C
L[5 gt s DIN 912
== & 2 © M10x20
! ‘\ 11 o ©
T @ S
== g '
+ & fﬂ}ie )
—{17 |~ — ‘25_005
24,4 15,85
| 4025 Jerstellbere|ch

Anderungen vorbehalten
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52.81.2.071.531.1] 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
631.[] pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
1500 16,5 .
A A Legende:
15,95
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1400 15,4
A1 o = nur Federkraft
14,85
B12 = mit 4 bar Druckunterstiitzung
1300 14,3
C12 = mit 5 bar Druckunterstiitzung
13,75
D12 = mit 6 bar Druckunterstiitzung
1200 13,2
12,65
o Greifer mit 6 mm Greifweg:
1100 121 L
° A6 = nur Federkraft
11,55
<
1000 10 2
1045 & Spannabstand A:
o Spannabstand A
= 900 D12 9.9 3 pannabstan
po 935 |
£ g
< 800 88 &
c [2]
g 825 = ‘
¢ N Ciz| 2
700 7,7 ©
N e
N N =
B12 7,15 &
N 3
600 66 =
\\ !g_
R A 6,05 @
6 < i .
500 55 Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
< 495 Reibfaktor
400 ™~ aa Werkstiick — Spannbacken = 0,1
\\ 3,85
\\\ ’
300 = 3,3
\\
= A12} 275
200 2,2
40 60 80 100 120 140 160 180190
hapF \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

E 22 Anderungen vorbehalten
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5:6902:0 o

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.3.071.531.7
631.1

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 15,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

e

Technische Daten:

Greifweg

12 mm je Finger

Greifweg

6 mm je Finger

Greifweg

16 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

58,91 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

63,81 cm?

Kolbenhub

12 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

-

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Pneumatischer Anschluss

offen @ & geschlossen

(¢4
&)

offen N g geschlossen

schlieBen offnen

Druckunterstutzung

offnen

14 %‘I\

M

|
\_ 1

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D

E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 12 mm

52.81.3.0002.531.

Typ

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 12 mm

52.81.3.0001.531.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.81.3.0012.531.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 6 mm

52.81.3.0011.531.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.81.3.]

631.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
531.

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]3.]0001.]531.[06

als Ersatzteil 52.81.3.] | |

Zubehér

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107

Wechsel-Greiffinger ,,G* 01108

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01056

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52 81.3.1.531." 3-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger

631.[] pneum., federspannend

Bestell-Nummer
52.81.3.0002.531. Greifweg 12 mm
52.81.3.0012.531. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger pneum. Anschluss, wahlweise,
AuBenspannung ‘*50*‘ »Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s \$ 18 =
‘ 38H8 | D! <-E
4»36t0,02<7 (Lg" —»3’5 |—— \
‘ M8x12 tief - +
A e / Siot
g + (\’L P AJ“}/ T -T z “;?L
1 o | \“*&t/ N * ® Haltewinkel mit
™ :é‘\\ //\? Option: © i Klemmbhalter
3 ﬁ W ST Fixierbohrung - -
i i @8F7x10 tief il
~ E EE; Ay ]_E beide Schaltfahnen
N = = i A = getrennt einstellbar
i l l | Anschl E l B
= i & 1P = i pneum. Anschluss KA o e
< L) 8 —
r h NP |'|] T G/s zur J&/L = l‘w
A ? L i Unterstutzung der !
} Federkraft S Q *
B © 9 O 9 i ,Greifer schlieBen® -0 = o
S © i o ©
I i @
g ¢ 4 LN ¢ = i
g =
@ 2509 geschlossen Greifweg
12 oder 6
16 auf Anfrage
Befestigungsgehaduse
um 4x90° umsetzbar
| = - Option:
+ S DN Fixierbohrung
- ; ~ - @8F7x10 tief
2 \ é - 4 =}
Q \ A\ // ©
Fy e | ¢ !
o i .=A j - I
b ﬁ% M8x16 tief
f i I
| u
Greifergewicht = 7,8 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
52.81.3.0002.631. Greifweg 12 mm — TR
52.81.3.0012.631. Greifweg 6mm _ NN
Parallel-Bewegung B ZB i
Imit Fest-Greiffinger loo- 3
nnenspannung [ o + \
== 7 A -
PRI * ?
,,/'/ N - — -
- =
,L G > 3
Q < k7] ¢
L N e
= 1 s 1
! g ‘ Mé
Q — |
17 Greifweg @ | 2559
. . 12 oder 6
L Greifergewicht = 7,95 kg 16 auf Anfrage - )

E 24 Anderungen vorbehalten
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5:6904-0 o

3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 81 3 ] 531 N
" . | | | | n u n
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 631.1
e N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.3.0001.531. Greifweg 12 mm
5281 3001 1 531 Greifweg 6 mm P BEESAN
Innenspannung — Bestell-Nummer J'/ _ E\ % |
52.81.3.0001.631. Greifweg 12 mm I‘] ] <o | i
] <
52.81.3.0011.631. Greifweg 6 mm M| =2 N
Parallel-Bewegung, 1/16 1,5 1 ] A !
Kerbverzahnung fir (1,5875) = prl—, * il
Wechsel-Greiffinger 1z * °
52¢ 145 | ||_~ S _L w10
[%2]
*g 135 —={18 ‘<7 § AM L-712-0,04
Rl L54’5’ . S A 29 |
Greifweg o
_ _ Einzelheit Z — 68— ~ooders @
Greifergewicht = 7,25 kg 16 auf Anfrage o)
e ' N
Bestell-Nummer 7 T <
0.510.01107 j@
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“
Kerbverzahnung, Qo 5%
AuBenspannung * * A E
1| n Il | 11
= {2 2 [T] 2yl-Schraube
S 1 8 DIN 912
= o 2 O M10x20
M| L 3 g
= S
b
——17 [=— - ’25—0 05
=46.9= —
T P .
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ~—pa | verstelloereich g
e — N
Bestell-Nummer T T
0.510.01108 !
Greiffinger Ausfuhrung ,G“ O€c—o- [ ®
Kerbverzahnung, | '_¢
AuBenspannung m 1 % A i
i 181 o [T Zyl-Schraube
N 0 ] DIN 912
Q g ! 8
L _— s 8 > M10x25
- c
20 L9 §
=== * »
6,4
99 Hj‘l}i .
1 22,2 | 305%
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stlck 113,2 Verstellbereich ")
. — , A
Bestell-Nummer + T e TR
0.510.01107 B
Greiffinger Ausfilhrung ,,K“ [
Kerbverzahnung, = T c"'w
Innenspannung 0 * ? A
i I o [ zyl.-Schraube
M 8 S DIN 912
-—-M; RS f R 2 < M10x20
= g
== 5 (
i * 3
6,4
——17 = - 25005
24,4 | 15,85
- o . Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stlick —=| 40,25 |=— o
\_ J
E 25
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52.81.4.1:1.530.1
630.

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2600 286 4 Legende:
27,5 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2400 26,4 A17 = 4,5 bar pneumatischer Druck
\ 253 B17 = 6 bar pneumatischer Druck
2200 24,2
Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
23,1
A3,5 = 4,5 bar pneumatischer Druck
2000 220 °C”> 88,5 = 6 bar pneumatischer Druck
209 3
Q
(]
EY
1800 19,8 <
[$]
2
87 g Spannabstand A:
1600 17,6 n:_
= Bss = Spannabstand A
— o]
po 165
£ g
<€ 1400 154 @
2 2
@ 143 3
AN S
1200 132 X
Ass E
121 @
I}
1000 10 2
o .
S .
N 0 S Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
N . gung
800 N 8,8 Reibfaktor
N \\ Werkstuck — Spannbacken = 0,1
B17 L77
\\
600 A17 [ 6,6
5,5
400 44
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
4p Spannabstand A [mm] ———» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- /N °J
E 26 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch

52.81.4.

—1.530.
630.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 27,3 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

17 mm je Finger

Greifweg

8,5 mm je Finger

Greifweg

23 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

6 bar

Betriebsdruck, minimal

4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

49,68 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

56,75 cm?

Kolbenhub

17 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Der Bewegungskolben, der in Spannrichtung federunterstitzt
wird, ist im Befestigungsgehause.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Pneumatischer Anschluss

schlieBen

offen § g geschlossen

offnen

14 %T\ /:T3 <

{
\_ 1

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 17 mm

52.81.4.0002.530.

Typ

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 17 mm

52.81.4.0001.530.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 8,5 mm

52.81.4.0012.530.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 8,5 mm

52.81.4.0011.530.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fur Innenspannung

52.81.4.] | | | |.630.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
530.| E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]4.]0001.]530./06 |

als Ersatzteil 52.81.4.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109

Wechsel-Greiffinger ,,G* 01110

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52.81.4.77.530.17 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
630. Fest-Greiffinger, pneum.

Bestell-Nummer
52.81.4.0002.530. Greifweg 17 mm
5281 4001 2530 Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung pneum. Anschluss, wahlweise,
mit Fest-Greiffinger ~— B2 ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s
AuBenspannung l 50Hﬂ« \ 04
‘ Lo 02 0 4 \
M10x18 tief i
i GE| | ? I T A
Iz B e T =
L;-, I v/,/—«\\lw © f I LF,#E%“ Haltewinkel mit
oY o & | \ 1L T
& 8 {*/\\\/\ Option: ¢ . ; \}ﬁ Klemmbhalter
%@ J10F7x 12 tief
" . — beide Schaltfahnen
§ ] - 3 Il—r y ik getrennt einstellbar
g | =¥ = | i o= H 2|
A 1 i
? ] i pneum. Anschluss ] R !
o 1 ,Greifer schlieBen 7 & ?
S S ¢ @ + i Gewinde G'/s W == I o
2 | e @
o i v
g 4 4 | | 03 = ¢
o
L 3039 geschlossen _ ‘ Greifweg
17 oder 8,5
23 auf Anfrage
Befestigungsgehduse
um 4x90° umsetzbar
s Option:
/\)/r(\ Fixierbohrung
| A" Z10F7x 12 tief
/ o &
8«
M10x22 tief
Greifergewicht = 13,2 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer - .
52.81.4.0002.630. Greifweg 17 mm T K :
52.81.4.0012.630. Greifweg 8.5 mm IN
Parallel-Bewegung N : 77
mit Fest-Greiffinger i i ©
Innenspannung L= i * %» 0
T ‘ A
// Q |
/7 Sr
[ N 2
+— <
| g8 2
* <
U N W c
5
Greifweg & LI IM6
17 oder 8,5 ] 309%
L Greifergewicht = 13,7 kg 23 auf Anfrage g

E 28 Anderungen vorbehalten
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569080 o

3-Finger-Gireifer 52.81.4..530.17
n n n n n
Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, pneumatisch 630.1]
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.4.0001.530. Greifweg 17 mm . e
52.81.4.0011.530. Greifweg 8,5mm T AN x
Innenspannung — Bestell-Nummer J ] N
52.81.4.0001.630. Greifweg 17 mm T e [ . J% !
52.81.4.0011.630. Greitweg 85 mm = i
Parallel-Bewegung, /16 1,5 _1 T * A A
Kerbverzahnung fir (1,5875) L e i i
Wechsel-Greiffinger [z “’_* °
~ ¢ 145 |7|_< g M12
[2]
% Greifweg Q
Einzelheit Z
Greifergewicht = 12,4 kg neehel 25 o0 Aoage )
4 [ - N
Bestell-Nummer T ‘/ ] N\ @
0.510.01109
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ )
Kerbverzahnung, O—(—> — ~
AuBenspannung ‘ “¢ A Z
m i ! | i”
EET & T (T Zyl.-Schraube
& 9l g DIN 912
13 == 3 Q @ M12x25
e O ®
22 3 <
= ! & &
57,6~ [lles .
L 30,15 305
B Verstellbereich -
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick <8185 O CIDEIEIC )
s P— 7 )
Bestell-Nummer — N
0.510.01110 e
Greiffinger Ausfiihrung ,G* S — — ~
Kerbverzahnung, "¢ Z
AuBenspannung — i * A E”
mul * X T {i=l _ Zyl.-Schraube
N 0 I DIN 912
Ny Y * @
13 L = * § -‘?:S © M12x30
25 .18 | s
* n
E=2 f}
112 A <—6’6 005
103 4— | 80,15 R o5
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stlck 13’3 o5 Verstellbereich - )
e — —— A
Bestell-Nummer <X Q
| = —
0.510.01109 -
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ l—— ||
Kerbverzahnung, ,':¢ Z
Innenspannung | — + * A
WA ([l
a R o 3 Zyl.-Schraube
8, g | 8 DIN 912
= b 8 - M12x25
_j 13 4 2 @
- f—— 1o} =
< c
1 : 9
== 4] f
6,6
— DD |- —{»‘ 30_0105
57,6 —| |01
31,65 L 23,75
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stlck Verstellbereich .
L ~-55,4-= J

Anderungen vorbehalten E 29



52.81.4.071.531.1] 3-Finger-Creifer

Parallel-Bewegung
631.[] pneum., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2600 286 Legende:
\ 27,5 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2400 26,4 A17 = nur Federkraft
253 B1 7 = mit 4 bar Druckunterstitzung
C1 7 = mit 5 bar Druckunterstiitzung
2200 24,2
\ D1 7 = mit 6 bar Druckunterstiitzung
23,1
2000 22,0 °C”> Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
209 3 Ag 5= nur Federkraft
&
1800 198 ¢
[$]
2
187 £ Spannabstand A:
2
= 1600 Di7 17,6 = Spannabstand A
: o]
p 165 1
£ g
€ 1400 154 @
g 2 |
@ Cr7 143 8
S
1200 132 X
E
< B17 121 B
1000 11,0 08-)
o .
S .
Ass | o & Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 838 Reibfaktor
\ Werkstlick — Spannbacken = 0,1
7,7
™~
600 6,6
\\
— 5,5
\ )
A7
400 44
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
ap Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

E 30 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
pneumatisch, federspannend

52.81.4.77.531.10

631.1

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 27,8 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

P

N

Technische Daten:

Greifweg

17 mm je Finger

Greifweg

8,5 mm je Finger

Greifweg

23 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast

im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,3 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6 bar

Betriebsdruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 102,62 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 109,68 cm?

Kolbenhub 17 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die
Spannfeder.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

offen @ & geschlossen

schlieBen offnen

Druckunterstitzung

14 %T\ /g <

|
\_ 1

Pneumatischer Anschluss

offen N g geschlossen

(¢4
QS

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E

mit Fest-Greiffinger Greifweg 177 mm  52.81.4.0002 .531.

Typ

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 17 mm  52.81.4.0001 .531.

GroBe

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8,5 mm 52.81.4.0012.531.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 8,5 mm 52.81.4.0011.531.

Wechsel-Greiffinger

C
0001.

fUr Innenspannung 52.81.4.] | | | ].631.

Greifrichtung:

L1
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

AuBenspannung

D
531.|E

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]81.]4.]0001.]531.[06 |

als Ersatzteil 52.81.4.] | |

Zubehér Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01109

Wechsel-Greiffinger ,,G* 01110

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52.81.4.071.531.1

631.1

3-Finger-Greifer, Parallel-
Beweg., Fest-Greiffinger
pneum., federspannend

4 N
Bestell-Nummer
52.81.4.0002.531. Greifweg 17 mm
5281 4001 2531 . Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung pneum. Anschluss, wahlweise, 035
mit Fest-Greiffinger —~— 62 +Greifer 6ffnen” Gewinde G'/4 —— ri’
AuBenspannung - 50 e D0
— 48700 |« L | \
) <
M10x17 tief 1~
tm o BTl
4 win N wpn L
< S 14»7, * [l ¥
T} 4 NN r
[P P \ 1
[Te) N> \\\/,\ Optlon ®
< j o __/@ Fixierbohrung  © - J—
= ’ / 2107712 tief (252 Haltewinkel mit
ol A gehértete Buchse ] Klemmbhalter
. = -]
® il pneum. Anschluss _ | “"é: beide Schaltfahnen
® I 3 B G/s zur > —— getrennt einstellbar
n €| < = ] Unterstiitzung der ' == — 9¢
A ! Federkraft !
? ] i ,Greifer schlieBen® ] !
i N 0
° i Kol I I3 T
c o 4 o 4 i oS == I
ity © i 0 &
7] i <
E i !
= 4 4 | | & =
3
] 30399 geschlossen _| ‘ Greifweg
= 17 oder 8,5
23 auf Anfrage
Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar
/ 1 Option:
. é )% Fixierbohrung
: o . D10F7x 12 tief
2 A\ | / o
= \77 N7 ) 7 8 N
© \\ // T
* o | @
o .
< NNV M10x22 tief
N TS
T LA
! s
Greifergewicht = 17,2 kg D,
4 N
Bestell-Nummer I
52.81.4.0002.631. Greifweg 177mm T RN
52.81.4.0012.631. Greifweg 85 mm _ ] \
Parallel-Bewegung ] . | i
mit Fest-Greiffinger i ©
Innenspannung = i + % 0
‘ A M
2 | 1
- =32
,_f., § © %
o 38
v ©
c
C
©
Greifweg & _L]| M6
—log 17 oder 8,5 ] 3039
L Greifergewicht = 17,7 kg 23 auf Anfrage )

E 32

Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 81.4.1.531.
" . | | | | n u n
Wechsel-Greiffinger
pneumatisch, federspannend 631.[]
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.81.4.0001.531. Greifweg 17 mm ) -
52.81.4.0011.531. Greifweg 8,5 mm T NN x
Innenspannung — Bestell-Nummer J > N
52.81.4.0001.631. creffweg 17 mm T e [ J% !
52.81.4.0011.631. Greifweg 8,5 mm ":¢ u;
Parallel-Bewegung, 1/16 1,5 ul A i
Kerbverzahnung flr (1 5875-) = HiE e —" * i
Wechsel-Greiffinger ’ Tz :” g "
(2]
16 = ]
90 Greifweg (%
Einzelheit Z
Greifergewicht = 16,5 kg neeiel ;Z; Sﬁf ,&E%fage Y,
4 o N
Bestell-Nummer T ‘/
0.510.01109
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ B
Kerbverzahnung, S — — ~
AuBenspannung "¢
m 1 I A @
[ * & T o L Zyl.-Schraube
N 5]
Q 0 8 DIN 912
B (FF T * g 8 o[ Mmi2xe5
0 i =
22 y i S
N ) BA g
= & 1o
6,6
—~57,6= HJ :
-l 5174 30,15 o 3057
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick ¢8'1 g5_w| Verstellbereich )
e —— p— 2
Bestell-Nummer — N
0.510.01110 e
Greiffinger Ausfiihrung ,G* o——> — ~
Kerbverzahnung, "‘ Z
AuBenspannung — ‘V % A E”
sl R (Tl zyl-Schraube
S 0 o DIN 912
9 Y * @
13_| | E==3 * 3 g & M12x30
2] |18 | g
* (79)
E==5 f}
6,6
112 1] es
1051 \ 30,15 ] | 365
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick 13’3 o5 ‘ Verstellbereich y,
e ——— — N
Bestell-Nummer <X Q
| = —
0.510.01109 )
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ Y- -
Kerbverzahnung, SRC 1':¢ Z
Innenspannung T * * A
Ll o il
i 1 & e = zyl.-Schraube
8, gl g DIN 912
== WA 3 8 - M12x25
FIRER .- S
- == =
L] ! 3
- —] ) fak
6,6
—{ DD |- 41—1 30 005
457’6> — |01
31,65 L 23,75
L Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick - 55,4 Verstellbereich *)
E 33

Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer =
PARALLELGREIFER

s
=
=
=
a
=
=
@
=
=
[
-
a»
a—
[=]

el

!-7 Iﬁ”ﬁ- -
[

E ‘ot

5645871 o




52.85.1.1.530. 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm, fiir Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 470 517 Legende:
460 \ 5,06 ] ) )
\ 4,95 Greifer mit 6 mm Greifweg:
440 \ 4,84 A6 = 50 bar hydraulischer Druck
473 Bs = 70 bar hydraulischer Druck
420 4,62
\ 451 C5 = 100 bar hydraulischer Druck
400 \ 4,40
\ 4,29 Greifer mit 3 mm Greifweg:
380 4,18 o )
\ o A3 = 50 bar hydraulischer Druck
407
3
360 \ 3,96 :é’
\ 3,85 E
[$]
340 374 @
\ 368 £ Spannabstand A:
— 320 \ 3,52 PE Spannabstand A
UZ__ \ 341 3
I
3&:’ 300 3,30 §
= 319
£ \ 8
g 280 3,08 é
»n 9]
\ 297 2
260 Col g6 &
A3z
\ 275 E \J
240 264 &
\ 2,58 :é_)
220 242 < . .
e Randbedingungen:
’ i - 2
200 \ 220 Beschleunigungswert = 3 m/s
Reibfaktor
2,09 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
180 Be 1,98
1,87
160 1,76
1,65
140 1,54
130 \ A6 1,43
20 40 60 80 100
Iy ‘—— Spannabstand A [nm] ——» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- 2N °J

F2 Anderungen vorbehalten

5:6457-0 o



3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.1.1.530.

630.

564580 o

' N\
Transportlast:
Im F hluss bis 10 k fﬁ“‘*’
m FOrmscniuss !S g. ﬂhﬂ :
Im Kraftschluss bis 5,1 kg. T
P o [ .
Andere Belastungsfalle und héhere -
Transportlasten auf Anfrage.
A J
] ' N\
Technische Daten:
Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 3 mm je Finger
Greifweg 8 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast i
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
o .
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm m
Nenndruck 100 bar
Kolbenflache ,schlieBen* 1,60 cm? ’
Kolbenflache ,6ffnen” 3,14 cm?
Kolbenhub 6 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ Y,
. . . h
Technische Beschreibung: Hydraulischer Anschluss
Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und offen 1 g geschlossen
Fuhrungen aus Stahl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben. &
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer Y
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. schlieBen 5ffnen
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.
Al |B
| 1 2
A ><
a | b
\_ PQ T )
Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A BC D E A
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm  52.85.1.0002.530.] | Typ [52.]85.]B
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 6 mm 52.85.1.0001.530. GroBe 11.]
mit Fest-Greiffinger Greifweg 3 mm 52.85.1.0012.530. | Ausfiihrung: c
fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 3 mm 52.85.1.0011.530.] Wechsel-Greiffinger 0001.
fUr Innenspannung 52.85.1.] | | | [.630.] Greifrichtung: D
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 530.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12
M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]1.]0001.]530./06 |
als Ersatzteil 52.85.1.] | |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.011083
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite F3



52.85.1.1.530. 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. Fest-Greiffinger, hydraul.

Bestell-Nummer

52.85.1.0002.530. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.530. Greifweg 3 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

hydr. Anschluss, wahlweise,

ﬂ 28 ’* »Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s \
2

‘ — ] |——

! | 1%
M5x10 tief * Haltewinkel mit
i © N £h
T ﬁ * @t~ :/// ~ L* YI\L j Klemmhalter
o © e <F* el * ] T
0 rv— \~;;§“§ 5 * L h
T[S D =
< ¢ e % Option: ji?‘
e - ] B Fixierbohrung i | 7 beide Schaltfahnen
; [~
« i E'EﬂjAa’ & 5F7 % 8 tief kﬂ] = 1 +j getrennt einstellbar
AT T N o
e % 0 }_ﬁ ¢ i oS IJQ = '*' Q
: | I
[%2]
8 _| |58 oos hydr. Anschluss eschloss% ADG "
c -0,
= A BREX S ,Greifer schlieBen® 9 | | retweg
= Gewinde G'/s 6 oder 3
n 8 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
|—52 —=| um 4x90° umsetzbar
36 =
|
P N —A Option:
* &\/ \@ @ ¢ I T Fixierbohrung
2 N S —— D5F7X 8 tief
N \Q\ J // 88
+ 2 e
s 50
! ==MR=2 M5x12 tief
[
e
7
Greifergewicht = 1,21 kg .
J
(" 0

Bestell-Nummer

52.85.1.0002.630. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.630. Greifweg 3 mm

Parallel-Bewegung T | B ' *
mit Fest-Greiffinger 1%
Innenspannung ra=t * ]IZ &
|
7 A
ZEEERN o
= MR ‘*‘ N g (;)
@
R
10 Greifweg g +‘ 14355
6 oder 3 »
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,26 kg .
N J

F4 Anderungen vorbehalten
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5:6460-0 o

3-Finger-Greifer 52.85.1.17.530.17

Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 630.1]

-
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.1.0001.530. Greifweg 6 mm
52.85.1.0011.530. Greifweg 3 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer . -
52.85.1.0001.630. Greifweg 6 mm i =] = SSERN
52.85.1.0011.630. Greitweg 3 mm [#)le= [0 ~ R 8
Parallel-Bewegung, 1/16 1,5 ‘ §
Kerbverzahnung fiir (1,5875) i M L o * i
Wechsel-Greiffinger 0 ‘ ? °
# 12/<7 2 M6
Q
*g . —={13 <H; o +w L.M
c
o> Bflasll o f ~al
‘ Greifweg &
. . Einzelheit Z =8 6 oder 3
Greifergewicht = 1,15 kg 8 auf Anfrage
-
Bestell-Nummer ) B
0.510.01103 ey W <
Greiffinger Ausfilhrung ,,K“ F’;rl ¥
Kerbverzahnung, = A
AuBenspannung * *
g I
fo I * g =l Zyl.-Schraube
1L © 3 7 DIN 912
= I I ] M6x16
—L c
C
—| 7 |———| :;.;' — 5
-0,05
‘ 10}'*‘ 111 *»j ‘<14i
:—;3‘1 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick - 321 =
-
Bestell-Nummer /_/,[ P
0.510.01104 = o S\
Greiffinger Ausfiihrung ,G* era=S -
Kerbverzahnung, - A
AuBenspannung ly xi 1 * T
i = 2 =~ Zyl.-Schraube
o]
Q7 [ 4| TDiNeiz
|7 |— [ o Lo 2 M6x16
[s\) c
-——H C
—— * m
Q.
(%)
] 125
I ] 11,1 203 g
59 ‘ " Verstellbereich A ‘
~—54,1—|
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stlck 652
-
Bestell-Nummer . —
0.510.01103 leg W '
Greiffinger Ausfilhrung ,,K“ o= [ ,‘Ii
Kerbverzahnung, - A
Innenspannung * ?
&1 M -
L 1' 1 by ci g = Zyl.-Schraube
NS L 7 DIN 912
- *J - M6x16
c
g 5
——| 7 |——— Q
] ? 1457
\
——1234 .
14,3 L 7,9
o0 2 Verstellbereich
\Greifﬁngergewicht:0,0G kg/Stick TTess =

Anderungen vorbehalten F5



52.85.1.1.531.C
631.1]

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydr., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm, fiir Greifweg = 8 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 470 517 A Legende:
460 5,06
495 Greifer mit 6 mm Greifweg:
440 \\\\ 4,84 A6 = Federkraft
\ 473 Bs = mit 30 bar Druckunterstiitzung
420 4,62
\ 451 C5 = mit 40 bar Druckunterstitzung
400 \ \\ 4,40 D6 = mit 50 bar Druckunterstiitzung
\ \\ 4,29
380 418 o . . .
\\ 407 C”> Greifer mit 3 mm Greifweg:
360 \ \ \ 396 3 A3 = Federkraft
’ o
EY
3,85 =
\ N\ e
340 \ 374 2
\ \ 863 £ Spannabstand A:
— 320 \ 3,52 PE Spannabstand A
UZ__ N 341 §
I
£ 300 As 330 5
< AN 319 o
c ’ [}
5 280 Ds 3,08 E
o} , = |
@ \ \ 297 3@
®
260 286 &
2,75 E \J
240 Cs 264 &
2,53 :8_)
220 242 < . .
\ o B Randbedingungen:
Be| = Beschleunigungswert = 3 m/s?
200 2,20
Reibfaktor
2,09 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
180 1,98
1,87
160 1,76
1,65
140 1,54
130 As 1,43
20 40 60 80 100
yF ‘— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
e . / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- . °J
F6 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.1.7.531.C
631.

Transportlast:

Im Formschluss bis 10 kg.

Im Kraftschluss bis 5,1 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 3 mm je Finger
Greifweg 8 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

5:6462:0 o

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

SchlieB- oder Offnungszeit

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 100 bar

Betriebsdruck, minimal 45 bar

Kolbenflache ,schlieBen” 1,60 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen” 3,14 cm?

Kolbenhub 6 mm

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die (-2 el
Spannfeder. &

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer —

Hydraulischer Anschluss

offen @ g geschlossen offen @ g geschlossen

gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt. 4+ 6ffnen offnen
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. )}
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren f
Ende der Greiffinger-Flachfihrung. M x-o--
L
max. 50 bar
A %B} Druckunter- A -
‘ 1 5 stutn‘mg 1 o

alm>< |b alm>< Ib

\ P9 |1 Y It ° )

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm  52.85.1.0002.531.] | Typ [52.]85.]B

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 6 mm 52.85.1.0001.531.] GroBe 11.]

mit Fest-Greiffinger Greifweg 3 mm 52.85.1.0012.531.] | Ausfiihrung: c

fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 3 mm 52.85.1.0011.531.] Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.1.] | | | [.631] Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 531.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]1.]0001.]531.[06
als Ersatzteil 52.85.1.] | |
Zubehor auf Anfrage
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.011083
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01104
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01112

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite F7



52 851 1.531. 3-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger-

631.1 hydraul., federspannend

Bestell-Nummer

52.85.1.0002.531. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.531. Greifweg 3 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

hydr. Anschluss, wahlweise,

ﬂ 28 ’* ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s

N T
M5 10 tief 1 Ny [ B Haltewinkel mit
) ‘- ﬁ b } \ . Klemmhalter
o S
% 5 \ oo ; L -‘ j:j
ption: e I j
4 i g Fixierbohrung . beide Schaltfahnen
e REER == DI5F7 X 8 tief =S getrennt einstellbar
] B T 1 &>
& H <[l [ ] lee=> [ <
[aV) i 1 -
. T ) 162} it
b4 | i I
o g 9 o | hydr. Anschluss - £=H «
c V ! }
S G/s zur j
@ 11153 Unterstiitzung der 24 11
© - i .
el 147005 Federkraft geschlossen Greifwe
S *I L »Qreifer schlieBen” - ‘76 oder 39
[eR
2 8 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
~—52 —= um 4x90° umsetzbar
f=36-=—
2075
\q?]\ ‘
/ \/‘ — B Option:
* 7 \@ @X\—[ T Fixierbohrung
2 D FIx8 t
& \Q ‘{ij" // %8 L(N) I5F7x 8 tief
| g e '
| ——
! e | M5x12 tief
meEe
o o
Greifergewicht = 1,46 kg .
J
e N

Bestell-Nummer

52.85.1.0002.631. Greifweg 6 mm
52.85.1.0012.631. Greifweg 3 mm

Parallel-Bewegung T —— X0 ' +
mit Fest-Greiffinger i 14
Innenspannung e :}j' + Z &
|
ZRE: } A 1 i
| o ° ™
ANy * S = *
e (2]
Q
o s
10 Greifweg g IR RIRE
— |- — [oR
6 oder 3 n
8 auf Anfrage
Greifergewicht = 1,51 kg .
N J

F8 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 85 1 ] 531 M
Wechsel-Greiffinger - - 1. . .

hydraulisch, federspannend 631.[]

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.1.0001.531. Greifweg 6 mm
52.85.1.0011.531. Greifweg 3 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer . . -
52.85.1.0001.631. Greifweg 6 mm 1'/1 5| 2 N /y\ +
52.85.1.0011.631. Greifweg 3 mm H\ilr] RES= :Ij - A &
Parallel-Bewegung, 1/16 1,5 : §
Kerbverzahnung fur ( 5875 ) - i M 2 Na * i
Wechsel-Greiffinger o) ‘ * g
= 12l=" - M6
— |12l =
w g T3 —H; § | |L800
. . | 35| ‘ Greifweg g
Greifergewicht = 1,4 kg Einzelheit 2 6 oder 3 )
8 auf Anfrage )
4 N

Bestell-Nummer

>

0.510.01103 S P <
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ F’;rl 3
Kerbverzahnung, = |
AuBenspannung * *
0 i
P = ot g 3 Zyl.-Schraube
N O o 3 DIN 912
: *J 8 M6x16
=
©
4.>7 (%- - 14 -0,05
*‘1()‘& 11,1 |l
T334 = Verstellbereich
P erstellbereic
Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick -l 32,1 = >
( A
Bestell-Nummer /_/,[ P
0.510.01104 = 0 S
Greiffinger Ausfiihrung ,,G* Rr==Y -
Kerbverzahnung, - A
AuBenspannung Wy “N’.i * f ™
il i 2 1 zyl.-Schraube
Rl [ IR &| TDiNoT2
(7= [T o v g M6x16
| __i] N c
==t C
©
* &
o 12,5
59| | |11 L ‘ ﬂ
¢54,1A Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,19 kg/Stiick 65.2 -
( A
Bestell-Nummer - s
0.510.01103 T? 0w PR
Greiffinger Ausfiihrung ,K* = [ il 1
Kerbverzahnung, | A
Innenspannung * *
R 111
. - ‘i 2 il Zyl.-Schraube
/ 5} —
e Lo 2 DIN 912
§ I 1 S M6x16
— c
g 5
10 [ T2 T Taase
\
—=1 23,4 L
14,3 L 7,9
295 Verstellbereich
L Greiffingergewicht = 0,06 kg/Stiick T ese =T Y

Anderungen vorbehalten F9



52.85.2.1.530. 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A A .
950 10,45 Legende:
Greifer mit 8 mm Greifweg:
900 9.9 Ag = 50 bar hydraulischer Druck
Bg = 70 bar hydraulischer Druck
850 9,35
\ Cg = 100 bar hydraulischer Druck
800 \ 8,8
Greifer mit 4 mm Greifweg:
750 825
C”> A4 = 50 bar hydraulischer Druck
700 7,7 5
, [0)
\ g
<
[$]
650 7,15 g
£ Spannabstand A:
.. 600 6,6 PE Spannabstand A
z (9]
— o]
w I
T 550 605 D
£ =
c [}
c [2]
g = |
& 500 55 §
Cs % /\
A4 S
4
4 4
50 ,95 £
g
400 44
S
o
2 .
350 385 S Randbedingungen:
Bs Beschleunigungswert = 3 m/s?
300 3,3 Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
250 2,75
As
200 2,2
150 1,65
20 40 60 80 100 120 140
2y \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °/

F10 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.2.11.530.

630.

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 9,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Technische Daten:

Greifweg

8 mm je Finger

Greifweg

4 mm je Finger

Greifweg

11 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

5:6466-0 o

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten

SchlieB- oder Offnungszeit

+ 0,1 mm
100 bar

Wiederholgenauigkeit
Nenndruck

3,02 cm?
6,16 cm?
8 mm

siehe BaumaB-Zeichnung L J

Kolbenflache ,schlieBen”
Kolbenflache ,,6ffnen”
Kolbenhub
Gewichtsangaben

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben. [«
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer 3
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Hydraulischer Anschluss

offen (1 N geschlossen

schlieBen offnen

L PQ T W,

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung
mit Fest-Greiffinger Greifweg 8 mm
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 8 mm
mit Fest-Greiffinger Greifweg 4 mm
fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 4 mm 52.85.2.0011.530.
fUr Innenspannung 52.85.2.] | | | ].630.
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen
mit Klemmbhalter

Code Gruppe E, fur M12 06

M18 07

A BC D E
52.85.2.0002.530.
52.85.2.0001 .530.
52.85.2.0012.530.

A

Typ [52.]85.
GroBe
Ausfihrung:

Wechsel-Greiffinger
Greifrichtung: D

AuBenspannung 530.| E
Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 06
Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

w

C
0001.

Bestell-Nummer [52.]85.]2.]0001./530.]06 |

E
52.85.2.\ | \
Artikel-Nr.
0.510.01105

01106
01113

als Ersatzteil

Zubehér

Wechsel-Greiffinger ,,K“
Wechsel-Greiffinger ,G“
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite F11



52.85.2.71.530.17 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. Fest-Greiffinger, hydraul.

Bestell-Nummer

52.85.2.0002.530. Greifweg 8 mm
52.85.2.0012.530. Greifweg 4 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

hydr. Anschluss, wahlweise,
—= 28" f‘ ,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s \
| 2

f 1
== M6x14 tief o = Haltewinkel mit
N [y ST v 3 o
™ N < NE} Klemmbhalter
o g fant S
™~ f R /N 1 L
b e 2
p==ah== Option: =
< ] B Fixierbohrun =5 beide Schaltfahnen
5 g }r | [®] [+ W} @6F7 X 10 tief :]] O* getrennt einstellbar
A ’ T !
bl | g 1
|
2 ;r ¢ o | i N
2 . hydr. Anschluss 1
g 6,4 ,Greifer schlieen* 16
g | [Le08 Gewinde G'/s geschlossen " _| | Greifweg
8 oder 4

11 auf Anfrage

Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar

// N Option:
* s @ @ Fixierbohrung
‘ - =~ — i
% \\@3 AR o DIBFTX 10 tief
\

S
P
P M6x14 tief
L
W W
Greifergewicht = 2,8 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer
52.85.2.0002.630. Greifweg 8 mm
52.85.2.0012.630. Greifweg 4 mm N\ §
Parallel-Bewegung 1\\ *
mit Fest-Greiffinger ¥
Innenspannung z S
A | ] j
i 40=3 o
g . [Te)
4o
L[] Lwe
14_| | | Greifweg & | [L208F
8 oder 4 .
Greifergewicht = 2,9 kg 11 auf Anfrage . §
\ J g

F12 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer 52.85.2.07.530.1

Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 630.1]

. A

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.2.0001.530. Greifweg 8 mm
52.85.2.0011.530. Greifweg 4 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer = i ) Q < j +
52.85.2.0001.630. Greifweg 8 mm N 5 1N\
52.85.2.0011.630. areifweg 4 mm L[| > :—‘ 9¢ S
Parallel-Bewegung, 1/16 2,4 = A
Kerbverzahnung fiir ey " HH b ? i }
e (1,5875) :
Wechsel-Greiffinger - 7 LD_* o
| 155 || 2 I 100
-~ 50 - Greifweg &
Greifergewicht = 2,6 kg Einzelheit 2 8 oder 4
11 auf Anfrage W,
4 N
Bestell-Nummer ,./-/“[ ~N
0.510.01105 e
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ T
Kerbverzahnung, > B * [
AuBenspannung m * ® * A ==
] 2 ? o J'_T_lL Zyl.-Schraube
& R 8 8 i DIN 912
== 8 M8x16
fy 8
c
C
9 3
@ 5
| \ 17,4 2039%
882 Verstellbereich -
——27,6
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck =45 - )
4 L J— N
Bestell-Nummer T N
0.510.01106 o
Greiffinger Ausfiihrung ,G* > + -
Kerbverzahnung, - v‘ ] A
AuBenspannung %hj ;}% 1 - % il
B * - g 31 Zyl.-Schraube
3 I - DIN 912
& e g e 8 o wmsx0
= - 5 |n
6,4
— |17 |t H—J d
75 | | 17,4 ] 2535%
67.4 Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck - 84,8 - -
4 N
Bestell-Nummer L | —
0.510.01105 | N
Greiffinger Ausfiihrung ,K* =
Kerbverzahnung, T +
Innenspannung I = *‘ o ? A |
i — ii i
i) 2| ° [F51 7y1.-Schraube
2, o © I DIN 912
= ‘;‘ T 2 M8x16
g
g
Q.
—Q |—— €N - <H520-0 05
— 33’2 ——
20,8 L 14,25
\Greifﬁngergewicht = 0,16 kg/Stiick 1| 3505 | Verstellbereich )

Anderungen vorbehalten F13



52.85.2.71.531.0 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
631.0 hydraul., federspannend

/- ™
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 8 und 4 mm, fiir Greifweg = 11 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1050 11,55 A
Legende:
1000 11,0 Greifer mit 8 mm Greifweg:
\ Ag = nur Federkraft
950 10,45
Bg = mit 30 bar Druckunterstiitzung
900 \ \ 9,9 Cg = mit 40 bar Druckunterstiitzung
\ Dg = mit 50 bar Druckunterstiitzung
850 9,35
\ = Greifer mit 4 mm Greifweg:
800 88 Il
3
\ o A4 = nur Federkraft
EY
750 825 =
\ \ g
700 77 & Spannabstand A:
a
= A4 = Spannabstand A
L 650 7,15 -?
g g
S 600 66 9
g =
» S
2
550 605 & /\
Ds X
E KJ
500 55
Cs 8
g
450 B 4,95 @
8 i .
8 Randbedingungen:
400 4.4 Beschleunigungswert = 3 m/s?
Reibfaktor
Werkstlick — Spannbacken = 0,1
350 3,85
\
300 3,3
As
250 2,75
20 40 60 80 100 120 140
2yF \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
e . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

F 14 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.2.11.531.17
631.

Transportlast:

Im Formschluss bis 20 kg.

Im Kraftschluss bis 11 kg.

Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

Fuhrungen aus Stahl.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

A J
] ' N\
Technische Daten:
Greifweg 8 mm je Finger
Greifweg 4 mm je Finger
Greifweg 11 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Betriebsdruck, minimal 52 bar
Kolbenflache ,schlieBen 3,02 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 6,16 cm?
Kolbenhub 8 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
N

offen A g geschlossen

Hydraulischer Anschluss

offen N geschlossen

5:6470:0 o

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die 2
Spannfeder. D
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer .
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt. 6ffnen
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. )}
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.
max. 50 bar
~ Druckunter-
A B tut A B
172 sitzung -y 7
A AN
al | b al |b
L pY It pY It )

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8 mm  52.85.2.0002.531.] | Typ [52.]85.]B

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 8 mm 52.85.2.0001.531.] GroBe 2.

mit Fest-Greiffinger Greifweg 4 mm 52.85.2.0012.531.] | Ausfiihrung: c

fur Wechsel-Greiffinger ~ Greifweg 4 mm 52.85.2.0011.531.] Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.2.] | | | [.631] Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 531.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]2.]0001.]531.[06 |
als Ersatzteil 52.85.2.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01105
Wechsel-Greiffinger ,G“ 01106
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01113

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite F15



52 852 1.531. 3-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger,

631.[] hydraul., federspannend

Bestell-Nummer

52.85.2.0002.531. Greifweg 8 mm
52.85.2.0012.531. Greifweg 4 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger
AuBenspannung

hydr. Anschluss, wahlweise,
,Greifer 6ffnen“ Gewinde G'/s \

ml 2
© — ] |——
— c\w
M6x14 tief ? i ‘UJ Haltewinkel mit
/ ‘: ;
o T N T Klemmbhalter
T * ++ Loyt
i Option: 2 i
Fixierbohrung '| i 2 beide Schaltfahnen
© E J6F7x10 tief E getrennt einstellbar
® = ==
8 || glBlB= | = 19

A ‘

* * i i hydr. Anschluss —CV>K

o Q 9 ¢ } G/ zur « Q

§ + | Unterstiitzung der * i

2 - Federkraft

S 6.4 »Greifer schlieBen* 16

g :> 4:&8?5 geschlossen $<M

n 8 oder 4

11 auf Anrfrage

Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar

Option:
Fixierbohrung
o D6F7x10 tief

3 S
{g_‘ )_2'
* SEisa== M6x14 tief
o S
J J
Greifergewicht = 3,45 kg .
J
e N
Bestell-Nummer
52.85.2.0002.631. Greifweg 8 mm
52.85.2.0012.631. areifweg 4 mm = K \
Parallel-Bewegung — & *
mit Fest-Greiffinger 17
Innenspannung (SECS * Z &
|
—T — A | ]
18 ] 1n
T [To) ko] 1 D
e ‘; 8 ks ‘ |
P8 |
§ M6
14 Greifweg =3 A 2059
8 oder 4 R
Greifergewicht = 3,55 kg 11 auf Anfrage . E
N J g

F16

Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 852 —1.531.
" . | | | | n L | n
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend 631.[]
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.2.0001.531. Greifweg 8 mm
52.85.2.0011.531. Greifweg 4 mm
Innenspannung — Bestell-Nummer = i ) Q < j +
52.85.2.0001.631. Greifwegsmm (I = [
52.85.2.0011.631. Greifweg 4 mm 9| | le= [ 2 o
Parallel-Bewegung, 1/16 2,4 — I A
Kerbverzahnung fir (@5 g AR BN * i1 *
Wechsel-Greiffinger ’ "z LQ* o
& ns | | I TLi0am
Q R 1 sl
52 Greifweg Q
_ _ Einzelheit Z T Todera 2
Greifergewicht = 3,25 kg i
11 auf Anfrage Y,
4 N
Bestell-Nummer /./—/T N
0.510.01105 — N
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ m
Kerbverzahnung, SIS * 1| o
AuBenspannung — = * ) * A
:i;‘uﬁ 2 ? ° J'_T_\L Zyl.-Schraube
S 29 g i DIN 912
= Q M8x16
Py ¢
C
©
—{Ql=— & 5
(15 |t 174 — <H20_0v05
’ Verstellbereich
—=—27,6
Greiffingergewicht = 0,16 kg/Stlck [=—45—=| )
4 o T N
Bestell-Nummer l T SK
0.510.01106 o
Greiffinger Ausfiihrung ,G* > *
Kerbverzahnung, = + = A ] | [
AuBenspannung Wiy — % i
Y * 2 T "=l Zyl.-Schraube
N S 2 DIN 912
= gt o 8 o wmexeo
- g .
- * n F
6,4
|17 =t H—J d
75 || 174 257095
" Verstellbereich
«67,44
Greiffingergewicht = 0,44 kg/Stlck 84.8 - )
4 N
Bestell-Nummer ,./-/“[ e\
0.510.01105 — N
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ T]J
Kerbverzahnung, SESS S + I
Innenspannung T o i + ) % A
il 2l o 1 zy1-S0n
! 2 = yl.-Schraube
& {8 3 DIN 912
= a M8x16
fy g
g
Q 5
— | |—— (%)) — | |- 005
— 33,2 |——
20,8 | 14,25
e ) . Verstellbereich
\Grelfﬂngergercht = 0,16 kg/Stick —=| 35,05 |=— ")

Anderungen vorbehalten F17



52.85.3.1.530.7 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 7000 70 A Legende:
17,05
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1500 16,5
A12 = 50 bar hydraulischer Druck
15,95
B12 = 70 bar hydraulischer Druck
1400 15,4
C12 = 100 bar hydraulischer Druck
14,85
1300 14,3
Greifer mit 6 mm Greifweg:
13,75
o As = 50 bar hydraulischer Druck
1200 132 L
Q
12,65 .
<
1100 121 2
1155 & Spannabstand A:
a
= 1000 1,0 5 Spannabstand A
: o]
p 10,45
g 2
< 900 99 &
§ Ci2 |
‘% As 9,35 g
800 88 &
4
825 E
@
700 77 £
[o]
™~ N 715 @
< i .
500 T Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
\ 6.05 Reibfaktor
500 55 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
N
g 4,95
400 A12 L 4.4
3,85
300 3,3
40 60 80 100 120 140 160 180190
ey \— Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN %

F18 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.3.1.530.
630.[]

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16,6 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

. )

Fuhrungen aus Stahl.

A J
] e )
Technische Daten:
Greifweg 12 mm je Finger
Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 16 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Kolbenflache ,schlieBen 5,27 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 10,18 cm?
Kolbenhub 12 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
~

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben.

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

Hydraulischer Anschluss

offen 1 g geschlossen

(<4
Q

schlieBen offnen

alKX Ib

\_ P\Q T .

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer flr AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 12 mm  52.85.3.0002.530.] | Typ [52.]85.]B

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 12 mm  52.85.3.0001.530.] | GroBe 13|

mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm  52.85.3.0012.530.] Ausfiihrung: c

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 6 mm  52.85.3.0011.530.] Wechsel-Greiffinger 0001.

fUr Innenspannung 52.85.3.] | | | [.630.] Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 530.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07
Bestell-Nummer [52.185.]3.]0001./530.]06 |
als Ersatzteil 52.85.3. | |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107
Wechsel-Greiffinger ,,G* 01108
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01056

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite F19



52.85.3.71.530.17 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630. Fest-Greiffinger, hydraul.

Bestell-Nummer

52.85.3.0002.530. Greifweg 12 mm
52.85.3.0012.530. Greifweg 6 mm

Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger hydr. Anschluss, wahlweise,

AuBenspannung ,Greifer 6ffnen” Gewinde G/

r50ﬂ$

AT 38H8
(36109 = 43‘5 f——
‘ M8x16 tief + ; Haltewinkel mit
| i il / ? . S Klemmhalter
[aY] SN B NLO_T | L
< K R — R
o I © 7 \#?t/ N 8 * ® i
153} ™ \\,%\\\ | Option: ¢ B
}7—1\“‘/ -5 Fixierbohrung Jorn beide Schaltfahnen
T @8F7x 10 tief . ¥ __— getrennt einstellbar
N ] [T 1T S
A =T =" CEC=S
T N 7 I
& | S
|
5 J P & ) | hydr..Anschlyss s - Y f
= © i ,Greifer schlieBen* o 3
% { Gewinde G'/4 ] @
- : of | = ]
c 1
5 Ll |dea 49 19/=-
n ] 2599 geschlossen o Greifweg

12 oder 6
16 auf Anfrage

Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar

s

)

74

\
~

Option:
Fixierbohrung
&8F7x 10 tief

7

T

\

90

]

A\

o ’\\ >
\
62

M8x16 tief

Greifergewicht = 6,25 kg

-
4 N
Bestell-Nummer
52.85.3.0002.630. Greifweg 12 mm o T '%‘7
52.85.3.0012.630. Greitweg 6 mm _ NN
Parallel-Bewegung 2 1% }
mit Fest-Greiffinger e 3
Innenspannung i * A i
- L o . j
,,// N - —
== & L,Aj g © 3
] < b7 &
=== Q B
E it g 1
! § _J M6
Q —=
17 Greifweg @ ] 25799
12 oder 6
L Greifergewicht = 6,4 kg 16 auf Anfrage ° )

F 20 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer 52.85.3.171.530.1

Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 630.1]

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.3.0001.530. Greifweg 12 mm
52.85.3.0011.530. Greifweg 6 mm P TN
Innenspannung - Bestell-Nummer J | —— [g\ %
52.85.3.0001.630. Greifweg 12 mm 1ﬂ-‘] d 4% <Ar
e s S 1 )
52.85.3.0011.630. Greifweg 6 mm 5 [ "¢ 7
Parallel-Bewegung, 1/16 15 L] s f A il
Kerbverzahnung fur (1,5875) : 1 P }Z *
Wechsel-Greiffinger ' xe)
ﬂ 1“5 LY g —t {lIM10
2 \ 12.
4@* —={18 ‘<7 g »‘ Lnio'm
@ 185 | |L545m _ s o 09 =
68 Greifweg g
. . = 00— = %)
Greifergewicht = 5,7 kg Einzelneit Z lg ggfe/&?lfrage - )
4 ] _ N
Bestell-Nummer /-/‘/T
0.510.01107 =
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ E’q
Kerbverzahnung, SRS . 9¢
AuBenspannung ‘V * A E
Il 1
B * 2 o i =1 Zyl.-Schraube
N o S DIN 912
g = g o Z o | M10x20
T 3 :
=== * § ﬁ%
2 6,4
—{ 17 |—— — | 25_005
46,9 002 — |01
~a2— Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ~ 40| OrStElDErEC Y
4 - , N
Bestell-Nummer + T SN
0.510.01108 Eag]
Greiffinger Ausflihrung ,G* 5T O- ™
Kerbverzahnung, T “¢
AuBenspannung - * * A T
5 * & o I [~ Zyl.-Schraube
D e} 5] DIN 912
L | — Q~ == Dy * o E O M10x25
e
20 <? g
[ g
== * 2 f‘lE
6,4
99 - -0,05
\ 22,2 30%;
ot ‘ Verstellbereich e
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stiick 113,2 erstefibereic - )
4 N
Bestell-Nummer /-/‘/T EERRAN
0.510.01107 Ee
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ ]
Kerbverzahnung, CECEL 52‘
Innenspannung o + * A
e b [ =
i . R o i = Zyl.-Schraube
L S S ? 4 8 DIN 912
5 D Q 2 © M10x20
: ©
] - <2} c
= g ,
1 A o
| @ 6,4
— 17 |- — ’25_0105
—=| 46,9, l~— — 00
24,4 l 15,85
L Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick ! 4025 | Verstellbereich <)
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52.85.3.71.531.10 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
631.1] hydraul., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 12 und 6 mm, fur Greifweg = 16 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 1000 176 A Legende:
17,05
Greifer mit 12 mm Greifweg:
1500 16,5
A1 o = nur Federkraft
15,95
B12 = mit 30 bar Druckunterstitzung
1400 15,4
C12 = mit 40 bar Druckunterstiitzung
14,85
D12 = mit 50 bar Druckunterstiitzung
1300 14,3
13,75
o Greifer mit 6 mm Greifweg:
1200 132 1
° A6 = nur Federkraft
12,65
<
1100 121 3
1155 & Spannabstand A:
= 1000 As 11,0 % Spannabstand A
= D12 o
po 1045 |
g 2
< 900 929 &
c [2]
4 9,35 = ‘
@ Ci2 T8
800 88 ©
4
825 E kJ
@
700 ™ B L7703
12 !g_
7,15 @
< i .
500 65 Randbedingungen:
N Beschleunigungswert = 3 m/s?
N 6,05 Reibfaktor
500 N N 55 Werkstlick — Spannbacken = 0,1
N
Ny 4,95
] A2
400 -4.4
3,85
300 3,3
40 60 80 100 120 140 160 180190
eyF \— Spannabstand A [mm] ———» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- 2N °J
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aralol Bowoe 52.85.3.0.531.1

Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend 631.[]

Transportlast:

Im Formschluss bis 33 kg.

Im Kraftschluss bis 16,4 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

A J
] I )
Technische Daten:
Greifweg 12 mm je Finger
Greifweg 6 mm je Finger
Greifweg 16 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Betriebsdruck, minimal 45 bar
Kolbenflache ,schlieBen” 5,27 cm?
Kolbenflache ,6ffnen” 10,18 cm?
Kolbenhub 12 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
. . / . \
Technische Beschreibung: Hydraulischer Anschlussﬁ
Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und offen N geschlossen oren i g geschlossen
Fuhrungen aus Stahl. —
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die 2 Ol
Spannfeder. &
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrage in einer —d j — j
geharteten, groBflachigen Flachflihrung bewegt. 4+ 6ffnen schlieBen 6ffnen
Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. )}
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren f
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung. M »-o--
L Lo
max. 50 bar
A %B} Druckunter- X =
| 1 > stutn‘mg 1 o
A AN
al | b a |b
\_ PQ T PQ T W

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:
Greifer flr AuBenspannung A BC D E A
mit Fest-Greiffinger Greifweg 12 mm  52.85.3.0002.531.] | Typ [52.]85.]B
fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 12 mm  52.85.3.0001 .531. | GroBe 13|
mit Fest-Greiffinger Greifweg 6 mm  52.85.3.0012.531. Ausfiihrung: c
fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 6 mm  52.85.3.0011.531.] Wechsel-Greiffinger 0001.
fUr Innenspannung 52.85.3.] | | | [.631] Greifrichtung: D
Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 531.| E

mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106
Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]3.]0001.]531.[06

als Ersatzteil 52.85.3. | |
Zubehér Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,,K“ 0.510.01107
Wechsel-Greiffinger ,,G* 01108
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01056

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite F 23



3-Finger-Greifer, Parallel-
Beweg., Fest-Greiffinger-
hydraul., federspannend

52.85.3.1.531.17
631.

Bestell-Nummer
52.85.3.0002.531. Greifweg 12 mm
52.85.3.0012.531. Greifweg 6 mm
Parallel-Bewegung
mit Fest-Greiffinger hydr. Anschluss, wahlweise,
AuBenspannung P « :
’(50*‘ »Greifer 6ffnen” Gewinde G/4
—— H8 |y
Tl 38 0| 35
»36&’02* — | |——
‘ M8x 16 tief Nl +
L
A e / Y
g + (“J“ s ﬁi}/ LD“T P
Vo | “*?t/ N[ 0 P"’ 1 5 Haltewinkel mit
i A . Option: | |r &+ | = Klemmhalter
8 fﬁ‘, ST Fixierbohrung i e
h oo D8F7X 10 tief I
w E;; E;;; Ui beide Schaltfahnen
= ] =
N CoSoEECT ] e getrennt einstellbar
N I I | I <P
3 i, @=L S; - ‘} hydr. Anschluss til et _:l ©
T G1/a zur | *
A % L | Unterstltzung der Y
} Federkraft L < *
° © b O 9 1 ,Greifer schlieBen“ -9 = °
5 © i o ®©
@ { || ™
3 b o 1 -4 = ! %
£ 1
b N 25005 geschlossen ] ‘ Greifweg
12 oder 6
16 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
90 um 4x90° umsetzbar
36+0,02+
& \,\’\ \i X Option:
/ {é 17 ’& ] Fixierbohrung
+ LA h4 )\/\f/ BBFTX10 tief
%O \@ [ / N O
3 A\ - © >
! o ¢l
! 9 | &
g NN
@ S ﬁ% M8x 16 tief
f i e
N7 $
| W
Greifergewicht = 7,65 kg - )
4 N
Bestell-Nummer
52.85.3.0002.631. areifweg 12 mm L— J— -x“/
52.85.3.0012.631. Greifweg 6mm _ NN
Parallel-Bewegung @2 | i
mit Fest-Greiffinger loo- <
Innenspannung . + N
— Nl A a ﬁ
/ ~— < *
,,/'/ N - —
5 ==
b5 4 2
o Q@ 5 ¢
L N Il
=: ! S il
! §
Q | M6
17 Greifweg @ | 255
) ) 12 oder 6
L Greifergewicht = 7,8 kg 16 auf Anfrage .

F 24
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3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 85 3. 1.531.
" . | | | | n L | n
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend 631.[]
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.3.0001.531. Greifweg 12 mm
52.85.3.0011.531. Greifweg 6 mm T _ ﬁ S ﬁ
Innenspannung — Bestell-Nummer J L &
528530001 631 . Greifweg 12 mm Py 1 A.
T lee> H o 3
52.85.3.0011.631. Greifweg 6 mm . A y
Parallel-Bewegung, /16 1,5 m] e *
Kerbverzahnung flr (1,5875) ) Tz
Wechsel-Greiffinger ’ 14.5 <r* g M10
™ | |——— -
- [2]
L@ 13 »18L 2 124
135 | L54,5» _ g — 29 =
Greifweg o
o8 120der6 7
. . oder
Greifergewicht = 7,1 kg Einzelheit Z 16 auf Anfrage - )
4 N
Bestell-Nummer /-/‘/T N ’
0.510.01107
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ q
Kerbverzahnung, Lo S ",_w
AuBenspannung '\ * A
Il HE
P * 2 - el Zyl.-Schraube
S ! 8 DIN 912
=3 134 2 © M10x20
e 8 :
= * § ﬁ%
7 6,4
—{ 17 [—-— — | ’25_005
a2~ Verstellbersich
Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stlick |~—64,2—=| erstellbereic -
4 B , N
Bestell-Nummer + T BN
0.510.01108 s
Greiffinger Ausflihrung ,G* - ™
Kerbverzahnung, T “¢
AuBenspannung — * * A T
lijlil * & gl = Zyl.-Schraube
> B g DIN 912
L < — g ! c 2 & | Mioxes
S 8
20 | [L1 ¥ §
=] * «
6,4
99 Hj‘l)t ’
\ 22,2 3059
o1 ‘ Verstellbereich e
Greiffingergewicht = 0,78 kg/Stiick 1132 erstelibereic - )
4 N
Bestell-Nummer /-/‘/'T RN
0.510.01107 =rey
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ 1
Kerbverzahnung, Lo | 5%
Innenspannung . * ? A
T } 1 2 ki Zyl.-Schraube
& S s
= f ¢ ? @ 2 © Il\)/||1N 03213
1’]1 1 o ©
| (sp) c
= S d
‘ + & ﬁi
6,4
— {17 |—— —— 25_005
— ] 46‘9 |—— — |le=201
24,4 | 15,85
L Greiffingergewicht = 0,35 kg/Stiick —o| 40 05 | Verstellbereich )
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52.85.4..530. 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
630.[] hydraulisch

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2600 286 5 Legende:
\ 27,5 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2400 26,4 A1 7 = 50 bar hydraulischer Druck
253 B1 7 = 70 bar hydraulischer Druck
C1 7 = 100 bar hydraulischer Druck
2200 \ 24,2
23,1
Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
2000 22,0 °C”> A8,5 = 50 bar hydraulischer Druck
209 8
Q
(]
EY
1800 19,8 <
3
c
17 g Spannabstand A:
. 1600 17,6 PE Spannabstand A
z (9]
— o]
- 165 |
-..“_’ ()]
£ 1400 Ci7 | 15,4 %
§ Ass g |
» 14,3 §
S
1200 132 X
£ \J
N 121 3
1000 11,0 §-
N i 5 Randbedingungen:
99 F gungen:
RN Beschleunigungswert = 3 m/s?
800 ~ 8,8 Reibfaktor
N Werkstlick — Spannbacken = 0,1
A7 77
600 6,6
55
400 44
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
" Spannabstand A [mm] —————» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- AN °J

F 26 Anderungen vorbehalten
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch

52.85.4.1.530.
630.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 28,3 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

5:6482:0 o

A J
] ' N\
Technische Daten:
Greifweg 17 mm je Finger
Greifweg 8,5 mm je Finger
Greifweg 23 mm auf Anfrage
Spannkraft siehe Diagramm
Transportlast im Kraftschluss siehe Diagramm
im Formschluss siehe Transportlast
s. Abb. ,formschlissiges Spannen*
SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,15 sec., ohne Schaltzeiten
Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm
Nenndruck 100 bar
Kolbenflache ,schlieBen 8,84 cm?
Kolbenflache ,,6ffnen” 15,9 cm?
Kolbenhub 17 mm
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung \_ J
~

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Fuhrungen aus Stahl.

Hydraulischer Anschluss

offen 11 N geschlossen

Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben. [+d
Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschrége in einer oY
geharteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. schlieBen offnen
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.
Al _|B
| 1 2

\_ PQ T W,

Bestell-Nummern: Bestell-Beispiel:

Greifer fir AuBenspannung A BC D E A

mit Fest-Greiffinger Greifweg 177 mm _ 52.85.4.0002.530.] | Typ [52.]85.|8

fir Wechsel-Greiffinger  Greifweg 177 mm  52.85.4.0001.530.] | GroBe 14. |

mit Fest-Greiffinger Greifweg 8,5 mm_ 52.85.4.0012.530.] Ausfiihrung: c

fur Wechsel-Greiffinger  Greifweg 8,5 mm  52.85.4.0011.530.] | Wechsel-Greiffinger 0001.

fir Innenspannung 52.85.4.] | | | [.630.] Greifrichtung: D

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen AuBenspannung 530.| E
mit Klemmbhalter Befestigungswinkel, Schaltfahnen, 106

Code Gruppe E, fur M12 06 Klemmbhalter fir Naherungsschalter M12

M18 07
E Bestell-Nummer [52.]85.]4.]0001.]530./06 |
als Ersatzteil 52.85.4.] | |
Zubehor Artikel-Nr.
Wechsel-Greiffinger ,K“ 0.510.01109
Wechsel-Greiffinger ,G* 01110
Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil” 01114

Anderungen vorbehalten BaumaBe siehe nachste Seite F 27



52.85.4.71.530.C
630.[]

3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
Fest-Greiffinger, hydraul.

4 N
Bestell-Nummer
52.85.4.0002.530. Greifweg 17 mm
52854001 2530 Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung hydr. Anschluss, wahlweise,
mit Fest-Greiffinger ~ 52— »Greifer 6ffnen” Gewinde G'/s
AuBenspannung 50 L
\
—| 48700 | i» ——
M10x22 tief 1™
i it o N\
L I 8 | \\ p—
o S '/”‘\\JV’ 2 * I o I} 45]&3 Haltewinkel mit
g LS & i\\,\ Option: +- W Klemmhalter
L;@f \\_/’/@, Fixierbohrung | 5 1
%@ G10F7 X 12 tief
- . = beide Schaltfahnen
© 1 - o nad getrennt einstellbar
g | Y] | )| e [ 2l
A I 1
* 1 i hydr. Anschluss !
{ Greifer schlieBen” & Q ?
© : ” —
S 3 ¢ @ ¥ i Gewinde G'/4 © - I o
3 i n o
Q I N
§ ¢ & 71 & = ! ¢
o
| 3059 geschlossen _| Greifweg
17 oder 8,5
23 auf Anfrage
120° Befestigungsgehause
120 um 4x90° umsetzbar
— 48ﬂ)’02 |—
Q//\\\LL N
N/ — \ Option:
e — ption:
+ < s @ @ /KK\ Fixierbohrung
s ; e S
’ @10F7x 12 tief
s o1 ¢s ‘
% W N7 ; -~ o N
\ /
* o | &
N @L@ ¥
S, s N M10x22 tief
E-EL A
} G
[ |
Greifergewicht = 13,6 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer I
52.85.4.0002.630. Greifweg 17mm T NN
52.85.4.0012.630. Greifweg 8,5 mm INN
Pg{?lel;%w%gung %1 ] 7 I
mit Fest-Greiffinger — ‘ ©
Innenspannung Q== i + L;’
— I
77/'/ N S
: o =
L)%, I = I Q
E==- o [Te) 4(7,'
a0 Q l
* ©
] 7§7 c | [T |
C
©
Greifweg & _L|| M6
17 oder 8,5 . 3055
\Greifergewicht =14,1 kg 23 auf Anfrage -

F 28
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3-Finger-Greifer 52.85.4.77.530.1

Parallel-Bewegung
Wechsel-Greiffinger, hydraulisch 630.1]

AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.4.0001.530. Greifweg 17 mm ) )
52.85.4.0011.530. Greifweg 85mm ___——I—" s ﬁ
Innenspannung — Bestell-Nummer J 5] &
52.85.4.0001.630. Greifweg 17 mm > 57 | 4% :)
52.85.4.0011.630. Greifweg 8,5 mm — “¢ L;
Parallel-Bewegung, 1/16 1,5 _1 il A 1t
Kerbverzahnung fir (1,5875) t i) * il
Wechsel-Greiffinger Tz LQ* °
~ ¢ 14,5 < S M12
— [—— *‘7) I —
20 Greifweg &
. e Einzelheit Z 17 oder 8,5
Greifergewicht = 12,8 kg 23 auf Anfrage © )
4 o - N
Bestell-Nummer 4 ‘/ BN @
0.510.01109 S
Greiffinger Ausfiihrung ,,K* o]
Kerbverzahnung, OC—> — ~
AuBenspannung "¢ Z
m ! | A @
i 1 f T T = Zyl.-Schraube
S o 2 DIN 912
- ™
13 = I S § - M12x25
22 < <
== ! & o
6,6
<57’6> —4»‘ !
N ) 30,15 ] 309%
P At — - ’ Verstellbereich
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stilick |<—8185-—=— -
e — , g D
Bestell-Nummer | — N N
0.510.01110 =
Greiffinger Ausfiihrung ,G* —> ~
Kerbverzahnung, “¢ Z
AuBenspannung — + * A E”
il + N g 12l Zyl.-Schraube
S el % DIN 912
< 1]
13 = T * +« S o | Mi2x30
S |1 3 3
+ ()
E=2 f}
6,6
112 [ Jes
1031 \ 30,15 36209
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stlck ’ ‘ Verstellbereich
133,25 )
e — — 2
Bestell-Nummer T S @
0.510.01109 o
Greiffinger Ausfiihrung ,K“ |
Kerbverzahnung, == — ,’:¢
Innenspannung A
| i + * i i
N i * & ° et Zyl.-Schraube
8, 10 3z DIN 912
= g | o 2 o | Mi2x25
AHIRER - g
— [——— K9]
¥ 3
== ! & o
6,6
— (DD |~-— —1»‘ 30_(’.05
<57’6’> — | 0T
31,65 | 23,75
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stlck Verstellbereich B
N |=-55,4-=| J
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52.85.4.1.531.1] 3-Finger-Greifer

Parallel-Bewegung
631.1 hydraul., federspannend

/7 N
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 17 und 8,5 mm, fur Greifweg = 23 mm, Spannkraftreduzierung ca. 25%
A 2800 308 , Legende:
29,7 Greifer mit 17 mm Greifweg:
2600 28.6 A17 = nur Federkraft
\\ 275 B1 7 = mit 30 bar Druckunterstitzung
C1 7 = mit 40 bar Druckunterstiitzung
2400 26,4
\ D1 7 = mit 50 bar Druckunterstitzung
\ 25,3
2200 42 5 Greifer mit 8,5 mm Greifweg:
Ass l
231 o A8,5 = nur Federkraft
&
2000 22,0 £
2
D17 200 ¢ Spannabstand A:
. 1800 19,8 PE Spannabstand A
z (9]
: o]
- 187
s 2
£ 1600 C17 176 @
g 2 |
» 165 9
S
1400 154 X
B17 £ \/
143 @
5
1200 13,2 UQ-)
o .
© .
o Randbedingungen:
Beschleunigungswert = 3 m/s?
1000 11,0 Reibfaktor
\ Werkstlick — Spannbacken = 0,1
9,9
N
800 > 8,8
A17
77
600 6,6
50 70 90 110 130 150 170 190 210 230 250
1eyF Spannabstand A [mm] ——» .
- J
L . \ / e . \
Kraftschllssiges Spannen Formschlissiges Spannen
- 2N ©J
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3-Finger-Greifer
Parallel-Bewegung
hydraulisch, federspannend

52.85.4.11.531.17
631.

Transportlast:

Im Formschluss bis 56 kg.

Im Kraftschluss bis 29,5 kg.
Andere Belastungsfalle und héhere
Transportlasten auf Anfrage.

~

Technische Daten:

Greifweg

17 mm je Finger

Greifweg

8,5 mm je Finger

Greifweg

23 mm auf Anfrage

Spannkraft

siehe Diagramm

Transportlast im Kraftschluss

siehe Diagramm

im Formschluss

siehe Transportlast

s. Abb. ,formschlissiges Spannen*

SchlieB- oder Offnungszeit

ca. 0,3 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit

+ 0,1 mm

Nenndruck

100 bar

Betriebsdruck, minimal

60 bar

Kolbenflache ,schlieBen”

8,84 cm?

Kolbenflache ,,6ffnen”

15,9 cm?

Kolbenhub

17 mm

Gewichtsangaben

siehe BaumaB-Zeichnung

Fuhrungen aus Stahl.

Spannfeder.

Technische Beschreibung:

Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die

Die Greiffinger werden Uber eine Kulissenschréage in einer
gehérteten, groBflachigen Flachfihrung bewegt.

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar.

Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem auBeren
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung.

.

Hydraulischer Anschluss

offen @ g geschlossen offen ¥ 5 geschlossen

(¢
QS

offnen

o
23

B stitzung Al_|B
|

alKX |b alm>< |b

pY It pY It

RPN
N}

PN,
X

Bestell-Nummern:

Bestell-Beispiel:

Greifer fUr AuBenspannung

A BC D E

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 17 mm

52.85.4.0002 .531.

Typ

A
[52.]85.]B

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 17 mm

52.85.4.0001.531.

GroBe

mit Fest-Greiffinger

Greifweg 8,5 mm

52.85.4.0012.531.

Ausfihrung:

fur Wechsel-Greiffinger

Greifweg 8,5 mm

52.85.4.0011.531.

c
Wechsel-Greiffinger 0001.

fur Innenspannung

52.85.4.]

631.

Greifrichtung:

Naherungsschalter-Befestigungswinkel, Schaltfahnen

D
531.

AuBenspannung

mit Klemmhalter

Befestigungswinkel, Schaltfahnen,

Code Gruppe E, fur M12 06

Klemmbhalter fiir Naherungsschalter M12

M18 07

Bestell-Nummer

[52.]85.]4.]0001.]531.

[06]

als Ersatzteil

E
52.85.4.] | |

Zubehor

Artikel-Nr.

Wechsel-Greiffinger ,,K“

0.510.01109

Wechsel-Greiffinger ,G“

01110

Wechsel-Greiffinger ,,Rohteil”

01114

Anderungen vorbehalten

BaumaBe siehe nachste Seite
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52 85 4.7 1.531. 3-Finger-Greifer, Parallel-
T ' Beweg., Fest-Greiffinger-

631.[] hydraul., federspannend

Bestell-Nummer
52.85.4.0002.531. Greifweg 17 mm
52854001 2531 . Greifweg 8,5 mm
Parallel-Bewegung hydr. Anschluss, wahlweise,
mit Fest-Greiffinger l—— 62 ,Greifer 6ffnen” Gewinde G'/4
AuBenspannung l‘ 50Hﬂ¢
—— 4‘8i0'02 [—— i— |
| M10x22 tief M ‘
Tt %) =S
I l i l\ 8 1 i
B e ] L
1 © iul § N 3
o o ——L | Option: 1
<« 1 ljg»\\\ & Fixierbohrung |
[ ¥ 4 R Eh Y . .
x @10F7x 12 tief 2, Lmrylﬁ‘ Haltewinkel mit
h T Klemmhalter
. e | 2
8 e e .
i F hydr. Anschluss . —= beide Schaltfahnen
o 7 - 3 G zur = <] getrennt einstellbar
0 & X = || Unterstiitzung der < == [ 9‘
A ! Federkraft !
? e i ,Greifer schlieBen* J N !
; < Q T
2 o 4 o 4+ i R0s == I
© > ! o
7 i 1
Qo } T
g 4 4 | o = ! i
3
] 3039 geschlossen _| ‘ Greifweg
17 oder 8,5
23 auf Anfrage
Befestigungsgehause
um 4x90° umsetzbar
Option:
N Fixierbohrung
. @10F7x 12 tief
£ \ > — / o g
\"7 AN 7 )
0 \ / -
* < /
o .
< VNN M10x22 tief
N/ ;
! firignii
i
Greifergewicht = 16,6 kg .
J
4 N
Bestell-Nummer T <
52.85.4.0002.631. Greifweg 177 mm T . \Q
52.85.4.0012.631. creifweg 8,5 mm _ ]
Parallel-Bewegung ,‘ 1 % I
mit Fest-Greiffinger ] i ©
Innenspannung PECE } * %» 0
T ‘ A M
r— o)
/7 ss |
. =
A c v}
0 8 < ©
q 3
1t g
) g
Greifweg & _L|| M6
o 17 oder 8,5 o 3057
L Greifergewicht = 17,1 kg 23 auf Anfrage D

5:6487-0 o

F 32 Anderungen vorbehalten



564880 o

3-Finger-Greifer, Parallel-Bewegung 52 85 4.7 1.531.
" . | | | | n L | n
Wechsel-Greiffinger
hydraulisch, federspannend 631.[]
4 N
AuBenspannung - Bestell-Nummer
52.85.4.0001.531. Greifweg 17 mm ) )
52.85.4.0011.531. Greifweg 8,5 mm T RN < ﬁ
Innenspannung — Bestell-Nummer J l o) N 1
52.85.4.0001.631. Greifweg 17 mm N = | 4% i
: —> — ~
52.85.4.0011.631. Greifweg 8,5 mm — "‘ u;
Parallel-Bewegung, 1/16 1,5 _1 [ A i
Kerbverzahnung fir (1,5875) t bt %
Wechsel-Greiffinger ’ ]z '-Q* °
~ 145 | |~ 8 M2
2]
—| 22 ‘<— % Au 714»0‘04
16 = \
. . 90 reifweg &
Greifergewicht = 15,8 kg Einzelheit Z ;; gg?kﬁ%ﬁage * )
4 o e N
Bestell-Nummer + ‘/ BN @
0.510.01109
Greiffinger Ausfiihrung ,,K“ 8
Kerbverzahnung, O—> — ~
AuBenspannung “¢ Z
+ A
m 7 f @
s} P& o T zyl.-Schraube
B g ! s DIN 912
18| 7 I ‘8 2 ©- M12x25
Lo c
2 | | 3 g
= ! & icE
<576~ l1les
30,15 300
Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick - 8185 Verstellbereich .
- — — N
Bestell-Nummer _ N
0.510.01110 %
Greiffinger Ausfiihrung ,G* e —— ~
Kerbverzahnung, "¢ Z
AuBenspannung — ‘v * A E”
Sl IR 12l zyl.-Schraube
N 0 S DIN 912
Q*
13 === T * S § ©- M12x30
—— [—— - E
* (%)
E==5 f}
6,6
112 _[le.
1031 \ 30,15 \ \ 369%
Greiffingergewicht = 1,45 kg/Stiick 13’3,25 ‘ Verstellbereich y,
4 T o] N
Bestell-Nummer T < @
0.510.01109 o]
Greiffinger Ausfuhrung ,K“ B
Kerbverzahnung, > — ,’:¢
Innenspannung A
I L + * i
Ly -\‘L " ™ =
[ i * « e L Zyl.-Schraube
8, 10 8 DIN 912
= cr * Q a o M12x25
HJ j T} AN g
<f c
i g 5
== & £
|00 e N 6’307005
31,65 L 23,75
L Greiffingergewicht = 0,68 kg/Stiick 554~ Verstellbereich .

Anderungen vorbehalten F 33
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LT

SCHWENK-DOPPELGREIFER
pneumatisch

Schwenk-Doppelgr. pneum.



SDGP-12

51.91.2.

Schwenk-Doppelgreifer

pneumatisch

-

Befestigungsflache

— Befestigungsflache

—— AnschluB flr
Greifer G/s

Yol

= T beidseitig (4x)
3 — Winkeladapter

] ¢ y ——— Option

@ Klemmbhalter und
A Schaltfahnen fur
Naherungsschalter M12

—— Rotation
RP-12. DV4
55.51.2.0180.104

N——AnschluB fiir
Rotation M5

Endschalter-Halterung

N

=3
w ﬂ;’% = — 5
38% == ®
EESEEE _-==s
S el
——14,5 =—23—

Gewicht gem. Darstellung = 9 kg

@H
@)

G —

[

Rotation fiir Schalter M12x1

Option o Klemmbhalter und Schaltfahnen
Endschalter-Halterung 60 I\N/Iggéfricr;]g\gesr(;[ﬁgireiur fir Naherungsschalter M12
Greifer fur Schalter M12x1 ‘ 115
Beispiel:
Greifereinsatz
siehe unten
—— 23 150,5 ‘ 55—
1304
f=—50—= Zentrierbohrung
S — 25 (= @28H7X2,5 tief
TN |
/ = 4{ 16" 15 s
.l\ == e S 8RS (1.5875) ‘ 3
e .
—_— o\ (5]
B 1
Stiftbohrungen Einzelheit Z
@8H7
90°

..,._._
i

(A

9
[LACATIITET -
7|

_._.,_
i

% O
LA AT

TI]
¢

13
|~—27,5—=

@/—‘

|

|~—27 5|

Option

Greifweg 6 oder 3

(8 auf Anfrage)

f/

G2

Anderungen vorbehalten
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5-16641-2002-1 o

Schwenk-Doppelgreifer

SDGP 12

pneumatisch 51.91.2.
Bestellangaben ( R
A
Schwenkmodul [51.]91.]B
GroBe 2.
Greifer-Modul c
Greifweg 6 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,0;01]
3 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,011,
6 mm f. Fest-Finger 0,0,0,2)
3 mm f. Fest-Finger 0012
D
2-Finger: Greifen: AuBen 501.]
Innen 601.]
3-Finger: Greifen: AuBen 531.]
Innen 631.]| E
Befestigungen f. N&dherungsschalter oM12 |06
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [51.]91.]2.] 0001.]501.] 06
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage
NS J
a . N O )
Greifer Transportbelastung Schwenken Transportlast
Im Formschluss Im Kraftschluss Tragheitsmoment der Last max. 0,2 kg m?
bis 10 kg bis 4,6 kg max. 6,0 Nm
H = Fingerbefestigungsreferenz
h = Schwerpunktradius
a = Spannabstand
hwst = Schwerp.radius f. Werkstiick [m]
hgt = Schwerp.radius f. Greiferfinger [m]
mwst = Werkstlickgewicht [kg]
mgs = Greiferfinger-Gewicht [kg]
Jwst = Tragheitsmoment Werkstlick
max. Lastmoment bei 1 Werkstick
Me = Mwst -+  + hwst [Nm]
max. Tragheitsmoment bei 2 Werkstlicken
. J =2 (Mwst - hws? + Mar + e + Jwsi) [kgm?]
\ AN - : 2/
Greifer Technische Beschreibung Schwenken Technische Beschreibung
Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und BaugréBe, Drehwinkel 2,180°
Fuhrungen aus Stahl. Antrieb pneum., Betrieb m.entdlter Luft mdgl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die Nenn-Betriebsdruck bar 6

Spannfeder.

Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10

Die Greiffinger werden Uiber eine Kulissenschrédge in einer
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt.

Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-
Drehtrieb, Endlage spielfrei

Funktionsprinzip

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Kolben doppelwirkend
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Ende der Greiffinger-Flachfuihrung. Dampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlage

Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen, Ritzel aus Stahl

Funktionstiberwachung durch induktive N&dherungsschalter

Greifer Technische Daten Schwenken Technische Daten und Zeiten

Greifweg 6 mm je Finger Schwungmasse Lastmoment/Schwungmasse

Greifweg 3 mm je Finger ts tv tg ts tv tg

Greifweg 8 mm je Finger auf Anfrage kgm?z s s s Nm kgm2 s S S

Spannkraft siehe Diagramm 0,06 05 0,15 0,65 3 0,032 0,50 0,20 0,70

Transportlast im KraftschluB siehe Diagramm 012 06 0,20 0,80 6 0,075 0,65 0,25 0,90
im FormschluB siehe Transportlast 020 0,7 025 0,9

s. Abb. »formschlissiges Spannen«

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsmitteldruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache »schlieBen« 16,6 cm?2 ts = Schwenkzeit fur 180°
Kolbenflache »6ffnen« 18,1 cm? tv = Druckaufbauzeit
Kolbenhub 6 mm tg = Schwenkzeit, gesamt
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Anderungen vorbehalten
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SDGP-12
Schwenk-Doppelgreifer
51.91.2. pneumatisch
(e N (A e . )
Greiffinger 0.510.01103 Greiffingerrohling 0.510.01112
AuBenspannung
Zvl.-Schraub 90°-Kerbverzahnung
Schraube Teilung "/+6" (1.5875)
_|—— DIN912 1804
. L g— ‘ 8F9
| - +r1 ,3:01 (erste Zahnliicke) © —=
| 1A ! ©
AN N . ‘
CEE BT ST 5 } f I
| I % o g b o®
| 1 95 S S
=g Ry 5 =9
- — ‘ g +
< ||
T Al 2111 @
¢;ﬂ4 Verstellbereich o
~—64,2—=
Gewicht = 0,06 kg/St. B Werkstoff: 16 MnCr5
o NG °J
4 o N L. N
Greiffinger 0.510.01103 Zentrierring 0.181.00795
Innenspannung
Zyl.-Schraube
__—7 DINO12
- ” M6x16
0
1] 1 i
| | J 228 ng
| T | A
Japl Jam ]l v ~o18—m
! "j’fT W}Tﬁ | 3 4 o] +
A7) i QS
Q‘ } L = i ‘A_ (;) _‘g‘: <
— i S
13 *
| ] |—-— %
1o/ T &
+2f,4 =5
28,6 Verstellbereich
44,4—J !
Gewicht = 0,06 kg/St. i i
VAN °J
4 o N N
Greiffinger 0.510.01104 Anmerkungen
AuBenspannung Greifer-Varianten
Die hier verwendeten Greifer entsprechen
den Typen 52.81.1.....501/601
Zyl.-Schraube ) und 52.81.1.....531/631
_|——[ DIN912 - Siehe
- M6x16 .
0 ¢ FIBRO-Katalog ,Greifer
i B 3 Die hier verwendeten 2-Finger-Greifer sind auf den
| | ‘ A Seiten ¢ 6-c 9.
i md T Fm i * ? %E Die 3-Finger-Greifer sind auf den Seiten E 6-E 9.
T ”””” s I a3 f o _“__‘L ¢ Als Greiferweg ist der Hubweg des einzelnen Fingers definiert.
| i &
i "t} & Cv, :J‘ im > 2 © ¢ Greifer mit 8 mm Greifweg auf Anfrage.
. ISV B ¢ ©
= * = & g | Schwenkmodul
e ] |I125 3 L4 » Sonder-Schwenkwinkel auf Anfrage.
108,2 > +20'8’?5+ CAD
130'4 Verstellbereich - * Auf Anforderung senden wir lhnen fiir lhre Konstruktion den CAD- |
’ Datensatz fir den Schwenk-Doppelgreifer auf Diskette, CD oder <
mit e-mail im DXF- oder IGES Format. g
Gewicht = 0,19 kg/St. g

AN /

Anderungen vorbehalten
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5-16640-2002-1 ©

Schwenk-Doppelgreifer

SDGP 12

N

/)

pneumatisch 51.91.2.
a . N O . )
Transportlast / Spannkraft-Diagramm Schaltschema Greifen
fur Greifweg = 6 und 3 mm Federkraft A3, Ae offen [ 5 geschlossen
A 420 4,62 ‘
\ D
400 \ 4,40 = stinen
4,29
380 \ 4,18 %}
4,07
360 \\ \ 3,96 4 %
\ 3,85 14 12
340 \ 374 o AV f
\ 363 1 14 DT\ /T<[ |12
320 352 o 3
\ N \ 34§ _ iz )
300 330 §
\ 319 & 4 . )
280 \ 208 E Schaltschema Greifen
_ \ o7 & Federkraft + Druckunterst,
L 260 \ \ 286 2 Be, C6, De OMeN N g geschlossen
:é 2,75 ',
o (<]
£ 240 N Del264 £
S 2,53 5 schlieBen mit offnen
9 220 242 § Druckunterstiitzung
Ce 2,31 £
200 220 ¥
L2000 E
180 Be 198 8 14 12
187 5 A \1 2
160 As| 7 & 14 /D11 g Q12
165 O 1 .
= e P o
140 1,54
1,43 a )
120 132 Schaltschema Schwenken
1,21
100 1,10
™~ 0,99
80 ™~ As| 08
20 40 60 80 100
Spannabstand A [mm] ———»
Legende:
Greifer mit 6 mm Greifweg: Greifer mit 3 mm Greifweg: 4 2
As = nur Federkraft As = nur Federkraft 14 \1 ~>0i 2/ 12
Bs = mit 4 bar Druckunterstiitzung t:i ]> T\ VTTTIV /T <[ t:i
Ce¢ = mit 5 bar Druckunterstiitzung 51 3
Ds = mit 6 bar Druckunterstiitzung \_ |p )
Spannabstand A: 4 . )
P Spannabstand A Schaltschema Schwenken mit
Stellungssicherung — At B2
Il Il
e
Randbedingungen:
Beschleunigungswert =0,3 m/s?
Reibfaktor Werkstlick - Spannbacken = 0,1
Beim kraftschiissigen Spannen in Prismen
erhoht sich die mogliche Transportlast auf:
Diagramm-Transportlast jedoch darf die zuldssige Transportlast
COS nicht Uberschritten werden.

Anderungen vorbehalten



SDGP-24

Schwenk-Doppelgreifer

51.91.3. pneumatisch
-~
< )
cf;i
Befestigungsflache
* — Befestigungsflache
— AnschluB fir
1o} Greifer G/s
& * beidseitig (4x)
CLG { = Winkeladaper
© =fis
,ig Option

Klemmbhater und
=] Schaltfahnen fiir

&—— Rotation

RP-24.180. DV4
55.51.3.0180.104

™-—— AnschluB fiir
Rotation G'/s

N—— Endschalter-Halterung

i
i
{
¢

N&herungsschalter M12

Rotation fur Schalter M12x1

J

—— Option
Mehrfachverteiler fur
Né&herungsschalter
o Option
Beispiel: Klemmhalter und Schaltfahnen
Endschalter-Halterung \ 127,5 Greifereinsatz fir N&aherungsschalter M12
Greifer fiir Schalter M12x1 siehe unten
— 32 183 i 65—
150 Zentrierbohrung
f— 60— @28H8x2 .5 tief
| -
Y ____ ¥
1 o
5, s 882 G| 124 8
< o
i1
TP N e
O« =
T ] ) !
i Rt Stiftbohrungen Einzelheit Z
o8
90°
— ] Fs’s
J 2 — —15 © & ——
ﬁ: el (LA ALATr
@ =0 T Col} : 72N I\ - W g
A AN —_ i N 8y - | i
i P e ' =
=5 N RO N
-8 4 82 41 ‘ 12024 41 Greifweg 8 oder 4
5 (11 auf Anfrage)
Gewicht gem. Darstellung = 14 kg
o
G6 Anderungen vorbehalten
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5-16645-2002-1 ©

Schwenk-Doppelgreifer

SDGP 24

pneumatisch 51.91.3.
Bestellangaben ( 3
A
Schwenkmodul [51.]91.]B
GroBe 3
Greifer-Modul c
Greifweg 8 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,0;01]
4 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,011,
8 mm f. Fest-Finger 0,0,0,2)
4 mm f. Fest-Finger 0012
D
2-Finger: Greifen: AuBen 501.]
Innen 601.|
3-Finger: Greifen: AuBen 531.]
Innen 631.]| E
Befestigungen f. N&herungsschalter oM12 |06
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [51.]91.]8.]0001.]501.] 06
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage
N 4
a . N O )
Greifer Transportbelastung Schwenken Transportlast
Im Formschluss bis 20 kg Tragheitsmoment der Last max. 0,6 kg m2
Im Kraftschluss bis 8,5 kg max. 12 Nm
H = Fingerbefestigungsreferenz
h = Schwerpunktradius
a = Spannabstand
hwst = Schwerp.radius f. Werkstiick [m]
hegs = Schwerp.radius f. Greiferfinger [m]
myst = Werkstlickgewicht [kg]
mgs = Greiferfinger-Gewicht [kg]
Jwst = Trdgheitsmoment Werkstlick
max. Lastmoment bei 1 Werkstlick
Me = Mwst -+  + hwst [Nm]
max. Tragheitsmoment bei 2 Werkstlicken
S ") J =2 (Mwst - hws? + Mar + e + Jwsi) [kgm?] - )
Greifer Technische Beschreibung Schwenken Technische Beschreibung
Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und BaugréBe, Drehwinkel 3, 90°, 180°
Fuhrungen aus Stahl. Antrieb pneum., Betrieb m.entdlter Luft mdgl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die Nenn-Betriebsdruck bar 6

Spannfeder.

Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10

Die Greiffinger werden Uiber eine Kulissenschrédge in einer
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt.

Funktionsprinzip Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb, Endlage spielfrei

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Kolben doppelwirkend
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Ende der Greiffinger-Flachfuihrung. Dampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlage

Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen, Ritzel aus Stahl

Funktionstiberwachung durch induktive N&dherungsschalter

Greifer Technische Daten Schwenken Technische Daten und Zeiten
Greifweg 8 mm je Finger Schwungmasse Lastmoment/Schwungmasse
Greifweg 4 mm je Finger ts tv tg ts tv tg
Greifweg 11 mm je Finger auf Anfrage kgm?z s s s Nm kgm2 s S S
Spannkraft siehe Diagramm 0,12 0,5 0,1 0,6 3 0,032 0,6 0,2 0,8
Transportlast im KraftschluB siehe Diagramm 020 06 015 0,75 6 0,075 0,65 0,2 0,85
im FormschluB siehe Transportlast 0,6 0,7 025 0,9 12 0,23 0,7 0,25 0,95

s. Abb. »formschlissiges Spannen«

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsmitteldruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache »schlieBen« 30 cm? ts = Schwenkzeit fur 180°
Kolbenflache »6ffnen« 33,2 cm? tv = Druckaufbauzeit
Kolbenhub 8 mm tg = Schwenkzeit, gesamt
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Anderungen vorbehalten
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SDGP-24
Schwenk-Doppelgreifer
51.91.3. pneumatisch
(e N (A e . )
Greiffinger 0.510.01105 Greiffingerrohling 0.510.01113
AuBenspannung
o 90°-Kerbverzahnung
T Zyl.-Schraube Teilung /16" (1.5875)
[ DIN 912 230
‘,, T, Msxi6 «57»‘ —
| | — . 10F°
1 Lo * A —=—|~+1,3:01 (erste Zahnliicke) ] —=—
I ‘ ! ﬁ
B e FE ] 1 © ? S ] :
Poled N\ L Il | Qwg ! o
- IR : ES
L L g N
ol ] |
=15 @ —
= 58,4 =
’ 17,5
—~ 33,2 Verstellbereich
Gewicht = 0,16 kg/St. D, kWerkstoff: 16 MnCr5 )
4 o N L. N
Greiffinger 0.510.01105 Zentrierring 0.181.00795
Innenspannung
T Zyl.-Schraube
r DIN 912
. = M6x16
| A
I |
‘L p:; [ ] i’i@ I ; ﬁA 0281
| == ) w
Lod IS~ g ~—p18—=|
H o Al 3
manl b8 <
| | 71‘ E *
— || — g
Y s
67 Verstellbereich
Gewicht = 0,16 kg/St. . 0.181.00795 .
e AN %
4 o N N
Greiffinger 0.510.01106 Anmerkungen
AuBenspannung Greifer-Varianten
Die hier verwendeten Greifer entsprechen
i den Typen 52.81.2.....501/601
—+ ’H Zyl.-Schraube und 52.812. ... .531/631
DIN 912 :
1, Maxie Siehe
! 52+ ¢ FIBRO-Katalog ,Greifer
— = ; | A Die hier verwendeten 2-Finger-Greifer sind auf den
¥ [ 52 S R Seiten ¢ 14-c 17.
1 5 R Die 3-Finger-Greifer sind auf den Seiten £ 14-£ 17.
C
* Wi i 8 > % & ¢ Als Greiferweg ist der Hubweg des einzelnen Fingers definiert.
—{Ql=— F=H [
o 3 | % } g o Greifer mit 11 mm Greifweg auf Anfrage.
E= g D
* J & f Schwenkmodul
{7 f~— L2864 e Sonder-Schwenkwinkel auf Anfrage.
138 & 14,3 T CAD
166.56 Verstellbereich ' * Auf Anforderung senden wir Ihnen fiir Ihre Konstruktion den CAD-
’ Datensatz fir den Schwenk-Doppelgreifer auf Diskette, CD oder
mit e-mail im DXF- oder IGES Format.
Gewicht = 0,44 kg/St.

NS /

G8 Anderungen vorbehalten

5-16643-2002-1 ©



5:16644-2002-1 o

Schwenk-Doppelgreifer

SDGP 24

Greifer mit 8 mm Greifweg: Greifer mit 4 mm Greifweg:

As = nur Federkraft A, = nur Federkraft
Bs = mit 4 bar Druckunterstitzung

Cg = mit 5 bar Druckunterstiitzung

Dg = mit 6 bar Druckunterstiitzung

Spannabstand A:

Spannabstand A

e

Randbedingungen: \J

Beschleunigungswert =0,3 m/s?
Reibfaktor Werkstlick - Spannbacken = 0,1
Beim kraftschiissigen Spannen in Prismen

erhoht sich die mogliche Transportlast auf:

Diagramm-Transportlast jedoch darf die zuldssige Transportlast

COs a

nicht Uberschritten werden.
©J

N

pneumatisch 51.91.3.
a . N O . )
Transportlast / Spannkraft-Diagramm Schaltschema Greifen
fur Greifweg = 8 und 4 mm Federkraft A4, Ag offen [ 5 geschiossen
A ‘
B
— offnen
850 9,35 A@
800 8,8 .
4 2
X
750 \ 8,25 14 12
: ot/
700 77 L 14 /D11 TLA\]12
\ © 513
b= 1 .
650 715 - 1id J
[$]
2 e ~
600 A 66 £ Schaltschema Greifen
= & Federkraft + Druckunterst,
UZ__ 550 \ 605 g Bs, Csg, Dg offen g [y geschlossen
“_\2500 55 g
G o) ) . L
Q 3 schlieBen mit offnen
o 450 Ds 95 -?,) Druckunterstiitzung
4 -44 5
00 Ca é
R= 2
350 ™~ ™~ -3,85 14 12
Bs © !
N 5 ] \1 2/
300 A4 33 & 14[/D 1T T \]12
S 5 ‘L 3
250 275 I - P ~/
N
N
200 2,2
\\
~~
150 =~ Ag 165
100 1,1
20 40 60 80 100 120 140
Spannabstand A [mm] ——»
Legende:

4 2
14 I T 12
=H/D T\1 T%T 2/T A\H
513
- P ),
4 , ™
Schaltschema Schwenken mit
Stellungssicherung— A1 B2
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SDGP-80
Schwenk-Doppelgreifer

51.91.4. pneumatisch

-

%

Befestigungs-
flache

\ ,*‘ﬁf Bfafestigungs—
> 10 flache

AnschluB flr
Greifer G/s
beidseitig (4x)

Winkeladapter

Option
Klemmbhalter
und Schalt-
. fahnen fur
&5 Néherungs-
schalter M12

—— Rotation
RP-80. 180.DV4
55.51.4.0180.104

>—— AnschluB fur
Rotation G1/4

Option
Mehrfachverteiler fur
Naherungsschalter

©
D
[§\]

i \fw’
il g

IS
13-

Beispiel:
T Ty Greifereinsatz
<V siehe unten

)
H
)

Endschalter-Halterung
136 ‘ Rotation fUr Schalter M12x1

Endschalter-Halterung — 160
Greifer flir Schalter M12x1 90

=44 239 i 75—

S € | O O—
b-——-- it - Zentrierbohrung
s @38H8x2,5 tief
/ 1
\ ascE ER A s s
\ 5 (1.5875) ’ S
—_— | 0 @
N || N
oot N\ R N L
ption ——— - "= e e
Klemmhalter und FO O $¥$N -
Schaltfahnen fir . 211 Stiftbohrungen Einzelheit Z
Naherungsschalter &8H7
M12 4 90
g F-——
- = | ] -
[ | SO 1000000000000
232 i ey —F—tol—O)—Jo -
N 7:E|Tiﬂ i ki | N p | i
[ - A R RUROE AT
o fe— ] Oy @ |[(©r— S
= Do (@
——13¢ 18 = — 18 =
744 54,5 127 54,5 Greifweg 12 oder 6
5 36 (16 auf Anfrage)

Gewicht gem. Darstellung = 30 kg
N f’/

G 10 Anderungen vorbehalten
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Schwenk-Doppelgreifer

SDGP 80

pneumatisch 51.91.4.
Bestellangaben ( A
A
Schwenkmodul [51.]91.]B
GroBe 4.
Greifer-Modul c
Greifweg 12 mm f. Kerbverzahnung-Finger 00,01
6 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,011,
12 mm f. Fest-Finger 0,0,0,2)
6 mm f. Fest-Finger 0012
D
2-Finger: Greifen: AuBen 501.]
Innen 601.]
3-Finger: Greifen: AuBen 531.]
Innen 631.] E
Befestigungen f. N&dherungsschalter oM12 |06
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [51.]91.]4.]0001.]501.] 06
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage
_ J
e _ N )
Greifer Transportbelastung Schwenken Transportlast
Im Formschluss Im Kraftschluss Tragheitsmoment der Last max. 3 kg m2
bis 33 kg bis 15,6 kg max. 40 Nm
H = Fingerbefestigungsreferenz
h = Schwerpunktradius
a = Spannabstand
hwst = Schwerp.radius f. Werkstiick [m]
hst = Schwerp.radius f. Greiferfinger [m]
myst = Werkstlickgewicht [kg]
mgs = Greiferfinger-Gewicht [kg]
Jwst = Tragheitsmoment Werkstlick
max. Lastmoment bei 1 Werkstlick
Me = Mwst -+  + hwst [Nm]
max. Tragheitsmoment bei 2 Werkstlicken
S ") J =2 (Mwst - hws? + Mar + e + Jwsi) [kgm?] - )
Greifer Technische Beschreibung Schwenken Technische Beschreibung
Das Gehause ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und BaugréBe, Drehwinkel 3, 90°, 180°
Fuhrungen aus Stahl. Antrieb pneum., Betrieb m.entdlter Luft mdgl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die Nenn-Betriebsdruck bar 6

Spannfeder.

Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10

Die Greiffinger werden Uiber eine Kulissenschrédge in einer
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt.

Funktionsprinzip Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb, Endlage spielfrei

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Kolben doppelwirkend
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Ende der Greiffinger-Flachfuihrung. Dampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlage

Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen, Ritzel aus Stahl

Funktionstiberwachung durch induktive N&dherungsschalter

Greifer Technische Daten Schwenken Technische Daten und Zeiten
Greifweg 12 mm je Finger Schwungmasse Lastmoment/Schwungmasse
Greifweg 6 mm je Finger ts tv tg ts tv tg
Greifweg 16 mm je Finger auf Anfrage kgm?z s s s Nm kgm2 s S S
Spannkraft siehe Diagramm 0,12 05 0,1 0,6 3 0,032 06 0,2 0,70
Transportlast im KraftschluB siehe Diagramm 020 06 0,15 0,75 6 0,075 0,65 0,2 0,85
im FormschluB siehe Transportlast 0,6 0,7 025 0,9 12 0,23 0,7 0,25 0,95
s. Abb. »formschlissiges Spannen«

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsmitteldruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache »schlieBen« 58,7 cm? ts = Schwenkzeit fir 180°

Kolbenfldche »6ffnen« 63,6 cm? tv = Druckaufbauzeit

Kolbenhub 12 mm tg = Schwenkzeit, gesamt

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung
Anderungen vorbehalten G 11



SDGP-80

Schwenk-Doppelgreifer

-
Greiffinger 0.510.01108

AuBenspannung
_—— /T Zyl.-Schraube __——
DIN 912
- - M10x20
| ! [s2]
| | -
| |
i T TR J 1 ! V‘I"“
5”’”’ ] O e EXE
N RS S
n AL S0y &
e 'Y * =i
0 - c
<~ - S
| O [ Q
E=ot } () p
ool 1]l Jea
92,6 22,2 30:0,(1)5
114.8 Verstellbereich

Gewicht = 0,78 kg/St.
-

51.91.4. pneumatisch
(e o . )
Greiffinger 0.510.01107 Greiffingerrohling 0.510.01056
AuBenspannung
[ r 90°-Kerbverzahnung
— T W Teilung /16" (1.5875) o
-0,1
- ], M10x20 7 ‘ - ™
| | ™ 12F9
! ! ,-¢ ——{{=1-1,301 (erste Zahnliicke) ——
s I E— ] 1
A i i R !
L M| TTR. S of *
! i—,::— = i Ve 7 oS [_
N 8] 8
| =1 = ! T = -
N u» [—— ) T (,Q)- ‘
g 222 _Llllea4
—lq7 |l Verstellbereich . |-
——| 469 |- 255
131,4
Gewicht = 0,35 kg/St. Werkstoff: 16 MnCr5 y
(e 4 o )
Greiffinger 0.510.01107 Zentrierring 0.181.00796
Innenspannung
B DIN 912
- - M10x20
| | (w 38
\ \ - 038 hg
] N E— u
o S —— V L 228
_ M‘ i — = '8 | )] *
= g Z o ©
111 oh e
] ® o
=1 I = *
=& ‘
%)
{17 |t . 6,4
— 46’9 f—— — ] |———
1 488 | 15,9 25:805
8076A Verstellbereich '
Gewicht = 0,35 kg/St.
e o 2/
~

-~
Anmerkungen
Greifer-Varianten

Die hier verwendeten Greifer entsprechen
den Typen 52.81.3.....501/601
und 52.81.3.....531/631

Siehe

¢ FIBRO-Katalog ,Greifer
Die hier verwendeten 2-Finger-Greifer sind auf den
Seiten ¢ 22-¢ 25.
Die 3-Finger-Greifer sind auf den Seiten E 22— 25.

¢ Als Greiferweg ist der Hubweg des einzelnen Fingers definiert.
e Greifer mit 16 mm Greifweg auf Anfrage.

Schwenkmodul
e Sonder-Schwenkwinkel auf Anfrage.

CAD

e Auf Anforderung senden wir lhnen fur lhre Konstruktion den CAD-
Datensatz fir den Schwenk-Doppelgreifer auf Diskette, CD oder
mit e-mail im DXF- oder IGES Format.

- /

G12

Anderungen vorbehalten
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SDGP 80
Schwenk-Doppelgreifer

pneumatisch 51.91.4.

a . N . )
Transportlast / Spannkraft-Diagramm Schaltschema Greifen
fur Greifweg = 12 und 6 mm Federkraft As, A12 offen N
N geschlossen
A 1500 16,5 5 ‘
1400 15,4 — offnen
14,85 %}
1300 14,3 [
13,75 4 2
14 12
1200 13,2 2 ! \ /
12,65 lEIS 14 /D11 T T\]12
1100 121 g 53 )
11,55 % K P j
%)
1000 10 § a . )
rods £ Schaltschema Greifen
- R Federkraft + Druckunterst.
= %00 Di2 3 Bi2, Ci2, D12 offeN B g geschlossen
3;—5' 9,35 - ‘
£ 800 8,8 2
G @ . . )
=3 825 3 schlieBen mit offnen
N N Ci2 s Druckunterstiitzung
700 77 2
™ Bi2f 7,15 &
™N £
600 q 6,6 é 14 12
F6,05 = vV
Ak S 14 [/D \1 jaEanpl
500 55 & T T
g 51\3
Ny 495 = \_ P Y,
400 \\ 4.4 [ \
~ 3,85 Schaltschema Schwenken
300 ™~ ~ 33
TT~A12) 575
200 2,2

40 60 80 100 120 140 160 180 190
Spannabstand A [mm] ——»

Legende:
Greifer mit 12 mm Greifweg: Greifer mit 6 mm Greifweg: 4 2
Az = nur Federkraft As = nur Federkraft 14 \1 "OL 2/ 12
By, = mit4 bar Druckunterstiitzung H/D I\ rlrthv /T A\ H
Cy2 = mit 5 bar Druckunterstiitzung 51 3
D1, = mit 6 bar Druckunterstiitzung \_ |p ° )
Spannabstand A: 4 . )
P Spannabstand A Schaltschema Schwenken mit
- | Stellungssicherung— At B2

O~

Randbedingungen:

Beschleunigungswert =0,3 m/s?
Reibfaktor Werkstlick - Spannbacken = 0,1
Beim kraftschiissigen Spannen in Prismen

erhoht sich die mogliche Transportlast auf:

Diagramm-Transportlast jedoch darf die zuldssige Transportlast
COS nicht Uberschritten werden.

- AN

Anderungen vorbehalten G 13
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Wechsel-Greiffinger-Rohling

H2

Anderungen vorbehalten

4 . . N . . h
zu GreifergréBe 1 zu GreifergréBe 2
90°-Kerbverzahnung
Teilung /16 (1,5875)
90°-Kerbverzahnung .0, .
(Teilung s (1.5875) 1‘,3 0.1 (erste Zahnliicke)
o 11,8201 (erste Zahnliicke) 57 ﬂ 2301 ‘To,:g
‘ —— 18_011 | — ::i |
e 8F9 ‘
2] 1
s* * © o
f% . &
Werkstoff: Werkstoff:
16 MnCr5 16 MnCr5
Gewicht 0,36 kg Gewicht 0,75 kg
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01112 Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01113
o N J
4 . . 4 . . h
zu GreifergroBBe 3 zu GreifergréBe 4
r 90°-Kerbverzahnung
r 90°-Kerbverzahnung !
Teilung Vs (1,5875) Teilung /16 (1,5875)
., 1,3:01 (erste Zahnliicke) —— ],75*011 (erste Zahnliicke)
87 —— 36-01 [=—
| 77 »\ 28.01 [=— ‘ o ‘MFQ
- 12F9 Lohl — ] e E——
[Te)
1 | |
(VN ‘ir" , , MAAAAAS : T
O’?‘b
?‘3 Yo 0 &
Werkstoff: Werkstoff:
16 MnCr5 16 MnCr5
Gewicht 2,0 kg Gewicht 3,10 kg
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01056 > \Wechsel-Greiffinger—RohIing =0.510.01114 > 3



5:6492:0 o

Zentrierring

4 . N a . N A
zu GreifergréBe 1 zu GreifergroBe 2
02218 028 hs
< <t
016 218
Gewicht 6 g Gewicht 12 g
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Zentrierring  =0.181.01135 Zentrierring = 0.181.00795
N N J
4 . N 4 . N A
zu GreifergréBe 3 zu GreifergréBe 4
238 1s 250 ns
L0 ~
028 241
Gewicht 20 g Gewicht 35 g
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Zentrierring = 0.181.00796 Zentrierring = 0.181.00801
N N J
Anderungen vorbehalten H3
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Endschalterbefestigung
71 ML
Reihengrenztaster -
S — T =
BNS 519-B 4-R 8-50 | | T
S | I I
| D H e . T
Steuernocken o | !
[ Q ® : : a
BNN 520-81 S-6.5 il i | | s
Nockenleiste ’1 r]] 0“;» | |
BNL 5306-80-4-130 [~ — - | |
¥zl -
I 131, | I
- (@) : o
- [} |
i 1 L
i - | |
‘4Bg> F L.
|~—B,—
—~— Ly LzJ L.
'
| | M
| | 1=!
. | | [[Pr==========g Fe==5-m=9
Montageflache A i L :
T T N i I I
| I L n
Ansicht Y L [ I
I | :L: I
fiir zusatzliche PxTtief _  V xT tief T ‘ |
Bohrungen L o =TT -
| %S —9% I A
[ % | / 1= I
i i N T I / E¢ I /1
f / b 3 L
| R B A
| Q1O OO A PN
/ / K \\ K \\
N \ N \
~ - =\ ~ = =N
|le—R—= S~ i
S
U Hub F+
BaumaBe
Baugré’)Be Hub A A1 Ag B B1 Bg Bg C D F H H1 L L1
1 40 70 111,565 153 78,5 53 79 32,5 90 55 65 57 68 390 44
1 80 70 111,565 153 78,5 53 79 32,5 90 55 65 57 68 470 44
1 125 70 111,5 153 78,5 53 79 32,5 90 55 65 57 68 560 44
2 40 80 127 173 98,5 70 97 43 94 60 90 80 80 457 44
2 80 80 127 173 98,5 70 97 43 94 60 90 80 80 537 44
2 125 80 127 173 98,5 70 97 43 94 60 90 80 80 627 44
3 40 106 167 229 102 82 115 49,5 123 68 115 130 130 518 44
3 80 106 167 229 102 82 115 49,5 123 68 115 130 130 598 44
3 125 106 167 229 102 82 115 49,5 123 68 115 130 130 668 44
4 40 142,5 219,5 2955 118 98 130 57,5 153 75 140 180 160 572 48
4 80 142,5 219,5 2955 118 98 130 57,5 153 75 140 180 160 652 48
4 125 142,5 219,5 2955 118 98 130 57,5 153 75 140 180 160 742 48
Technische Daten hydraulisch pneumatisch
BaugréBe 1 2 3 4 1 2 3 4
Gewicht fur Antrieb (ka) 4,0 4,6 6,75 15,0 3,0 4,0 7,0 11,55
Werkstlickabstand WA (mm) 55 95 140 170 55 95 140 170
Werkstlckgewichtyax,  Gk(kg) Kraftschluss e wa) 17,5 25 50 100 11,5 17,5 25 75
Werkstickgewichtax. GF(kg) Formschluss (pei WA und Prismawinkel 309) 78,5 110 220 440 50,5 77 110 330
Spankraft bei 100 bar Fs(N) 1400 1850 3800 7900
bei 6 bar Fs(N) 920 1390 2100 6250
Werkstiickabst. WA pax.(mm) 179 232 279 334,5 179 232 279 334,5
Hubgeschwindigkeit  v(mm/s) 25 29 29,85 29,85 241 35 33,33 13,16
Schluckvolumen V(I/min) 3,2 4,8 10 24,5
J2 Anderungen vorbehalten



Motorgrip
Parallel-Bewegung

52.817.

Motorischer Antrieb
_ A
| 80 N-=— Seite A
Hub+50 C
— 25 = [=—C/2—
I e [ ]
(@ o) T A
\/I I:J I \\(‘)\‘\
@) 5) L \
\\% il i Lo
LA ; /I\
I\ / | -
L s <
T 2T~ }\‘) R < .
iﬂlﬁm%@,f:ii::@ﬁ% :F?:FY:/:?:/:?:/:?:/:‘ N (/ (;Z ’“‘\\‘}\ riii: 1—7 } <
| < | \ [ M : \
| it i N [ | _ % v/ e ! i
e | * 3 I h il
l 1 1 AR o Y
bR = 37 N 7 RN 4 N 74 N 7N Y \::\\"/‘/b fo-—opocdl |
=~ A e C A N
= /,:/ \\\r‘) \1
: F Le Ly = It VY
a I
I /7
o /7
\ (~)\\ // 7
L, ~— Anbauvarianten NS I
‘ ¢ des Antriebmotors | ===z =
Y
f— M —=
| |_ Seite C
Tt g (SN
— T [ m
B e [ I
““1 LI ’? ””” Gewicht Reihengrenztaster kompl. ca. 1,2 kg
\ © A < /\V\ L.
N s RS R Bestell-Beispiel:
~ T ~ T I
N Y Tvp = 52.87.
\ ! \ ! BaugroBe 1-4 = 0
N ! L Greifweg 40 mm = 0040.
] Ly d sl Greifweg 80 mm = 0080.
Vol Sl Greifweg 125 mm = 0125.
S| S Antrieb, pneumatisch = 891.
/A Fa Antrieb, hydraulisch = 895.
7 Zubehér
- Klemmbhalterung fiir Ndherungsschalter @12 = 06
Reihengranztaster, 4fach = 11
Ls Hub Reihengranztaster, 6fach = 12
Bestell-Beispiel = 52.87. 2.0080.891.06
Eigengewicht
ohne Antrieb
L, Ly Ly Ls Le L; N M P R S T U Vv z (k) BaugroBe
15 298 15 56 71 18 28 46 6H7 50 75 10 100 M 8 45 7,75 1
15 378 15 56 111 18 28 46 6H7 50 75 10 100 M 8 45 9,05 1
15 468 15 56 156 18 28 46 6H7 50 75 10 100 M 8 45 10,35 1
18 348 18 56 74 29 59 55,5 8H7 90 120 14 150 M10 67 17,15 2
18 428 18 56 114 29 59 55,5 8H7 90 120 14 150 M10 67 19,25 2
18 518 18 56 159 29 59 55,5 8H7 90 120 14 150 M10 67 20,8 2
22 400 18 50 78 34 88 52,5 10H7 110 140 15 170 M12 113 31,65 3
22 480 18 50 118 34 88 52,5 10H7 110 140 15 170 M12 113 35,05 3
22 570 18 50 163 34 88 52,5 10H7 110 140 15 170 M12 113 38,9 3
20 450 18 52 77 36 113 60,5 10H7 120 155 18 190 M12 160 57,4 4
20 530 18 52 117 36 113 60,5 10H7 120 155 18 190 M12 160 62,5 4
20 620 18 52 162 36 113 60,5 10H7 120 155 18 190 M12 160 67,85 4
hydraulisch pneumatisch
BaugréBe 1 2 4 1 2 4
Luftverbrauch  V(I/sec.) 7 10,4 17,3
Antrieb - Typ OMM 8 OMM 12,5 OMP 80 0607953313 0607951315 0607952303 0607957308
160 W 340 W 620 W
1/8” 1/8// 1/4//
AnschluB Hydraulikmotor Druckluft-Einbaumotor
MaBe ML 111,5 113,5 162,5 158,5 185,5 252,5
MaBe MD 63 63 90 37 38 50
Antriebsart hydraulisch pneumatisch
895 891

Anderungen vorbehalten




52.87. paalebewegung
/

N O N

- AN /

P
Anschraubflache flir Spannhebel

BaugroBe 1 BaugréBe 2
90
70
o T _ O
| A __:S?:____q_
23 (OF—9 10
o [1 o
| [M10@4x)
. J J
s N N
BaugréBe 3 BaugréBe 4
115 140
80 100
——f12=— ——{16 [=—
|
o T o)
? | & } - K) n {}
RBY f"*(%ﬁ%ﬁk@%}** i
‘* i S wo (T o lol-o-1D
PN | *ﬁ} N = T 9191 1)
U 4_ *
M |||
] [<M12(4x) O {}
| |_M16 @4x)
. /AN J
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Parale bowegng 2.8 1.
\

N O

MOTORGRIP

Roboter-Greifer - 4 BaugréBen-Parallelspannung

Die motorisch angetriebenen Greifer sind fir besonders groBe Spannhlibe und hohe
Spannkrafte konzipiert. Spannhiibe und Spannkrafte kdnnen Uber eine PC- oder
NC-Steuerung variabel programmiert werden. Der Motorgrip ist deshalb besonders
geeignet fUr den Einsatz in flexiblen Fertigungssystemen.

Sicherheitsfunktion auch bei Energieausfall durch Selbsthemmung.

564960 o

Anderungen vorbehalten
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HEAD OFFICE

FIBRO LAPPLE TECHNOLOGY GMBH
August-Lapple-Weg

74855 Hassmersheim

Deutschland

T +49 6266 73-0

F +49 6266 73-5238
info@fibro-lagpple.de
www.fibro-laepple.de

FIBRO LAPPLE TECHNOLOGY GMBH
NORTH AMERICAN OPERTATIONS

Fibro Laepple Technology Ltd.
6000 Rhodes Dr. Unit #2
Windsor, Ontario, N8N-2M1,
Canada

T +1 519 945-5225

F +1 519 945-5234
info@fibro-laepple.ca
www.fibro-laepple.com

Fibro Laepple Technology Inc.
1239 Chicago Rd.

Troy, MI, 48083

USA

T +1 (248) 591-4494
info@fibro-laepple.ca
www.fibro-laepple.com

FIBRO LAPPLE TECHNOLOGY GMBH
ASIAN OPERATIONS

FIBRO LAEPPLE TECHNOLOGY
Automation (Shanghai) Co. Ltd.
Dongfang Rd. Lane. 985,

First Trade Building Rm.22D,
200122 Pudong Shanghai,

China

T +86 21 68392636

F +86 21 68392637
xiaoli.li@fibro-china.com
www.fibro-laepple.de
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